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(1) Wejscia pomiarowe od MO do M3
(w zaleznosci od rodzaju)
MO ... M3 Nadaje sie do wszystkich
czujnikéw ALMEMO® M10 ... M34 do 16
dodatkowych kanatow.
(2) Gniazda wyjsciowe A1, A2
Interfejs A1V24 (ZA 1909-DK5)
Swiattowdd (ZA 1909-DKL) USB (ZA
19019-DKU) Ethernet (ZA 1945-DK)
RS 422 (ZA 5099-NVL / NVB) Wejscie
wyzwalajgce (ZA 1000-ET / EK) Wyjscia
przekaznikowe (ZA 1006-EGK) Wyjscie
analogowe 1 (ZA 1601-RK)
Kabel sieciowy A2 (ZA1999-NK5 / NKL)
Ztacze karty SD (ZA1904-SD) Wejscie
wyzwalajgce (ZA 1000-ET / EK) Wyjscia
przekaznikowe (ZA 1006-EKG) Wyjscie
analogowe 2 (ZA 1601-RK)

(3) Gniazdo, DC, 12V

Adapter sieciowy (ZA1312-NA10, 12V, 2A)
Kabel, elektr. izolowany (ZA 2690-UK, 10-30
V)
(4) Dioda LED uspienia
(5) LCD, wyswietlacz graficzny
7 linii dla funkcji
1 linia dla klawiszy programowalnych F1, «,
A, », F2 Pokazane w nawiasach: <MEM>,
<FCT>
(6) Klawisze operacyjne
ON Aby wigczy¢ urzadzenie.

taczy¢ urzadzenie, naci$nij i
przytrzymaj. F1, F2 Klawisze funkcyjne
(przyciski programowe) A, ¥ ... M: Aby
wybra¢ punkt pomiaru A, ¥, »F: Aby
wybra¢ menu
PROG, ¥ ... F: Wyb6r funkcji« ... Aby
powréci¢ do wyboru menu <M <€ €4> Aby
przej$¢ bezposrednio do pomiaru.
menuPROGProgramowanie

N\ K4 B Wprowadzanie danych
Tyt urzgdzenia
(7) Komora baterii
3 baterie alkaliczno-manganowe AA
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‘ 3. Ogolne I

3. Ogéblne

Gratulujemy zakupu tego nowego i innowacyjnego rejestratora ALMEMO®.
Dzieki opatentowanemu tgcznikowi ALMEMO® urzadzenie konfiguruje sie
automatycznie, a dzieki menu i kontekstowej pomocy systemu Windows jego
obstuga powinna by¢ dos¢ prosta. Urzgdzenie moze jednak by¢ uzywane z tak
szerokg gamag czujnikow i urzgdzen peryferyjnych i oferuje wiele réznych funkgc;ji
specjalnych. Dlatego zalecamy odpowiednie zapoznanie sie ze
sposobem dziatania czujnikow i licznymi mozliwosciami urzgdzenia oraz
poswiecenie czasu na uwazne przeczytanie niniejszej instrukcji obstugi i
odpowiednich rozdziatéw instrukcji ALMEMO®. Jest to absolutnie konieczne,
aby unikng¢ btedéw w obstudze i pomiarach oraz aby zapobiec uszkodzeniu
urzgdzenia. Aby szybko i tatwo znalezé odpowiedzi na pytania, na kohcu
zarowno instrukcji obstugi, jak i instrukcji znajduje sie obszerny indeks.

3.1 Gwarancja

Kazde urzgdzenie, przed opuszczeniem naszej fabryki, przechodzi liczne testy

jakosci. Udzielamy gwaranciji, trwajgcej dwa lata od daty dostawy, ze

urzadzenie bedzie dziatato bezproblemowo. Przed wystaniem do nas

urzgdzenia prosimy o zapoznanie sie z uwagami zawartymi w rozdziale 16.

Rozwigzywanie probleméw W mato prawdopodobnym przypadku, gdy

urzgdzenie okaze sie wadliwe i nalezy je zwrdéci¢, w miare mozliwosci nalezy

uzy¢ oryginalnego opakowania do wysytki oraz dotgczy¢ jasny i informacyjny

opis usterki i warunkéw, w ktérych sie ona pojawi. Nie dotyczy w

nastepujgcych przypadkach:

®  Klient probuje wykonaé dowolng forme nieuprawnionego manipulowania i
modyfikacji w urzadzeniu.

® Urzadzenie jest uzywane w srodowiskach i warunkach, w ktérych nie jest

odpowiednie.

®  Urzadzenie jest uzywane z nieodpowiednim sprzetem zasilajgcym i
peryferiami.

®  Urzadzenie jest uzywane do celéw innych niz te, do ktérych jest
przeznaczone.

® Urzadzenie jest uszkodzone przez wytadowania elektrostatyczne lub
wytadowania atmosferyczne.

®  Uzytkownik nie przestrzega instrukcji obstugi.

Producent zastrzega sobie prawo do zmiany wtasciwosci produktu w swietle

postepu technicznego lub skorzystania z wprowadzenia nowych

komponentéw.

6 ALMEMO® 2590 |




Scope of delivery I

3.2 Zakres dostawy
Zakres dostawy
Po rozpakowaniu urzadzenia sprawdz dokfadnie, czy nie ma oznak

uszkodzenia w transporcie i upewnij sie, ze dostawa jest kompletna.
Przyrzad pomiarowy ALMEMO®2590A z 3 bateriami alkalicznymi AA
Niniejsza instrukcja obstugi

ALMEMO®Manual

Ptyta CD z oprogramowaniem ALMEMO®Control i r6znymi przydatnymi
akcesoriami W przypadku uszkodzen transportowych prosimy o zachowanie
materiatu opakowania i natychmiastowe przestanie formularza do dostawcy.

3.3 Gospodarka odpadami

Produkt podlega przepisom Unii Europejskiej dotyczacym segregad;i
odpadéw. Dotyczy to zarbwno samego produktu, jak i akcesoriéw
oznaczonych tym samym symbolem. Usuwanie takich przedmiotéw jak
nieposortowane odpady domowe jest surowo zabronione

« Wszystkie opakowania nalezy usuwaé zgodnie z obowigzujgcymi
krajowymi przepisami dotyczgcymi gospodarki odpadami.

« Kartony, plastikowe opakowania ochronne i wszystkie substancje
konserwujgce nalezy utylizowa¢ osobno i we wtasciwy sposob.

« Utylizacja samego urzgdzenia (takze jego czesci, akcesoriow i materiatow
eksploatacyjnych) podlega odpowiednim krajowym i lokalnym przepisom
dotyczacym gospodarki odpadami oraz obowigzujgcym w kraju
uzytkowania przepisom dotyczgcym ochrony srodowiska.

 Prosimy o utylizacje wszystkich odpadéw we wiasciwy sposéb;

dotyczy to w szczegoblnosci wszystkich czesci i substanciji, ktére stanowig
zagrozenie dla sSrodowiska. Obejmuje to miedzy innymi tworzywa sztuczne,
baterie i zestawy akumulatoréw.

* Podczas usuwania produktu, w miare mozliwosci prosimy uzywac
oryginalnych materiatéw do pakowania.
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\ 4. Instrukcje bezpieczenstwa I

4. INSTRUKCJE BEZPIECZENSTWA

NIEBEZPIECZENSTWO Zagrozenie zycia i ciala, ryzyko uszkodzenia
sprzetu

Przeczytaj uwaznie instrukcje przed rozpoczeciem uzytkowania
urzadzenia.

Upewnij sie, ze przestrzegasz wszystkich ogoélnych zasad
bezpieczenstwa i specjalnych instrukcji bezpieczenstwa zawartych w
innych rozdziatach.

Takie ryzyko moze wystgpi¢ w nastepujgcych okolicznosciach:

* Nieprzestrzeganie instrukcji obstugi i wszystkich zawartych w niej
wskazowek bezpieczenstwa

» Wszelkie formy nieupt&tiiidhego manipulowania lub zmian w
urzadzeniu

» Uzywanie urzadzenia w otoczeniu lub warunkach, dla ktorych nie jest
ono odpowiednie

» Uzywanie urzgdzenia z nieodpowiednim zasilaczem i / lub w potgczeniu
z nieodpowiednim urzadzeniem peryferyjnym

» Uzywanie urzadzenia do celdw innych niz te, do ktérych jest
przeznaczone

» Caunsiendg obrazen. przez wytadowania elektrostatyczne lub swiatto

UWAGA  Ryzyko $miertelnych obrazen spowodowanych
niebezpiecznie wysokim napieciem

Takie ryzyko moze wystgpi¢ w nastepujacych okolicznosciach:
» Uzywanie urzgdzenia z nieodpowiednim zrédiem
zasilania i / lub w potgczeniu z nieodpowiednim
urzgdzeniem peryferyjnym
» Uszkodzenia spowodowane wytadowaniami
elektrostatycznymi lub wytadowaniami atmosferycznymi
« Nie prowadz linii czujnikdéw w poblizu kabli wysokiego
napiecia.

energia elektryczna zostata roztadowana.
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Instrukcje bezpieczenstwa I

Ostrzezenie - atmosfery lub substancje wybuchowe

W poblizu réznych paliw lub chemikaliéw istnieje ryzyko
wybuchu.

Nie uzywaj urzadzenia w poblizu prac wybuchowych lub stacji
filtrujgcych!

4.1Specjalne uwagi dotyczace uzytkowania

« Jesli urzgdzenie zostanie wprowadzone do pomieszczenia roboczego
z zimnego $rodowiska, istnieje ryzyko, ze na elektronice moze sie skropli¢
para wodna. Operacje pomiarowe z udziatem wyraznych zmian
temperatury termoelementéw moga powodowac powazne btedy
pomiarowe. Dlatego zalecamy zaczekanie, az urzgdzenie dostosuje sie do
temperatury otoczenia, zanim zaczniesz z niego korzystac.

» Przed uzyciem zasilacza sieciowego upewnij sie, ze napiecie sieciowe
jest odpowiednie.
» Nalezy pamieta¢ o maksymalnej obcigzalnosci zasilania czujnika.

* Czujniki z wkasnym zintegrowanym zrédtem zasilania nie sg izolowane
elektrycznie od siebie

4.2 Prawidlowa obstuga baterii / akumulatoréw

Wktadajgc baterie / akumulatory, upewnij sie, ze sg one
prawidtowo spolaryzowane.

. Jesli urzadzenie prawdopodobnie nie bedzie potrzebne przez

) stosunkowo dtugi okres czasu lub jesli baterie sg wyczerpane,
wyjmij baterie; zapobiegnie to wyciekowi kwasu do urzgdzenia i
jego uszkodzeniu.

Akumulatory nalezy tadowac¢ w razie potrzeby.

Nigdy nie nalezy prébowac tadowac zwyktej baterii (bez
mozliwosci tadowania); moze eksplodowac!

Baterii / akumulatoréw nie wolno nigdy zwiera¢ ani wrzuca¢ do
ognia.

Baterie / akumulatory sg odpadami specjalnymi i nie wolno ich
wyrzucaé razem ze zwyktymi odpadami domowymi.

ALMEMO® 2590 9]




‘ 5. Wstep I

5. Wstep

Seria ALMEMO®2590A jest nowym cztonkiem naszej rodziny unikalnych
urzgdzen pomiarowych - wszystkie wyposazone w opatentowany system
Ahlborn ALMEMO®. Inteligentny tgcznik ALMEMO® oferuje decydujace zalety
przy podigczaniu czujnikéw i urzadzen peryferyjnych, poniewaz wszystkie
parametry sg przechowywane w pamieci EEPROM umieszczonej na samym
ztgczu; powtarzanie programowania nie jest zatem konieczne.

Wszystkie czujniki i moduty wyjSciowe mozna podtgczy¢ do wszystkich
przyrzadoéw pomiarowych ALMEMO® w ten sam sposéb. Programowanie i
funkcjonowanie sg identyczne dla wszystkich jednostek. Ponizsze punkty
dotyczg wszystkich urzgdzen w systemie pomiarowym ALMEMO®; sg one
szczegotowo opisane w ALMEMO®Manual, ktéry jest dostarczany z kazdym
urzadzeniem.

Szczegotowe objasnienie systemu ALMEMO® (instrukcja Ch 1)

Przeglad funkcji urzgdzenia i zakreséw pomiarowych (Instrukcja Ch 2)
Podstawowe zasady, dziatanie i dane techniczne dla wszystkich czujnikéw
(Instrukcja Ch 3) Opcje podtgczenia wtasnych istniejgcych czujnikow
(Instrukcja Ch 4) Wszystkie analogowe i cyfrowe moduty wyjsciowe (sekcja
Podrecznik 5.1)

Moduly interfejsu RS232, USB, Ethernet, swiattowdd (instrukcja rozdziat 5.2)
Caty system ALMEMO®networking (instrukcja rozdziat 5.3) Wszystkie funkcje
i ich obstuga za posrednictwem interfejsu (instrukcja Ch 6)

Petna lista polecen interfejsu wraz ze wszystkimi wydrukami (instrukcja rozdz.
7) Czytana instrukcja obstugi obejmuje tylko te funkcje i elementy sterujace,
ktore sg specyficzne dla tego urzgdzenia. Wiele sekcji odwotuje sie zatem do
bardziej szczegdtowego opisu w Podreczniku; (patrz Podrecznik, rozdziat xxx).

5.1 Funkcje

Urzadzenia z serii ALMEMO®2590A majg 2 lub 4 izolowane elektrycznie wejscia
pomiarowe odpowiednie dla wszystkich czujnikéw ALMEMO®. Mozliwosci pomiarowe
sg praktycznie nieograniczone; w ztgczach czujnikow znajduje sie od 8 do 16 kanatéw i
4 wewnetrzne kanaty funkcyjne urzadzenia - z ponad 70 zakresami pomiarowymi. Do
celéw operacyjnych urzgdzenie zawiera wyswietlacz graficzny LCD i klawiature
programowalng z blokiem kursora. Wyswietlacz moze poprzez menu specyficzne dla
czujnika (konfigurowane przez uzytkownika) idealnie dostosowac¢ sie do wszystkich
aplikacji. Ztacze pamieci (karta SD) lub pamie¢ EEPROM o pojemnosci 500 KB moze
by¢ wykorzystana do implementacji funkcji rejestratora danych (tylko typ 4AS). Istniejg
dwa gniazda wyjsciowe, ktére mozna wykorzysta¢ do podtgczenia dowolnych modutéw
wyjsciowych ALMEMO®, np. Wyjscie analogowe, interfejs cyfrowy, wejscie
wyzwalajgce lub styki alarmowe. Kilka urzgdzen mozna potgczy¢ w sie¢, po prostu
taczac je kablami sieciowymi.

5.1.1 Programowanie czujnika

Kanaty pomiarowe sg programowane, catkowicie i automatycznie, przez zigcza
ALMEMO®. Uzytkownik moze jednak z tatwoscig uzupetnia¢ lub modyfikowaé
programowanie za pomocg klawiatury lub interfejsu.
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Funkcje I

Zakresy pomiarowe

Dostepne sg odpowiednie zakresy pomiarowe dla wszystkich czujnikéw o
charakterystyce nieliniowej, np. 10 typow termopar, sondy NTCiPT100, czujniki
podczerwieni i przetworniki przeptywu (topatki obrotowe,
termoanemometry, tuner Pitota). W przypadku czujnikéw wilgotnosci dostepnesg
dodatkowe kanaty funkcyjne do obliczania zmiennych wilgotnosci, takich jakpunkt rosy,
stosunek mieszanki, prezno$¢ pary i entalpia. Obstugiwane sanawet ztozone
czujniki chemiczne. Zmierzone wartosci z innych czujnikbwmozna rowniez
uzyska¢ za pomocg zakreséw napiecia, pradu i rezystancji zindywidualnym
skalowaniem w ztgczu. Mozna stosowac istniejgce czujniki - oile odpowiednie
ztagcze ALMEMO® jest podigczone za pomocg zaciskéwsrubowych. Do
cyfrowych sygnatéw wejsciowych, czestotliwosci i impulséwdostepne s3 ztgcza
adaptera ze zintegrowanym mikrokontrolerem. Mozliwe jestzatem podtgczenie
praktycznie dowolnego czujnika do dowolnegoprzyrzadu pomiarowego
ALMEMO® i zmiana czujnikéw bez potrzebywprowadzania dodatkowych
ustawien.

Kanaly funkcyjne (pomiarowe)

Wartosci maksymalne, minimalne, srednie i réznicowe z niektérych punktéw
pomiarowych mozna zaprogramowac jako kanaty funkcyjne, réwniez kanaty
wewnetrzne, i mozna je przetwarzac i drukowac¢ jak normalne punktypomiarowe.
Dostepne sg rowniez kanaty funkcyjne do specjalnych zadanpomiarowych, np. w celu
ustalenia wspotczynnika temperatury Q / DT itemperatury globu mokrego termometru.

Jednostki

2-znakowy wyswietlacz jednostek moze by¢ dostosowany do kazdego kanatu
pomiarowego, zarowno wyswietlacz jak i wydruk zawsze wskazujg prawidtowe
jednostki, np. Gdy podtaczony jest nadajnik. Konwersja miedzy ° C (stopnie Celsjusza)
a ° F (stopnie Fahrenheita) odbywa sie automatycznie.

Oznaczenie wartosci mierzonej

Kazdy czujnik jest identyfikowany za pomocg 10-znakowej nazwy alfanumeryczne;.
Isentered za pomocg klawiatury lub interfejsu i pojawia sie na wy$wietlaczu, w drukarce
lub na ekranie komputera.

Korekta mierzonych wartosci

Zmierzona wartos¢ kazdego pomiaru kanatu moze zosta¢ skorygowana zaréwno w
zakresie punktu zerowego, jak i wzmocnienia; oznacza to, ze nawet czujniki zwykle
wymagajace wstepnej regulacji (np. ekspansja, sita, pH) mogag by¢ dowolnie wymieniane.
Korekcje punktu zerowego i, przynajmniej czesciowo, regulacje
wzmocnienia mozna wykonac¢ za dotknieciem przycisku. Mozna takze podtgczyé czujniki z
kalibracjg wielopunktows; (patrz rozdziat 6.3.13 instrukgc;ji).

Skalowanie

Skorygowang warto$¢ pomiarowg w kazdym kanale pomiarowym mozna dodatkowo
skalowac¢ pod wzgledem punktu zerowego i wzmocnienia - przy uzyciu

wartosci

podstawowej i wspotczynnika. Pozycje punktu dziesiethego mozna ustawi¢ za
pomocgfunkcji wyktadniczej. Wartosci skalowania mozna obliczy¢ automatycznie, ustawiajgc
na zero i wprowadzajac nominalng wartos¢ zadang lub za pomocg menu skalowania.

Wartosci graniczne i alarm

Dla kazdego kanatu pomiarowego mozna ustawi¢ dwie wartosci graniczne (1
maksimum i 1 minimum)
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W przypadku przekroczenia jednej z tych wartosci granicznych sygnatwyjsciowy i
moduty wyjsciowe przekaznika uruchamiajg powigzane styki alarmowe; se mozna
przypisac indywidualnie do okreslonych wartosci granicznych. Histereza jest ustawiana
domysinie na 10 cyfr, ale mozna jgustawi¢ na dowolng liczbe od 0 do 99.
Przekroczenie wartosci granicznej moze by¢ rowniez uzyte do automatycznego
rozpoczecia lub zatrzymania rejestracji wartosci mierzone;.

Blokowanie czujnika

Wszystkie dane czujnika przechowywane w ztgczu EEPROM mozna zabezpieczy¢ za
pomocg stopniowanej blokady przed niepozagdanym dostepem.

5.1.2 Operacje pomiarowe

Dla kazdego przetwornika dostepne sa 4 kanaty pomiarowe; tzn. mozna réwniez ocenia¢
podwodjne czujniki, indywidualnie skalowane czujniki i czujniki z kanatami
funkcyjnymi. Za pomocg klawiatury mozna przechodzi¢ do przodu lub do tytu z jednego
kanatu pomiarowego. Wybrany punkt pomiarowy ma domysinie przypisany preferowany
status i jest skanowany z potowg czestotliwosci pomiarowej; wszystkie
inne aktywne kanaly sg réwniez skanowane, ale w tle (tryb potciggtosci). Dane sg
wyprowadzane na wyswietlacz i, jesli sg dostepne, do wyjscia analogowego. Aby skrocié
czas odpowiedzi, gdy jest wiele punktow pomiarowych, szybko$¢ pomiaru
mozna ustawic na ciggtg i odpowiednio zwiekszyé¢.

Mierzone wartoSci

Zmierzone wartosci mozna wskazaé na wyswietlaczu za pomocg réznych menu,
niektére konfigurowane przez uzytkownika, w 2 rozmiarach czcionek lub w formie
wykresu stupkowego. Zmierzone wartosci sg pobierane automatycznie z
automatycznym zerowaniem i autokalibracjg; Mozna je jednak dowolnie korygowac i
skalowac¢ w razie potrzeby. W przypadku wiekszosci czujnikbw uszkodzenie czujnika
jest wykrywane automatycznie.

WyjsScie analogowe i skalowanie

Kazdy punkt pomiarowy moze by¢ skalowany za pomocg analogowego poczatku i
konca analogowego w taki sposdb, ze zdefiniowany w ten sposdb zakres pomiarowy
obejmuje petny zakres wykresu stupkowego lub wyjscia analogowego (2 V, 10 V lub 20
mA). Przy wyjsciu analogowym urzadzenie moze wysyta¢ zmierzong wartos¢ z
dowolnego punktu pomiarowego lub zaprogramowanej wartosci.

Funkcje pomiarowe

W przypadku niektérych czujnikéw w celu uzyskania optymalnego akwizycji wartosci
pomiarowych wymagane sg okreslone specjalne funkcje pomiarowe. Kompensacja
ztgcza zimnego jest przewidziana dla termopar; dla sond cisnienia, pH i przewodnosci
zapewniona jest kompensacja temperatury; dla czujnikéw wilgotnosci, dynamicznych
czujnikéw cisnienia i czujnikéw O2sen zapewniono kompensacje cisnienia
atmosferycznego. W czujnikach podczerwieni parametr korekcji wzmocnienia jest
wykorzystywany jako wspotczynnik emisyjnosci.

Wygtadzanie wartosci mierzonej

Zmierzone wartosci niestabilne lub silnie fluktuacyjne mozna wygtadzi¢ za pomoca
sredniej ruchomej w stosunku do wielu wartosci programowalnych od 2 do 99.
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Wartosci maksymalne i minimalne

Dla kazdej operacji pomiarowej maksymalna i minimalna warto$¢ sg pobierane i
zapisywane w pamieci. Wartosci te mozna nastepnie wyswietli¢, wydrukowaclub usungc¢
Z pamieci.

Srednia warto§é

Reczne usrednianie jest dostepne dla kazdego kanatu w okreslonym okresie lub cyklu
lub w serii pojedynczych operacji pomiarowych. Pomiar sieciowy (Opti-on VN)
umozliwia ustandaryzowany pomiar przeptywu objetosciowego.

Pamig¢ wartosci mierzonych

Do 100 zmierzonych wartosci mozna zapisac recznie. Dane te mozna nastepnie
wyswietli¢ na wyswietlaczu lub wyprowadzi¢ przez interfejs.

5.1.3 Kontrola procesu

Aby zapisa¢ zmierzone wartosci ze wszystkich podtgczonych czujnikéw w
postaci cyfrowej, skanowanie punktu pomiarowego odbywa sie w sposéb
ciggty z wyjsciem zmierzonych wartosci zgodnie z czasowym sterowaniem
procesem. Moze to by¢ na cykl wyjsciowy lub, jesli wymagane sg naprawde
szybkie wyniki, przy samej szybkosci pomiaru. W trybie logowania danych
operacje pomiarowg mozna uruchomic¢ i zatrzymaé za pomoca klawiatury,
interfejsu, zewnetrznego sygnatu wyzwalajgcego, zegara czasu rzeczywistego
lub przekroczenia okre$lonej wartosci granicznej.

Data i godzina

Wszystkie operacje pomiarowe mogg by¢ doktadnie rejestrowane za pomocg
zegara czasu rzeczywistego z funkcjg daty lub w kategoriach czystego czasu
pomiaru. W celu rozpoczecia / zatrzymania operacji pomiarowej mozna
zaprogramowac date rozpoczecia / zatrzymania oraz godzine wytgczenia.
Cykl

Cykl mozna zaprogramowac na dowolng warto$¢ miedzy 00:00:01 (1 sekunda)
a59: 59: 59 hh: mm: ss. Ta funkcja pozwala na cykliczne wysytanie
zmierzonych wartosci do interfejséw lub do pamieci i zapewnia cykliczne
obliczanie warto$ci Srednie;.

Wspébiczynnik cyklu drukowania

Wspoitczynnik cyklu drukowania moze by¢ wykorzystany do ograniczenia
wyjscia danych z poszczegoélnych kanatéw; moze to by¢ konieczne w celu
ograniczenia nadmiernego przeptywu danych, zwtaszcza gdy zapisywane sg
dane whiledata.

UsSrednianie skanow punktow pomiarowych

Zmierzone wartosci ze skanéw punktow pomiarowych mozna usrednic przez
caly czas trwania pomiaru lub przez okreslony cykl. Te Srednie wartosci mozna
nastepnie cyklicznie wyprowadzac i zapisywaé w kanatach funkcyjnych
przewidzianych do tego celu.

Szybkos¢ pomiaru

Punkty pomiarowe sg stale skanowane z czestotliwoscig pomiaru (2,5 lub 10
mopoéw). Nagrywanie mozna przyspieszy¢, jesli wszystkie zmierzone wartosci
sg przechowywane w pamieci i / lub wysytane do interfejsu z czestotliwoscig
pomiaru.
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Pamie¢ wartosci mierzonych

W rejestratorze danych 2590-4AS wszystkie zmierzone wartosci mozna zapisa¢ w
pamieci EEPROM recznie lub automatycznie na cykl. Standardowa pojemnos¢ pamieci
to 500 KB - wystarczajgca do 100 000 wartosci pomiarowych. Pamie¢ moze by¢
uporzgdkowana i skonfigurowana w formie liniowej lub pierscieniowej. Wyjscie odbywa
sie przez interfejs. Wybor mozna okresli¢ zgodnie z przedziatem czasowym lub liczba.
Wszystkie urzadzenia z serii ALMEMO®2590A mozna, poprzez zamontowanie
zewnetrznego ztgcza pamieci z kartg micro SD, przeksztalci¢ w rejestrator danych o
duzej pojemnosci. Dzieki ztgczu pamigci zewnetrznej, dostgpnej jako wyposazenie
dodatkowe, pliki mozna bardzo szybko odczyta¢ za pomocg dowolnego standardowy
czytnik kart.

Numeracja operacji pomiarowych

Po wprowadzeniu liczby mozna zidentyfikowaé pojedyncze skany lub catg serie operac;ji
pomiarowych i selektywnie odczyta¢ je z pamieci.

Kontroluj porty

Przekaznikowy wyzwalacz analogowy moze stuzy¢ do zapewnienia do 10 przekaznikow
wyjsciowych, a opcjonalnie do 4 wyjS¢ analogowych i 2 wejs¢
wyzwalajgcych.

Operacja

Wszystkie warto$ci pomiarowe i funkcyjne mogg by¢ wyswietlane w réznych menu na
ekranie LCD matrycy kropkowej. Menu uzytkownika mozna indywidualnie skonfigu-
rowa¢ na podstawie prawie 50 funkcji dla  okreslonych aplikacji. Mozesz
uzywacé tekstéw, wierszy i pustych linii, aby uktada¢ i formatowaé uktad w stylu
odpowiednim dla twojej aplikacji. Do obstugi urzadzenia mozna uzy¢ szesciu klawiszy
(cztery z nich to przyciski programowe), ktory pozwala réwniez w petni zaprogramowac
czujniki, urzadzenie i sterowanie procesem.

Wynik

Wszystkie dzienniki danych, funkcje menu, zapisane warto$ci mierzone i zapisane
parametry programu mogg by¢ wysytane do dowolnego urzgdzenia peryferyjnego.
Interfejsy RS232, RS422, USB i Ethernet sg dostepne przy uzyciu odpowiednich kabli
interfejsu. Dane mierzone mogg by¢ wyprowadzane w formie listy, kolumny lub tabeli.
Pliki w formacie tabeli mozna przetwarza¢ bezposrednio przy uzyciu dowolnego
standardowego oprogramowania do arkuszy kalkulacyjnych. Gtowice drukujacg mozna
zaprogramowac tak, aby odnosita sie konkretnie do Twojej firmy lub aplikaciji.
Networking

Do wszystkich urzgdzen ALMEMO® mozna adresowac i mozna je tatwo potgczyé w
sie¢, po prostu fgczac je ze sobg za pomoca kabla sieciowego lub na wieksze odlegtosci
za posrednictwem dystrybutoréw sieci RS422.

Oprogramowanie

Do kazdego ALMEMO®Manual dotgczony jest pakiet oprogramowania
ALMEMO®-Controls, ktérego mozna uzy¢ do skonfigurowania przyrzadu pomiarowego
i menu uzytkownika, zaprogramowania czujnikbw i odczytania z pamieci wartosci
pomiarowej. Dzigki zintegrowanemu terminalowi operacje pomiarowe moga by¢ réwniez
wykonywane online. Pakietoprogramowania WINDOWS® WINControl jest przeznaczony
do celéw akwizycji wartosci mierzonych za pomoca urzgdzen
sieciowych, prezentacji graficznej i bardziej ztozonego przetwarzania danych.
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6. PIERWSZE URUCHOMIENIE

Podtaczenie czujnika Podtaczy¢ czujnik do dowolnego gniazda MO do M3 (1); patrz rozdz.8
Zasilacz za pomocg baterii lub zasilacza sieciowego na DC (3); patrz
Aby wigczyé 7.1.1.2 Nacisnij klawisz ON / PROG (6); patrz 7.5

Automat. wyswietlanie ostatniego menu patrz Rozdz.11.
Aby wywotaé wybor menu

i&ni ; . M+ Sensor disPlay
nacisnij klawisz (e): <MENU> M List of measuring Points
Aby wiaczy¢ / wytaczy¢ podswietlenie wyswietlacza : MU Dataloggder
A . . F Functions menue FCT
wybierz menu pomiaru Sensor disPla¥ ;patrz9.1| P Sensor Prodramming
naciénij klawisz : <> ol v -

Aby otworzyé menu, naciénij klawisz; [~ [JMPROG INFO___F F_HON

Aby wybraé punkt pomiarowy (patrz 11.1.1) :
nacisnij klawisz : [ <M> 3 Al VI OO 254500

Wyswietlane sg wszystkie kanaty na ztaczu lub funkcje E‘éc Te3",ff?”;}ﬂrreel. Humitity

potrzebne do obliczenia wartosci mierzone;. 20: 4§ 2C Dew Point
L . 30: 5.2 9lk Mixture
Aby wywotaé liste menu funkcji: MENU M FCT

Aby wybra¢ menu funkcji (patrz 9.4) FUNCTION-MENLS:
naciénij klawisz : (<F> & AJd v IRIIMax-tin, SingleDatatlenory b
Aby wywotac liste menu funkcji: [or B | Hveradng

Two Point sensor adiustment

Scaling
Datalogger
na przyktad Menu funkcji Data log9er functions : 144 F__» CLR
(mozliwe tylko, jesli dostepny jest nosnik pamigci)
Jednorazowy zapis: patrz 12.5.4 [ <MANU >|
Zapis cykllcznly t patrz 12.5.5 %, REEECSEII&FISE].’DHtRull]l*Dl-D:E
¢ cYcle timer isnij klaw.: |Zzolel, IY/ MA... | Time: 123456 Date: 01.01
B e cvkiU (Mmrse) 1ot [BASEN BY M- | i der  00-00:30 nS
ozpoczecie cyklu (hhimm:ss)  |giele], LY. [dasel- Memord int: G40 kB
Aby ustawi¢ format wyjsciowy : RIZGTY ... ﬂ;{:ggﬁ”“- L
Aby zakonczy¢ tryb programowania : Filename: ALMEMO.001

STHRT M44 M MANU

Aby rozpocza¢ operacje pomiarowa:
Aby zatrzymaé operacje pomiaru:
Wyjscie pamieci przez interfejs do drukarki lub komputera:
- Podtgcz urzadzenie peryferyjne kablem danych do gniazda A1 (2); patrz Manual, 5.2
By wybra¢ free memory nacisnij klawisze: m, KA ..
Pamie¢ wyjscia; patrz 12.5.7 albo komenda 'P04° z komputera
Czyszczenie pamieci; patrz 12.5.7 albo komenda’C04" z komputera

(\/.? Wazne klawisze: Aby wréci¢ tak daleko jak wybér menu,
Nacisnij klawisz[IRCHll ..., Aby przej$¢ do menu pomiaru:
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7. ZASILACZ

Moc moze by¢ dostarczana do przyrzadu pomiarowego na jeden z nastepujacych sposobdéw:
3 baterie alkaliczne AA (w zestawie)

Zasilacz sieciowy 12V, 2A ze ztgczem ALMEMO® ZA 1312-NA10
Izolowany elektrycznie kabel zasilajgcy (10 do 30 V DC, ZA 2690-UK
0,25 A) Kabel USB do przesytania danych (9 V, 0,2 A) ZA-1919-DKUV
Nasze spektrum produktoéw obejmuje wszystkie odpowiednie
akcesoria.

7.1 Monitorowanie dzialania baterii i napiecia zasilania
Zasilanie dostarczane jest do przyrzadu pomiarowego dostarczanego przez 3 baterie
alkaliczne-Mignon. Przy poborze pradu okoto 12 mA czas pracy bedzie wynosit okoto. 200
godzin Jesli oswietlenie jest stale wigczone, ten okres uzytkowania zmniejsza sie do
ok. 60 godzin. Aby przedtuzyé czas dziatania do celéw dtugotrwatego nagrywania,
urzadzenie mozna pozostawi¢ w trybie SLEEP; (patrz 12.5.8.2). Napiecie robocze mozna
sprawdzi¢ w menu  Info (zobacz 10); daje to podstawe do oszacowania pozostatego
czasu pracy. Gdy tylko pozostata pojemnos¢ akumulatora spadnie do ok. 10% symbol ,”
baterii” na pasku stanu wyswietlacza zacznie migac¢. Jesli akumulatory zostang catkowicie
roztadowane, urzadzenie wytgczy sie przy napieciu 3 V, ale zmierzone dane
zostaty juz pobrane, a pora dnia zostanie zachowana; (patrz 7.6). Aby wymieni¢ stare
baterie, najpierw odkre¢ pokrywe komory baterii (7) z tytlu urzgdzenia.

7.2 Dziatanie sieci

Do zasilania urzgdzenia ze zrédta zewnetrznego najlepiej uzy¢ zasilacza sieciowego
(ZA 1312-NA10) (12V / 2A); podtacz to do gniazda DC (3). Upewnij sie, ze napiecie
sieciowe jest prawidtowe. Napiecie czujnika wzrasta do ok. 12 V.

7.3Zewnetrzne zrédio zasilania pradem statym

Gniazdo pradu statego (3) mozna réwniez wykorzysta¢ do podtgczenia innego napiecia
statego, od 6 do 13 V (minimum 200 mA). Jest on podigczony przez ztgcze ALMEMO®
(ZA1312-FS8). Jezeli jednak zasilacz musi byé elektrycznie odizolowany od
przetwornikow lub jesli wymagany jest wigkszy zakres napigcia wejsciowego (10 do 30
V), nalezy uzy¢ izolowanego elektrycznie kabla zasilajgcego ZA 2690-UK. Bedzie wtedy
mozliwe uzycie przyrzgdu pomiarowego w 12-woltowym Ilub 24-woltowym
systemie zasilania poktadowego. Jako praktyczna alternatywa kabel USB do przesytania
danych ZA 1919-DKUV jest jednoczes$nie dostepny w USA, a interfejs
taczy sie z komputerem.

7.4 Zasilanie czujnika

Na zaciskach + (plus) i - (minus) w ztgczu ALMEMO® dostepne jest napiecie zasilania
czujnika 6,9 lub 12 V (bezpiecznik samonaprawiajacy, prad catkowity 500 mA). W
przypadku zasilania zewnetrznego napiecie ro$nie do 12 V. Inne napiecia (15 lub 24 V
lub odniesienia dla potencjometru i tensometru) mozna réwniez uzyska¢ za pomocg
specjalnych ztgczy; (patrz Podrecznik 4.2.5 i 4.2.6).
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Switching ON / OFF, reinitialization I

aby wiaczy¢ Nacisnij klawisz (-y): ON PROGr (6) znajdujgcy sie w srodkubloku
kursora. Ostatnio wybrane menu pomiarowe zawsze pojawia si¢ jakopierwsze.
Przetgcznik OFF Nacisnij i przytrzymaj ten sam klawisz (y) ONPROGr. Po
wytgczeniu urzadzenia zegar czasu rzeczywistego nadal dziata, awszystkie
zapisane wartosci danych i ustawienia zostajg zachowane; (patrz7.6) Jezeli
zaktocenia (np. elektrostatyczne) lub nieprawidtowe dziatanie (np.awaria
akumulatora) powodujg nieprawidtowe dziatanie urzadzenia, mozna je
ponownie zainicjowaé. Aby wigczy¢ ResetpressF1r podczas wigczania. Aby
przywrdécic¢ wszystkie ustawienia urzadzenia (w tym oznaczenie urzadzenia,
menu uzytkownika, sterowanie procesem itp.) Do ustawien fabrycznych,
nacisnij F2 podczas wigczania. Robigc tak wiele parametrow

zostang utracone lub zostang przywrocone do wartosci domysinych: Data,
Pora dnia, Jezyk = niemiecki, Oswietlenie = wylgczone, Adres urzgdzenia =00,
Cisnienie atmosferyczne = 1013 mbar, Kompensacja temperatury = 25 °C,
Histereza = 10, Szybkos$¢ pomiaru = 2,5 mopa poiciagtego. Jedynie
programowanie czujnikéw w ztgczach ALME-MO® pozostaje niezmienione.

7.6 Data buffering

The sensor's programming is stored in the EEPROM on the sensor connector;
the internal data memory and the device's calibration and programmed para-
meters are stored in the EEPROM on the instrument itself, all on a fail-safe ba-
sis. Date and time-of-day settings and the individual values memory are retai-
ned intact if the device is just switched off but are lost when the device is reset
or the batteries are replaced.

8. PODLACZANIE CZUINIKOW / PRZETWORNIKOW

Dowolny czujnik ALMEMO® mozna podtgczy¢ do dowolnego gniazda wejsciowego MO
do M1/ M2 /M3 (1) (w zaleznosci od typu urzadzenia) przyrzagdu pomiarowego
ALMEMO®. Aby podtgczy¢ wiasne istniejgce czujniki, wystarczy odpowiedni
ALMEMO® ztgcze.

8.1 Czujniki / przetworniki

ALMEMO®Manual zawiera szczegdtowe opisy kompleksowego zakresu
czujnikow ALMEMO® (patrz instrukcja Ch 3) oraz instrukcje podtgczania
wiasnych istniejgcych czujnikéw do instrumentow ALMEMO® (patrz instrukcja
Ch 4). Wszystkie standardowe czujniki ze ztgczem ALMEMO® maijg zwykle
zaprogramowany zakres pomiarowy i jednostki, dzieki czemu mozna je
podtgczy¢ do dowolnego gniazda wejsciowego bez dodatkowej regulacji.
Mechaniczny system kodowania zapewnia, ze czujniki i moduty wyjsciowe
moga by¢ podigczone tylko do odpowiednich gniazd. Wszystkie ztgcza
ALMEMO® zawierajg dwie dzwignie zatrzaskowe; zatrzaskujg sie na miejscu,
gdy tylko ztgcze zostanie wtozone do gniazda, zapobiegajgc w ten sposob
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8. Podtgczenie czujnikow / przetwornikéw I

niezamierzonemu roztgczeniu, jesli kabel zostanie przypadkowo pociggniety.
Aby wyciggna¢ ztgcze, obie dzwignie muszg by¢ wcisniete po bokach.
Odporne na zachlapanie warianty urzgdzen z serii ALMEMO®2590A sg
réwniez dostepne jako opcje. W tym celu dostepnych jest wiele nowych
czujnikdéw z pokrytymi natryskowo konektorami ALMEMO® z podwdjng wargg
uszczelniajgcy, specjalnie zaprojektowang do ochrony zespotu gniazd przed
skutkami oblodzenia przez rozpryskiwanie wody. W przypadku nieuzywanych
gniazd dostepne sg stopery ochronne.

8.2 Measuring inputs and additional channels

Przyrzady pomiarowe ALMEMO®2590-2A / 4A zawierajg odpowiednio 2 lub 4 gniazda
wejsciowe (1), do ktérych przydzielone sg poczgtkowo kanaly pomiarowe MO do M1/ M2 / M3.
Jednak czujniki ALMEMO® moga, w razie potrzeby, zapewni¢ do 4 kanatéw z 4 gniazdami
wejsciowymi, tak ze w sumie dostepnych jest 16 kanatow. Dodatkowe kanaty moga by¢
wykorzystane w szczegolnosci dla czujnikdéw wilgotnosci z 4 zmiennymi pomiarowymi
(temperatura / wilgotno$é / punkt rosy / stosunek mieszanki) lub kanatéw pomocniczych.
Kazdy czujnik mozna w razie potrzeby zaprogramowac z kilkoma zakresami pomiarowymi lub
ustawieniami skalowania; oraz 2 lub 3 czujniki, jesli sg zgodne z przypisaniem pinéw, mozna
potaczy¢ w jednym ztgczu (np. rtH / NTC, mV /V, mA / V itp.). Dodatkowe numery kanatow
pomiarowych na ztgcze zwigkszaja sie co 10 (np. pierwszy czujnik ma kanaty MO, M10,

... a drugi czujnik ma kanaty M1, M11, ... itd.).

Kanatly wewnetrzne urzadzenia

Kolejng innowacjg w urzgdzeniach z tej serii sg 4 dodatkowe kanaty

wewnetrzne urzgdzenia, ktére sg nastepne po ostatnim dostepnym gniezdzie.
Pierwszy z nich jest domysinie zaprogramowany jako kanat r6znicowy M1 -

MO. Odnosi sie to tylko, gdy sg dwa czujniki z tymi samymi jednostkami i tg

sama pozycjg dziesietng podtgczone w punktach pomiarowych MO i M1.

Czwarty (M32 / M34, zaleznie od typu) jest uzywany tymczasowo w celu
usrednienia (patrz 12.2). Jednak wszystkie 4 kanaly mozna zaprogramowac

za pomocg dowolnych innych kanatow funkcyjnych (np. U-Bat, kompensacja
zimnego zigcza, srednie, przeptyw objetosciowy itp.); (patrz 13.10, Podrecznik
6.3.3).

Zaletg wewnetrznych kanatow urzgdzenia jest to, ze przy zastosowaniu kilku
czujnikéw do tego samego zastosowania czujniki te nie muszg by¢
przeprogramowywane i mogg by¢ wymieniane bez utraty kanatow

funkcyjnych. Jesli jednak cata aplikacja dziata tylko z jednym czujnikiem,
programowanie na czujniku ma sens.

W zaleznosci od typu urzgdzenia daje to nastepujace przypisania kanatow:
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2590-2 2590-4

kanaty czujnika kanaty czujnika

I I Wewnetrzne ll I l Wewnetrzne
o B kanaty urzgdzenia

kanaty urzadzenia
4.chan. | 30||31}| 32 30|/ 31| 32|/ 33| 34 | Srednia
3.chan. | 20|| 21| 22 20(121]122| 23| 24
2.chan. |10]/ 11| 12 10|/ 11| 12]| 13| 14 R&ZNI
oznica
o |00} 01] 02 00] 01]/02 03] 04 -1
f MO M1 M2 MO M1 M2 M3 M4 \

8.3 Réznica potencjatow

Podczas organizowania prawidtowo dziatajgcego uktadu pomiarowego bardzo wazne jest, aby
zapewni¢, ze zaden prad wyréwnawczy nie moze przeptywaé migdzy czujnikami, zasilaczem i
urzadzeniami peryferyjnymi. Wszystkie punkty musza zatem leze¢ na tym samym potencjale i / lub
wszelkie nieréwne potencjaty muszg by¢ izolowane elektrycznie.

sensor U+ datacable
M2 — Nz ‘Z‘
M1 G 1 e DC

u 0
w bl <2 &
) power supply u 230V
—DC
DC [+0_30v=

Wejscia analogowe sg izolowane elektrycznie za pomocg przekaznikéw
fotowoltaicznych; maksymalna dopuszczalna réznica potencjatow miedzy nimi
wynosi 50 VDC lub 60 VAC. Czujniki potgczone w jednym zigczu i czujniki z
witasnym zasilaniem sg jednak elektrycznie potaczone i dlatego muszg dziata¢
osobno. Napiecie na samych wejsciach pomiarowych nie moze przekraczaé 5
woltow (miedzy B, C, D, A i -). Zasilacz jest izolowany przez transformator w
adapterze sieciowym lub przez konwerter DC / DC w kablu tgczacym ZA2690-
UK. Kable danych i wyzwalajace sg wyposazone w transoptory. Jesli
analogowe kable wyjsciowe nie sg izolowane elektrycznie, urzgdzenie
rejestrujgce lub czujniki muszg miec potencjat zerowy.
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9. WYSWIETLACZ | KLAWIATURA

9.1 Wyboér wyswietlacza i menu

Wyswietlacz (5) zastosowany w serii ALMEMO 2590A skfada sie z wyswietlacza LCD z matrycg
punktowg o rozdzielczosci 128 x 64 pikseli lub 8 rzedéw po 8 pikseli kazdy.

Wybér menu (patrz 10) zapewnia:
3 menu pomiarowe do pobierania zmierzonych wartosci z | T

i idnieci i M List of measuring Points
dowolnego menu pomiarowego przez nacisniecie klawisza AT

<FCT>, 3 menu programowania do programowania F Functions menue FCT
czujnikow (patrz 13), parametrow urzadzenia (patrz 14)i | b Z&nzor Prodrammind.

modutéw wyjsciowych (patrz 15), P OutPut modules

Menu informacyjne (patrz 10), aby uzyska¢ informacje o
urzadzeniu, informacje o czujniku

Aby wywota¢ wybor menu, w zaleznosci od menu: Aby

wigczy¢ podswietlenie wyswietlacza (patrz 14.3) Aby

przetaczy¢ urzadzenie WYLACZ Nacisnij i przytrzymaj = g <MENU>

klawisz (i): Aby wybra¢ menu, nacisnij klawisz (i): <*ON>

Aby wywotaé wybrane menu, nacisnij klawisz (i): Aby m

wyswietli¢ najwazniejsze informacje o urzgdzeniu: A A VW
[ » I8 PROG

9.2 Wyswietlanie wartosci pomiarowych i symbole statusu
Menu ,Sensor display” pokaze wybrany punkt : 2
pomiaru, zmierzong wartosc¢ i niektore przypadki OO 2545 C
wazne funkcje dla tej zmierzonej wartosci, a takze Mtc TemPerature CT.P.5.H
wszelkie inne kanaty pomiarowe 10:  123% mS Conductivity
przypisane do danego ztgcza.

MEMU M P44 FC

Dla Meas.Value dostepny jest rzad symboli statusu: Symbol:
Brak czujnika, punkt pomiarowy wytgczony T ———— ’

Pomiar wzgledny w odniesieniu do wartosci odniesienia REL
Zmierzona warto$¢ zmodyfikowana z korekcjg czujnika lub skalowaniem A
Usrednianie w toku Funkcja wyjs$cia Roznica, Hi, Lo, M (t), =1
Alarm (patrz 13.12.5) C Kompensacja T Temperatura, D H,L M A
P Cisnienie atmosferyczne, ciggte
Przekroczona warto$¢ graniczna, maksimum lub minimum CT. P. (. flashes)
Przekroczenie zakresu pomiar. Warto$¢ maksymalna Aor V¥ilashes

0 flashes
Przekraczenie zakresu pomiarowego Wartos¢ minimalna U flashes
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Wyswietlanie wartosci pomiarowych i symbole statusu I

Uszkodzenie czujnika / napiecie czujnika Lo: Wys$wietlacz” -.-.- B flashes / L flashes
Napiecie akumulatora <3,8 V, pozostata pojemnos$é <10%
pie P Po) ° [—® flashes

Menu rejestratora danych (patrz ponizej) beda réwniez wyswietlane w top menu status
nastepujgce symbole sprawdzajgce status urzgdzenia:

Ciggte skanowanie punktu pomiarowego C

Operacja pomiaru zatrzymana lub rozpoczeta Il or k¥

Skan punktu pomiarowego rozpoczat sie od zapisania danych REC

Skan punktu pom. rozpoczat sie od wyjscia danych przez interfejs COM
Zaprogramowany czas rozpoczecia lub zakonczenia pomiaru Ik or M

Status przekaznikéw (zewnetrzny modut wyjsciowy) otwarty / zamkniety R-- or RO1
Podswietlenie wyswietlacza wigczone lub *® or E
wstrzymane Stan baterii: petny / w potowie / pusty B Bk [ flashes

9.3 Klawisze funkcyjne
Tsposoéb, w jaki klawisze funkcyjne (6) F1, F2 i C®REC COM I» ¥ ROL # mr»
klawisze kursorad, P mogg sie roéznic w . o

poszczegdlnych menu. Funkcja jest wskazana OO 2545 _C
jako skrét w dolnej linii wy$wietlacza (klawisze —|Mic TemPerature CT.F.7.H
programowe). W instrukcjach i dokumentacji te ﬁ‘;ﬁ:ﬁ;&"}‘fg;_ '3”:”'5:';33' Eg
skroty przyciskow programowych sg pokazane w | Byl E I A ER]
nawiasach kgtowych, np. <START>.

Wszystkie menu pomiarowe poczgtkowo zapewniajg nastepujgce
kluczowe funkcje:

Aby wybra¢ klawisze kursora, nacisnij przycisk: | A 3 Vv §
Pomoc zapewnia symbol przycisku, ktory swieci na srodku :

Aby wywotaé wybér menu funkcji or
Nawigacja Przez kilka menu funkgii: or
Nawigacja Przez kilka menu programowania: or
Aby powrdcié do wyboru menu: o IER
Aby powrécié do ostatniego menu pom: <M==

Nastepujgce przyciski progr. pojawiajg sie tylko wtedy, gdy uzytkownik wybierze menu
funkcji lub menu programowania (np. Programowanie czujnika):
ol

Aby powréci¢ z menu pomiaru do menu funkgji
Aby powrdci¢ z menu pomiarowego do ostatniego
Przyciski programowania menu : [ <P<<> [ F1|
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9.4 Wybor funkcji

Kazde menu zawiera szereg funkcji, ktére mogag

wymagaé aktywacji lub zaprogramowania 1 3: 2545 m/S

podczas operagc;ji. LEYD flow A
TemP. comP. 457 °C
Atm. Pressure 1027 mbar

03: 2167 Pa  dYn Pressure
ZERD ESC F

W potgczeniu z niektorymi funkcjami pojawi si¢  gapsor adiustment to :
okno pomocy kontekstowej: Satpoint 4.00 PH

na przyktad

Aby wybraé klawisze funkcyjne:

Pierwszy parametr jest pod$wietlony odwrotng czcionks : ET
Pomoc zapewnia symbol softkey: dla wyboru funkgji
Aby przej$é¢ do nastepnej funkgji, nacisnij klawisz (i): v il A &

Zaleznie od funkcji klawiszom lub
KA E3ozypisano pozadane znaczenie, np.

Ustaw warto$¢ mierzong na zero <ZERO>

Regulacja wartosci mierzonej (pH, OF, O2)

Wyczys$¢ warto$é maksymalng i warto$¢ <CLR>
inimal

minimalng <CMEM>

Czysci¢ pamiec
Ustaw parametr bezposrednio
Anuluj funkcje <ESC>

9.5 Wprowadzanie danych
Po wybraniu programowalnego parametru (patrz 9.4) mozesz bezposrednio
skasowacé lub przeprogramowac biezgca wartosc.

Aby wyczysécié zaprogramowane klawisze wartosci:

Aby zaprogramowa¢ klawisze: PROG
Jestes teraz w trybie programowania: in the middle of the softkey row

kursor miga ponizej pierwszej pozycji wprowadzania Temp comp : “E
By zwiekszy¢ wybrang cyfre, nacisnij klawisz (i): | A W
By zmniejszy¢ wybrang cyfre, nacisnij klawisz (i): BA ..
Aby zmienié znaki arytmetyczne wartosci liczbowej:

Aby wybra¢ nastepng pozycje, nacisnij klawisz [ > |

(0): Temp comp :  |0025.0 °C

kursor miga ponizej drugiej cyfry

Aby wréci¢ do poprzedniej cyfry Kazda pozycja

| A B VY PR > |
jest zaprogramowana jak pierwsza Aby
zakonczy¢ wprowadzanie danych:
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Wprowadzanie danych I

Aby anulowaé programowanie:
Podczas wprowadzania znakow alfanumerycznych wybierz grupe:
wielkie litery, naciskajac klawisz (i):
wielkie litery, naciskajgc klawisz (i):
liczby tylko przez nacisniecie klawisza (6w):
znaki arytm. poprzez nacisniecie klawiszy:

Podczas wprowadzania niektorych parametréw, np. zakres pomiarowy,
wariant przekaznika itp. Ta procedura moze by¢ uzywana do wybierania i
programowania nie tylko znakéw, ale takze oznaczen w catosci.

9.6 Blokowanie klawiatury

Aby zabezpieczy¢é wszystkie ustawienia operacji pomiarowej przed
nieautoryzowanym dostepem, mozna nie tylko zablokowa¢ sam czujnik (patrz
13.4), ale takze ograniczy¢ dostep do pozostatej czesci programowania i
interfejsu sterowania procesem (patrz Podrecznik, 6.,6.1.3) poprzez przypisanie
kodu blokady (hasta). Mozna wtedy =zablokowa¢ status mozna
anulowac tylko po wprowadzeniu tego hasta lub ponownej inicjalizacji (s. 7.5)

Komenda V24 Wejscie Wiadomosé potwierdzajaca
Locking
ON C XXXX c xxxx CR LF
Locked CR LF ETX
OFF C XXXX c xxxx CR LF
Unlocked CR LF ETX
Hasto niewtasciwe C XyzX ¢ xyzx CR LF

Btgd CR LF ETX
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10. WYBOR MENU

Poprzez wybér menu (zobacz 9.1) mozliwe jest réwniez wybranie 3 menu pomiarowych

1.M Sensor disPlay¥ patrz 11.1

2. M Measuring Points list patrz 11.4

3. M U1 Datalod3er patrz 11.5, 11.6

4. F Function menus patrz 1213 menu
programowania

5. P Sensor Prodrammingd patrz 13

6. P Device confiduration patrz 14

7. P QutPut modules patrz 15 (gdy dostepne)

M* zenzor disPlay

M Measuring Points list

M Ul Data lo99er

F Function menus FCT

P Sensor Prodramming

P Device confiduration

P OutPut modules

INFO M44 F *0M

Aby uzyska¢ najwazniejsze dane urzadzenia, nacisnij: [LNge]

Tutaj, jesli masz jakie$ pytania, mozesz znalez¢
doktadny typ urzgdzenia wraz z wersjg
oprogramowania, opcjami i numerem seryjnym.
Tutajmozeszwybra¢dowolny czujnik, naciskajgc
przycisk (i) A / V¥ i zidentyfikowaé go
na podstawie numeru zamowienia (jesli jest
dostepny). Aby okreslic wymagania dotyczace
zasilania, mozna przywotaé zaréwno napiecie
akumulatora, jak i napiecie czujnika. Mozesz

takze uzyskaé pomoc na nasz adres
internetowy.
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Menu pomiarowe I

11. MENU POMIAROWE

Oprécz wyswietlacza uniwersalnego czujnika (patrz ponizej) menu listy punktow
pomiarowych (patrz 11.4) oferuje rowniez przydatny przeglad
wszystkich kanatéw pomiarowych w potgczeniu z najwazniejszymi danymi.
Kazdemu menu pomiarowemu mozna przypisac¢ rozne funkcje; (patrz 12). Jesli
te wstepnie skonfigurowane menu nie spetniajg Twoich wymagan,
mozesz potgczy¢ wtasne menu uzytkownika U1 z zakresu ponad 50 funkcji;
(patrz 11.6).

11.1 Wyswietlanie menu czujnika

Gdy urzadzenie jest wigczane poraz pierwszy, otwiera sie 1 3 25 45 m/S
ono za pomocg inteligentnego menu Wyswietlenie czujnika. L840 Flow A
Pierwszy wiersz pokazuje punkt pomiarowy, zmierzong TemP comp Y57 oC
wartos¢ i jednostki - wielkimi literami. Ponizej, w zalez- ¥ e 1027 E‘nhar‘
nosci od zakresu pomiarowego, wymieniono wszystkie 03: 7167 Pa  dun Pressure

funkcje istotne dla tej zmierzonej wartosci. MENU M  MBF FCT

plus wszelkie inne kanaty pomiarowe przypisane do danego ztgcza.

Symbole wskazujg status mierzonej wartosci; (patrz 9.2). Dodatkowe funkcje
pomiarowe sg dostepne poprzez menu funkgji; (patrz 12).

Symbol <M> posrodku rzedu przyciskow programowych wskazuje, ze punkt
pomiarowy mozna wybrac naciskajgc przyciski A i V.

11.1.1 Wybér punktu pomiarowego

Naciskajac przycisk|JL| mozesz wybra¢ jeden po drugim wszystkie punkty
pomiaru aktywnosci i wyswietli¢ dla kazdej z nich biezgcg zmierzong wartosé.
Naciskajgc przycis{jf mozesz wréci¢ do poprzedniego kanatu. Po wybraniu
okreslonego kanatu skojarzony kanat wejsciowy jest réwniez wybierany
jednoczesnie.

Aby podwyzszy¢ punkt pomiarowy nacisnij [ A ]
Aby podwyzszy¢ punkt pomiarowy nacisnij [ v |

11.2 Korekta wartosci pomiarowej i kompensacja

Aby osiggng¢ maksymalng doktadnos$¢ pomiaru, korekta punktu zerowego i, co najmniej
czesciowo, regulacja wzmocnienia moze by¢ wykonana dla czujnikéw juz w
menu SensordisPlay. Dla wszystkich czujnikéw z 2 wartosciami rzeczywistymi i 2
wartosciami zadanymi dostepna jest uniwersalna dwupunktowa regulacja za
posrednictwem menu funkcji Two-Point adiust-ment (zobacz 12.3) oraz Scaling
(zobacz 12.4).

W  przypadku czujnikéw zaleznych od temperatury otoczenia Ilub cisnienia
atmosferycznego odpowiednie parametry kompensacji podano juz w Sensor disPlad
menu; (see 11.2.4 and 11.2.5).

11.2.1 Ustaw wartos¢ mierzong na zero

Jedng z bardzo przydatnych funkcji jest zerowanie wartosci mierzonej w
pewnych lokalizacjach lub w okreslonych czasach jako wartos¢ odniesienia,

aby nastepnie tylko obserwowac kolejne odchylenia.
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Po wybraniu funkcji wartosci mierzonej przycisk . o
programowylB¥ T8 pojawi sie. Nacisnij go 00: 23.4 C
aby zapisa¢ wyswietlane warto$ci mierzone jako | MiCr TemPeratur REL

wartos¢ bazowa (patrz 13.6), wyzerowana (tara).
Wybierz mierzong wartosc¢ (patrz 9.4):
ZERO ESC F

00: EEEXY °C
Aby wybra¢ funkcje zerowanej wartosci mierzonej, nacisnij  FFA=IZ{@M
Zmierzona warto$¢ pokaze wtedy: 00: 000 2C and the symbol REL.

Warto$¢ podstawowa jest nastepnie przypisywana do wartosci mierzonej: base walue:23.4
°C.
Aby anulowaé zerowanie, a po nacisnieciu: 430 przytrzymaj klawisz.

Jesli funkcja jest zablokowana (patrz 13.4), warto$¢ podstawowa nie jest
(? zapisywana na ztgczu, ale tylko tymczasowo RAM, gdzie jest zachowana do

nastepnego wytgczenia urzgdzenia. Ten status jest sygnalizowany na

wys$wietlaczu symbolem REL; w innych przypadkach pojawia si¢ symbol.

Jesli wolisz catkowicie wytgczyé funkcje zerowania, pytanie o kanat musi by¢
zablokowane na poziomie 6.

11.2.2 Regulacja czujnika dla czujnikdw cisnienia dynsmicznego
Sondy cisnienia dynamicznego FDAG602Sx muszg

przejs¢ regulacje punktu zerowego przed kazdym 13 m/S
pomiarem operacyjnym poprzez wyciggniecie wezy. LEHD flow B

Biad punktu zerowego jest zawsze zapisywany |Temp comp 260 o
tymczasowo do przesuniecia kalibracji, t. Do |Atm Pressure 1013 mbar
nastepnego wytagczenia urzadzenia, niezaleznie od |03 1.67 Pa  dYn Pressure

poziomu blokady - zapewniajgc w ten sposéb |EEIAEEEZIEY
linearyzacje nie zafatszowana.

Aby wybrac¢ funkcje wartosci mierzonej, nacisnij klawisz (i): Zx{0le] ... (see 9.4).
Aby wykonac regulacje punktu zerowego, nacisnij klawisz (i):

11.2.3 Regulacja czujnika dla czujnikéw chemicznych i sond

Nastepujgce czujniki chemiczne muszg by¢
skorygowane co najmniej raz lub w regularnych odstepach

czasu, aby kompensowa¢ r6zne niestabilnosci. W funkcji 1 O pH

wartodci tematycznej nacisnigcie klawisza-

moze by¢ uzywane do automatycznego wykonywania D26 PH value

dwupunktowej adjustacji punktu zerowego i o
wzmochienia. W miare przeprowadzania adjustacji E:iﬁp c?dm:P _11?653 :_F

pojawiajg sie odpowiednie punkty kalibraciji;

mozna je réwniez modyfikowaé¢ zgodnie z wymaganiami:
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Sonda Typ Punkt zero Wzmocnienie
pH probe ZA 9610-AKY: 7.00 4.00 pH or 10.00 pH
Conductivity FY A641-LF: 0.0 2.77mS/cm

FY A641-LF2: 0.0 147.0uS/cm
FY A641-LF3: 0.0 111.8mS/cm
O, saturacja FY A640-02: 0 101 %

O, sonda FY A600-02: - 20.9 % w powietrzu

Regulacja dwupunktowa
1. Aby wybraé funkcje wartosci mierzonej, naci$nij klawisz : m (patrz 9.4).
2. Ustawienie sposobu kalibracji dla punktu zerowego.

Zmierzona warto$¢ pokazuje np .: 00: prskl PH

Aby rozpocza¢ regulacje punktu zerowego, nacisnij klawisz:

Zostanie wys$wietlone okno pomocy Sensor adiustment to
kontekstowej z wartoscig zadang. SatPaoint T.00 PH
Aby przeprowadzié regulacje punktu zerowego

nacisnij klawisz (-y) Zmierzona warto$¢ pokazuje: 00: OF.00 pH

W przypadku sond pH mozna to zrobié naciskajgc przywracicé
(? default values, namely base value 7.00 and gain -0.1689.

3. Konfigurowanie sposobu kalibracji nachylenia.
Aby wybra¢ funkcje wartosci mierzonej, nacisnij klawisz PROG

Zmierzona warto$é pokazuje np. 00: UK PH

Aby rozpocza¢ dostosowanie naciénij

Egmes!%stqwe okno pomocy g:?ﬁg{;‘fdj”smeﬁ%aﬂ'm
pojawia sie z wartoscig zadana. .

Aby zmodyfikowaé wartosé, nacisnij przycisk  [ROICH.. (patrz 9.5).
Aby przeprowadzi¢ regulacje wzmocnienia, nacisnij

Na sondach pH bledy wzmocnienia pokazuje odchylenie od wartosci
znamionowej i tym samym status sondy

11.2.4 Kompensacja Gain Brad 9%
temperatury

Czujniki, ktorych zmierzone wartosci sg silnie
zalezne od temperatury mierzonego medium, 13 2545 m/S
zwykle zawierajg wtasny czujnik temperatury i |Lg40 flow CTP A

automatyczniedokonujekompensacjitemperatury; | TemF comP CT 31.0 °C

; i 5 Him Press. CP 1027 mbar
(patrz  rozdziat 13.9 Lista  zakresow 0% 2167 Pa  dyn Pressure

pierscieni masowych ,z TC”). Dostgpne sg MENU M BBF FCT
jednak takze sondy do pomiaru cisnienia

dynamicznego i pH bez wilasnego czujnika
temperatury.
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Jezeli temperatura medium odbiega od 25 ° C, nalezy wzigé pod uwage
nastepujgce pomiary:

np. bledy na 10 °C Zakres kompensaciji Czujnik
Cisnienie dynamiczne okoto. 1.6% -50 do 700 °C NiCr-Ni
pHsonda  okoto 3.3% 0to 100 °C Ntc lub Pt100

Kompensacja temperatury tych czujnikdw ma 2 mozliwosci:

Wprowadz temperature kompensacji

w funkgc;ji TemP. comP. CT 31.0°C

Zarowno w tej funkcji, jak i w wartosci mierzonej pojawia sie symbol ,CT".

Ciggta kompensacje temperatury za pomocg zewnetrznych czujnikow

temperatury mozna aktywowac albo przez kanat odniesienia (patrz 13.12.6)

czujnika, aby kompensowad, lub przez skonfigurowanie dowolnego czujnika

temperatury jako czujnika odniesienia z oznaczeniem ,* T” w oznaczeniu

(patrz 13.2). Podczas pomiaru temperatury miga punkt

za symbolem ,CT’ temP. comp. CT. 23.5°C
Wartosci przeptywu (przeptyw predkosci lub objetosci) uzyskane z

(? kompensacjg temperatury mozna przeksztatci¢ za pomocg ,#N”w oznaczeniu
(patrz 13.2) w standardowe warunki 20 ° C (patrz instrukcja
6.7.5).

11.2.5 Kompensacja cisnienia atmosferycznego

Zmierzone zmienne zalezne od ci$nienia atmosferycznego otoczenia (patrz sekcja 13.9

Lista zakreséw pomiarowych ,z komputerem”) moze, w przypadku duzych odchylen od
normalnego cisnienia (1013 mbar), powodowaé pewne btedy pomiaru.

np. Btad dla 100 mbar Zakres kompensaciji

Wilg.wzgl.psychrometr, okoto. 2% 500 do 1500 mbar

Stosunek miesznki okoto. 10 % Cisn.pary VP az do 8 bar800
Cisnienie dynamiczne O, okoto. 5% do 1250 mbar (btad< 2%)
saturacja okoto. 10% 500 do 1500 mbar

Dlatego wskazane jest, szczegllnie przy dokonywaniu pomiarbw na znacznych
wysokosciach n.p.m., aby nalezycie uwzgledni¢ cisnienie atmosferyczne (ok. -11 mbar
100 metrow nad $rednim poziomem morza, MSL). Na wszystkich czujnikacl
wymagajgcych  kompensacji  ci$nienia  atmosferycznego =ensor disFla4  zawiere
fumnkcje atmosFPheric Pressure : atm Pressure: CP 1013 mbar.
Odpowiednie ci$nienie atmosferyczne mozna wprowadzi¢ albo w sensor disPlay albo w
programowaniu urzgdzenia (patrz 14.6) lub mozna go zmierzy¢ za pomocg czujnika cisnienia
atmosferycznego (czujnik odniesienia z oznaczeniem ,* P”, patrz 13.2, Podr. 6.7.2). Podczas gdy
ci$nienie atmosferyczne jest wykorzystywane do kompensacja zaréwno w funkcjiatmosPheric
Prassure i przy zmierzonej wartosci

symbol CP; jesli jest mierzony, w tle miga punkt . Nalezy pamietaé, Zze jak tylko
(? czujnik referencyjny zostanie odfgczony, zostanie uzyte normalne cisnienie,
1013 mbar.
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Wartosci przeptywu (réwniez przeptyw objetosciowy z obrotowymi
topatkami) uzyskane przy kompensac;ji ci$nienia atmosferycznego
za pomocg znaku ,# N” w oznaczeniu (patrz 13.2) przelicza si¢ na
standardowe warunki 1013 mbar.

11.2.6 Kompensacja zimnego ztacza

Kompensacja zimnego ztgcza termopar jest zwykle wykonywana automatycznie za
pomocg czujnika NTC w gniezdzie pomiarowym M2. Ta zimna temperatura ztgcza jest
wyswietlana w konfiguracji urzadzenia jako parametr operacyjny (patrz 14.8). W razie
potrzeby mozna to uwzgledni¢ w pomiarze temperatury danych urzadzenia za pomoca
kanatu funkcyjnego ,,CJ” (patrz 13.10). Zamiast tej formy pomiaru temperatury zimnego
ztgcza mozliwe jest rowniez zastosowanie zewnetrznego czujnika pomiarowego (Pt100
lub NTC) w bloku izotermicznym (patrz Podrecznik6.7.3); musi to byé umieszczone
przed termoparami, a ,* J” musi by¢ zaprogramowany w pierwszych dwéch pozycjach
w oznaczeniu (patrz 13.2). Dla szczegdlnie wysokich wymagan (np. dla termopar, dla
ktorych nie ma ztgcza z termo-kontaktem lub dla duzych réznice temperatur
spowodowane promieniowaniem termicznym) dostepne sg specjalne ztacza, kazde z
wiasnym zintegrowanym czujnikiem temperatury (ZA-9400-FSx) do kompensacji
zimnego ztgcza. Mozna je stosowaé do wszystkich typow termopar; wymagajg jednak 2
kanatéw pomiarowych. Zaprogramowanie ,#J” w pierwszych dwéch pozycjach w opisie
termopary zapewnia, ze czujnik temperatury zintegrowany ze zfgczem jest rzeczywiscie
uzywany do kompensacji zimnego zigcza.

11.3 Pomiar réznicowy

Jezeli dwa czujniki z tymi samymi jednostkami i tg samg pozycjg dziesietng sg
podtgczone w punktach pomiarowych MO i M1, réznica M1 - MO pojawia sie
automatycznie ponizej wewnetrznego punktu pomiarowego M2 / M3 / M4
urzgdzenia (patrz 8.2). Jesli kanat roznicowy nie jest wymagany, nalezy go
wyraznie usunac¢; (patrz 13.9). Potrzebne sg dalsze kanaly réznicowe, mozna
je réwniez utworzy¢ za pomocg odpowiednich kanatéw odniesienia (patrz
13.12.6).

11.4 Menu Lista punktéw pomiarowych

Najlepszy przeglad wszystkich punktéw pomiarowych

& niami ; i & aiami i Meas. Points list Designation
z Wfartosmaml pomiarowymi i wartosciami funkcji 00 2312 oC  Temperature
mozna uzyskac za pomocg menu Measuring 01: 11.27 mls Uelocity
Points list. 02: 1234 mU Uoltagde U1

10:  EB2.8 XH rel humidity

. . . , 20: 15 2C Dew Point
To menu nie moze by¢ skonfigurowane przez
uzytkownika; mozna go tgczy¢ tylko z niektorymi MENU _F__WeF_FCT

wybranymi funkcjami.

ALMEMO® 2590 29|




11. Menu pomiarowe I

Poczatkowo pojawia si¢ lista z maksymalnie 12 wpisami. Measurind Points list 12 mea-
sured values

Mierzone wartosci 00: 23.12°C ..
Aby wybraé kolejne punkty pomiarowe, nacisnij

przycisk (i). Zmierzong warto$¢ mozna potaczy¢ z
szeregiem funkcji, naciskajac przycisk (i)
Zmniejsza to maksymalng liczbe kanatow do 6. <F>8 A I8 Vv |

Aby przejéé do nastepnej funkciji, nacisnij przycisk (<F>8 A |

Zmierzona wartos¢ z oznaczeniem Meas Points list designation
00: 23.12°C temPerature

Warto$¢ zmierzona z wartoscig maksymalng Meas Points list Max. value
o0: 2312 °C 3267 °C

Warto$¢ zmierzona z wartoscig minimalng Meas Points list Min. value
00: 2312 °C  19.34 °C
Warto$¢ zmierzona z wartoscia srednia Meas Points list Aver. valua

o0: 2312 °C 2545 °C

Wart. zmierzona z wart.graniczng, maksimum  Meas Points list Limit val max.
o0: 2312 °C 32,67 °C

Wart. zmierzona z wart.graniczng, minimum Meas. Points list Limit wal min
o0: 2212 °C 1934 °C

Tylko zakres pomiarowy (réwniez maksymalnie 12 kanatéw) HMeas. Points list Rande
00: NTC 2C

W przypadku wiecej niz 6 punktdéw pomiarowych wybierz nastepng strone,
naciskajgc przycisk [ PROG | or

11.5 Menu pomiaru uzytkownika Rejestrator danych U1
Menu uzytkownika U1 moze dowolnie konfigurowac

uzytkownik za pomocg oprogramowania | C ¥ REC COM [k M RO1 =+ mre
ALMEMO®-Control (patrz 11.6). Menu rejestratora - o
danych jest dostarczane jako standardowe. To menu 02 . 276 C
moze by¢ uzywane zaréwno na swoim komputerze, |HiGcr TemPerature A
jak i kazdym innym menu pomiarowym w potgczeniu z rli.:lucle tin}er DD:DE:ESE Eg
i i emory free L
menu funkcji Data lodger functions(patrz 12.5) R E FOT

Status urzadzenia jest wyswietlany przez niektére symbole na pasku stanu (pafrz 9.2).
Cykl gromadzenia danych mozna ustawi¢ na cykliczny. Dostepna pamiec¢ jest
wyswietlana w pamieci funkcji bez pojemnosci. Pomija sie to, jesli nie jest dostepna ani
pamige¢ wewnetrzna, ani ztagcze pamieci. Menu mozna nastepnie wykorzysta¢ do
wydruku przez interfejs do drukarki lub komputera.

Aby rozpoczaé cykliczng operacje pomiarows (jesli cykl> 0): RS1NEg patrz
12.5.5

zainicjuj reczne skanowanie wartosci mierzonych (jesli cykl = 0): RWaWN8k patrz
12.5.4
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Przyktad skonfigurowanego menu pomiaru uzytkownika Wykres stupkowy

Alternatywne menu uzytkownika Bar chart "
mozna skonfigurowaé za  pomocg |M: 21.67 °C TemPerature
oprogramowania ALMEMO®-Control (patrz 12.5). =

Za pomocag funkcji mozna zmierzy¢ wartosc, 10.00 .Htc ¢ HSEI.IJ
wyswietlic maty i ,wykres stupkowy” 2 kanaty z [11: 381 %H rel humidity
wartoscig pomiarowg i wykresem  stupkowym.

0.0 XrH %H 100.0
Wybér punktu pomiarowego
Pierwszy kanat pomiarowy jest zawsze wybranym punktem pomiarowym.
Mozna go wybra¢ bezposrednio jak w menu za pomocg N or
Aby zmieni¢ inne kanaty, punkt pomiarowy nalezy PROG ENl
wybraé jako funkcje, naciskajac klawisze: | A I8 VvV %
Wybrany punkt pomiarowy mozna teraz zmienic: ,

Aby anulowa¢ proces wyboru punktu pomiarowego, naci$nij:

Aby ustawi¢ zakres wys$wietlania, nalezy uzy¢ funkgji start analogowy i koniec analogowy w menu
sPecial functiohs zobacz 13.12.3). Po wybraniu tych funkgji

mozna je wprowadzi¢, naciskajgc przycisk PROG ElieN Vv [0l
mozna je wprowadzi¢ bezposrednio na odpowiedniej osi; (patrz 9.5).

11.6 Menu uzytkownika

Pomimo tych elastycznych kombinacji menu pomiarowych i menu funkcji
(patrz 12) nadal istniejg pewne zastosowania, w ktérych pozgdane bytyby
indywidualne funkcje zbierania. Taki jest cel menu uzytkownika U1DatalLogger
ktéry mozna réwniez dowolnie montowa¢ i konfigurowaé za pomocag
oprogramowania ALMEMO®-Control. Mozesz wybra¢ zgdane funkcje z
ponizszej listy i utozy¢ je na ekranie doktadnie tak, jak chcesz; jedynym
ograniczeniem jest dostepna przestrzen, a mianowicie 7 rzedow.

11.6.1 Functions

Functions Display Keys Com-
mand
Warto$¢ zmierzona - mata 00: 2345 °C TemPerature ZERO| ADJ o 15
Warto$¢ zmierzona - $rednia . o o 16
Warto$¢ zmierzona - wykres [ | o 34
stupkowy 2 rzedy 5.0 5220 mls 15.00
Wart. gran. maksym (patrz 13.5) Limit value max  1234.5°C OFF | OM o 00
Warto$¢ graniczna - minimalna~~ |Limit value min  -0123.4°C OFF | ON o 01
Warto$¢ bazowa (patrz 13.6) Base value =~ ---———- °C OFF | ON | o 02
Factor Factor 112345 OFF | OM o 03
Wyktadnik potegowy ExPonent 0 OFF | ON 0 48
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Punkt zerowy (patrz 13.7) Zero-point = ------ *C OFF | ON o 04
Wzmocnienie Gain = -———- OFF | ON o 05
Analog start (patrz 13.12.3) Analod start 0.0 °C OFF | ON | o 06
Analog koniec (patrz 13.9) Analod end i00.0°C OFF | ON o 07
Zakres Rande NiCr CLE o 08
Wartos¢ maksym. (patrz 12.1) Maximum value 11223 °C | CLR | CLRA | o 09
Warto§¢ minimalna Minimum value 193°C| CLR | CLRA | o 10
Wartos¢ srednia (patrz 12.2.3)  |Averade value  ----——- CLR | CLRA | o 11
Cykl (patrz 12.5.8.1) Cycle 00:00:00 Un CLR | FORM | o 12
Data, pora dnia (patrz 12.5.3) Time: 12:34:56 Date: 01.02.00 CLR o 14
Tryb usredniania Averading mode CONT CLR o 18
Tempo pomiar (patrz 12.5.8.4) Meas. rate : 10 moPs Cont: - | OFF | ON | o 19
(}zas cyklu (patrz 12.5.5) Cucle timer: 00:00:00 Un CLR | FORM | o 20
Srednia liczba (patrz 12.2.2) Number 00aoa 0 22
Numer (patrz 12.5.6) Number 123-56 OFF | ON o 23
Zakres, oznaczenie MiCr TemPerature W H ~ o 24
Przekroj mm (patrz 12.2.6) Diamater 0000 mm CLR 0 25
Przekr6j cm2 (patrz 12.2.6) Diameter 0000 cme CLR 0 26
Maksimum, data i pora dnia Maximum time 12:34 01.02. o 28
Minimum, data i pora dnia Minimum time 13:45 01.02. o 29
Pusta linia o 30
Linia o 31
Wygtadzanie (patrz 12.2.1) Smoothing 10 CLR 0 32
Wolna pamie¢ (patrz 12.5.7) Memard free 5021 KB CHMEM| PMEM | o 33
Oznaczenie (patrz 14.1) ComPanY name - A SPacimen CLR o 36
Tekst 1: 1: Designation line CLR o 37
Text 2 2: Desidnation line CLR o 38
Tekst 3: (patrz 11.6) Menu title UL CLR o 39
Poziom blokady (patrz 13.4) Locking lewel g CLR 0 42
Cisnienie atmosferyczne (patrz 14.6)  |Atm Pressure 1013 mbar | CLR o 43
Temp. kompensacii (patrz 11.2.4) Temp. comp. CT 25.0°C CLR o 44
Warto$¢ zadana (patrz 12.3) SetPoint 1100.0 =C OFF | ADJ 0 45
Czas pomiaru (patrz 12.2.3) Measuring time 00:00:000.00 | CLR o 46
Czas trwania pomiaru (patrz 12.5.9)  |Meas. duration 00:00:00 CLR o 47

11.6.2 Menu konfiguraciji

W wyborze menu wybierz menu uzytkownika Ul
Przed konfiguracjg upewnij sie, ze urzgdzenie jest podtgczone

kablem danych do komputera i uruchom oprogramowanie

ALMEMO®-Control.
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Kliknij raz myszg Search the network
Nastepnie otworzysz Device list
Zaznacz urzadzenie i nacisnij Program the user menus

Wybierz zgdane funkcje po lewej stronie i przeciagnij i
upusé w oknie menu po prawej stronie.
Dla wszystkich funkcji dotyczgcych wartosci mierzonych (np. Maksimum, wartosé

usredniona, wykres stupkowy) nalezy kazdorazowo wprowadzi¢ najpierw warto$é
(? mierzong punktu pomiarowego, a nastepnie powiazane funkcje.

Zalecane jest uzycie sensownego tytutu menu: User menu title

Po zakonczeniu zapisz menu w urzadzeniu jako U1 :  Save menu, U1, OK
Mozesz takze zapisa¢ wszystkie menu na komputerze i ponownie zatadowac
je w razie potrzeby.

12. MENU FUNKCJI Functioh eus I -

Do zarzgdzania poszczegolnymi zadaniami do | guaradging

kazdego menu pomiarowego mozna przypisac Two-Paint adiustment
menu funkcji z sgsiedniej listy. Do kazdej operac;ji Scaling .
pomiarowej mozesz w dowolnym momencie |Data log9er functions
przetacza¢ sie¢ migedzy menu pomiaru i menu

funkcji. M44 F kb CLR

Aby wywotaé wybor menu funkciji w wyborze menu, patrz 10

lub w menu pomiaru i menu funkcji nacisnij klawisz:
Aby wybra¢ menu funkgji, naciénij klawisz: | v B¢l > K
Aby wyczysci¢ menu funkgji, nacisnij klawisz:

Nawigacja Przez kilka menu funkcji: or

Aby przetgczaé sie miedzy menu funkcji a menu pomiar/ ekl and EaEl

12.1 Pamie¢ wartosci maksymalnych, minimalnych i indywidualnych

Menu funkcji max: min. individual walues
memaryd  pokazuje nie tylko zmierzong warto$c¢, . o
ale takze stale uzyskiwane wartosci maksymalne OO 2545 C
i minimalne = dla  wybranego  punktu :T': ;;n;?eraptlure o
pomiarowego plus pamie¢ dla 100 pojedynczych |Fi: 22 ax: .
wartosci. Memord : PiZ: 2545 °C

MEM M44 W LISTHM FCT
Wartos¢é maksymalna, wartos¢ minimalna:

Funkcie Min and Max : Min: 2537 Max: 31.34

Aby wyczyscié, wybierz funkcje (patrz 9.4):
Aby wyczyscié wart. maks., min. i $rednie dla wszystkich kanatéw uzyj :
Jak tylko wyczyscisz pamieé, pojawi sie biezgca zmierzona wartos¢ (poniewaz
pomiar jest ciggty). Za kazdym razem, gdy rozpoczyna sie operacja pomiarowa,
jesli urzgdzenie zostato tak skonfigurowane, wartosci szczytowe
zostang usuniete; (ustawienie domysine, patrz 14.8).
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Pamieé¢ wartosci indywidualnych

Kazdg zmierzong warto$¢ mozna zapisaé¢ za naci$nigciem jednego przycisku. Zmierzona
wartos¢ jest wyswietlana wraz z jej jednostkami i numerem pozycji w funkc;ji
pamieci. Mozna usungc¢ tylko ostatnig warto$¢ lub catg pamieé. Wszystkie zapisane
dane moga by¢ wyswietlane na wyswietlaczu lub jako wyjscie do interfejsu.

Aby w sposab ciggly zapisywa¢ warto$¢, nacisnij :

Wyswietlacz pamieci z pozycja: Memory: P12: 2545 °C
Aby wyczy$ci¢ ostatnig pozycje po wybraniu funkcji, nacisnij:

Aby usuna¢ zapisane wartosci, nacisnij przycisk:

Aby wyswietli¢ zapisane wartosci, naci$nij przycisk: PSITY and
Aby wyprowadzi¢ zapisane wartosci, nacisnij przycisk: P

Polecenia interfejsu: reakcja:
zapisz wartos$¢ pomiaru: S-4
wyjscie do przechowywania danych: P-04 Memory:

PO1: 00: +022.12 °C

P02: 00: +022.12 °C

P03: 10: +0039.9 %H

PO04: 10: +0039.9 %H

P05: 20: +0007.6 °C
Czyszczenie pamieci: C-04

12.2 Usrednianie
Srednia warto$¢ mierzonej warto$ci jest potrzebna do réznych zastosowan
n.p. wygtadzanie szeroko zmieniajgcych sie wartosci mierzonych (wiatr, ci$nienie itp.).
Srednia predkosc¢ przeptywu w kanale wentylacyjnym
Srednie godzinowe lub dzienne wartosci danych pogodowych (temperatura, wiatr itp.)
Roéwniez dla wartosci zuzycia (prad elektryczny, woda, gaz itp.)
Otrzymano $rednig warto$¢ M dla mierzonej zmiennej
przez zsumowanie catej serii zmierzonych wartosci i M:<Z M-)/N
podzielenie przez liczbe zmierzonych wartosci N. i :

Jesli w wyborze funkcji zostanie wybrane usrednianie, pojawi sie nowe menu
wyboru z listg réznych trybow usredniania.
Obejmujg one wygtadzanie wartosci mierzonej dla

Averading :
wybranego kanatu z przesuwanym oknem Sliding averade, smoothing :
usredniania, usrednianie dla poszczegdlnych over meas oParations
operacji pomiarowych wybranych wedtug miejsca lub | ayar tima
czasu, usrednianie czasu, cykli lub okreslonych over cYcle
punktéw pomiaru. ouver measuring Points
Array measuring
Dla czujnikéw przeptywu dostepne jest specjalne Mad_F CLR

menu pomiaru matrycy zgodnie z VDE. Aby wybra¢
menu usredniania, naci$nij przycisk: BA -nd IEE or [S

Aby wyczysci¢ usrednianie dla wybranego kanatu, nacisnij; <CLR>
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Uérednianie.

12.2.1 Wygtadzanie $rednich wartos$ci za pomoca sredniej ruchome;j
Pierwsza metoda usredniania ma zastosowanie
wytgcznie dowartoscizmierzonejwybranego kanatu;
stuzy do wygtadzania zmierzonych warto$ci 13 2545 m/S
niestabilnej lub silnie fluktuacyjnej, np. szczegdinie LE40 Flow

przeptywy turbulentne, poprzez usrednianie w

okreslonym  przedziale czasowym. Poziom | 3moothing 15
wygtadzania mozna ustawi¢ w funkcji Smoothing
Mozna tutaj okresli¢ liczba zmierzonych wartosci Mad M FCT

do usrednienia (mozliwy zakres od 0 do 99).
Wygtadzona zmierzona warto$¢ moze by¢ zatem wykorzystana we wszystkich
kolejnych funkcjach oceny w potgczeniu z usrednieniem poszczegdlnych
zmierzonych wartosci (patrz 12.2.2) lub do pomiaru sieciowego (patrz 12.2.7).

m1 m15 o
EEEEEEE NN ENENEEEEE »M—(Zmi)/N
- > '
- okno czasowe >
Wygtadzanie warto$ci mierzonej np. 15 wartosci :  Smoothing: 15

Ciagte skanowanie punktéw pomiarowych powinno by¢
wytgczone, poniewaz w wielu punktach pomiarowych
zbyt mocno zmniejszytoby szybko$é pomiaru: Meas rate : 10 moPs Cont : -

Stata czasowa (s) = wygtadzanie / szybkos¢ pomiaru - 2

Jak dziatajg menu usredniania:
Ponizsze menu usredniania wykorzystujg niektére standardowe

(i? funkcje, takie jak tryb usredniania, cykl, szybko$¢ pomiaru -
odpowiednio przeprogramowane. Mozliwe jest przesytanie danych do
interfejsu i pamieci, ale nalezy to skonfigurowac¢. Aby wyswietli¢ takze
Srednig uzyskang wartos¢, ktéra jest wyprowadzana, kanat funkcyjny
M (t) musi by¢ aktywowany w kanale M32 / 33/34 (patrz 8.2).
Spowoduje to zatrzymanie aktualnie uruchomionego rejestratora
danych; bedzie to musiato zosta¢ ponownie zainicjowane.
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12.2.2 Usrednianie dla poszczegodlnych recznych operacji pomiaru

Aby uzyska¢ $rednig poszczegdlnych  operacji
13: 25.45m/s

\ 12. Menu funkgcji

pomiarowych w okreslonych lokalizacjach i godzinach,
wybierz menu awverade walue over measuring

oPerations. Tutaj mozna wykona¢ indywidualne |[L840 flow
reczne skanowanie punktéw pomiarowych. Averade value 2457 °C
Number oooiz U
E1 E2 E3 E4
! | | | | > M=(> E)N
CLR MANU MANU MANU MANU i

1. Aby wybraé $rednig warto$é (patrz 9.4) i jg wyczyscié: PROG }
Funkcja averade value pokazuje: mls
Funkcja number over measuring operations pokazuje: number : 00000 U

Aby ustawi¢ aktywacje pamiegci, format wyjsciowy: RUONIoldZ2d , KM patrz 12.5.5

2.Aby uzyskac recznie zmierzone wartosci recznie :
Funkcja averade value pokazuje: averade value : 1234 mis
Funkcja humber pokazuje: humber: 00001

3. Powtérz krok 2 dla kazdego punktu pomiarowego.

W przypadku sond przeptywu otwérz menu gto$nosci: patrz 12.2.6

12.2.3 Usrednianie w czasie
Aby okresli¢ srednie warto$ci w danym okresie
czasu, istniejg 2 mozliwosci - albo przez nacisnigcie

13: 2545 m/s

odpowiednio przycisku Start i Stop, albo przez
wprowadzenie czasu usredniania, ktéry jest
uruchamiany recznie, ale zatrzymuje sie
automatycznie. Punkt pomiarowy moze by¢ zawsze
wykonywany na poczatku i na kofcu w celu
zapisania w pamigci wartosci poczatkowej, wartosci

LE40 flow

Averade value 2457 °C
Measuring duration
00:01:30.56 U

STHRT M44 M LIOLM FCT

koricowej i wartosci $redniej - kazda z odpowiednig
porg dnia.

Measuring rate m, M M:(Z m,)/N
LU L e S
I >
Start Stop

Aby automatycznie usung¢ srednig wartosc¢ i czas trwania pomiaru przy uruchomieniu
(patrz 14.8) lub po wybraniu wartosci $redniej, naciskajgc:

Czas pomiaru mozna odczyta¢ : meas duration : 00:01:23.40 U

Aby ustawi¢ aktywacje pamigci, format wyjsciowy: ,

Aby rozpoczaé usrednianie, nacisnij: Verification :
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Aby zatrzymac usrednianie, nacisnij :
Alternatywnie

Wprowadz okreslony Sredni czas trwania w sekundach,

<STOP>

Wybierz i zaprogramuj funkcje Measuring duration ,

Funkcja zmienia sie na:
Aby rozpoczgé usrednianie:

avearading duration : 020 U
PR Verification : M

: Aby zatrzyma¢ usrednianie po uptywie czasu usredniania:

Wartos¢ srednig mozna odczytaé z funkcji: averade wvalue :
W przypadku sond przeptywu otwdrz menu gtosnosci:

12.2.4 Usrednianie w calym cyklu

Aby okresli¢ srednie wartosci godzinne lub dzienne,
wartosci srednie muszg by¢éuzyskiwanew cyklicznych
odstepach czasu. Cykl jest
zaprogramowany, aby zapewni¢, ze $rednia wartos¢,
maksymalna warto$¢iwarto$¢ minimalnasg usuwane
po kazdym cyklu, ale nadal pojawiajg sie
na wyswietlaczu przez caty nastgpny cykl

Measuring rate m;

13.24 mis
B patrz 12.2.6

00: 25.45°C

NTC TemPearature

Averade value
Cucle timar

START M44 M

2457 °C
00:02:30 U

FCT

Cycle — Display m
y m play m,

]
Zaprogramuj cykl (patrz 12.5.5) i ustaw
Ustawi¢ aktywacje pamieci, format wyjsciowy:
Rozpocznij pomiar, uruchomi sie usrednianie:
Zakoncz pomiar:

m:(z m;)/N
i

m,

cdcle timer @ 00:15:00 Un

<MON/MOFF> i <FORM>

PRYYAEN Verification : H
<STOP>

Mozna odczyta¢ $rednig wart. z ostatniego cyklu: averade value : 13.24 mis
Srednia wartos¢ jest réwniez wyprowadzana lub zapisywana w kanale

funkcyjnym M32 / 33/34 z zakresem M (t).

12.2.5 Usrednianie punktow pomiarowych

Wartosc¢ srednig mozna rowniez ustali¢ na
podst. liczby punktéw pomiarowych. W menu
averade value over measurind Points kanat
poczatkowy (Bk2) mozna ustawi¢ za pomoca
punktu pom. w 1. rzedzie i po wybraniu funkcji
to channel : takze kanat koncowy (Bk1).
Srednia warto$é¢ M (n) jest programowana
automatycznie do funkcji kanatu M32 / 33/34
(patrz 13.9). Skanowanie punktu pomiarowego
jest ciagte (patrz 12.5.8.4). Srednia warto$¢ M (n)
od M01 (Bk2) do M03 (Bk1):

01: 21.45°C

HTC TempPerature
to channel :  [EH 2845 °C
Averade valua: 2457 °C

Ma ESC F Mw

. n=Bk1
M=M34=( > M,

i
i=Bk2

)IN
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12.2.6 Pomiar przeptywu objetosciowego

Aby wyznaczy¢ przeptyw objetosciowy VF w kanatach przeptywowych, srednig
predkosc¢ przeptywu nalezy pomnozycC V przez pole przekroju CS:
VF= V -CS-0.36 VF =m%h, V =m/s, CS =cm?

W przypadku rurek Pitota do obliczenia rzeczywistej predkosci na
wyswietlaczu czujnika zapewniona jest kompensacja temperatury i
kompensacja cisnienia atmosferycznego (patrz 11.2.4,11.2.5).
Aby uzyskaé srednig predkos$é przeptywu V istniejg nastepujgce
mozliwosci: 1. Usrednianie poszczegodlnych operacji pomiarowych (patrz
12.2.2) 2. Usrednianie w czasie (patrz 12.2.3)

W przypadku przyblizonych pomiaréw objetosci powietrza w otworach wentylacyjnych i kratach

nalezy zastosowa¢ czujnik przeptywu na jednym Kkoncu, rozpocza¢ usrednianie i postepowaé
réwnomiernie na catym przekroju; po osiagnieciu drugiego konca przekroju przestan usredniac.

3. Pomiar w sieci zgodnie z VDE (patrz 12.2.7)
Jesli wartos¢ srednia jest przypisana m / s jako
jednostki, w celu okreslenia przeptywu 1 934 ) m3/h
objetosciowego mozna wywota¢ menu przeptywu | yglume flow standardized : »
objetosciowego bezposrednio z menu wartosci Channel tYPe :  Rectangular

objglosciowego b Width: 150 DePth: 175 mm
$redniej, naciskajac : Save file HALLET.U02
STORE _ FA FCT

Zawiera liste nastepujgcych funkgciji
Obliczenia przekroju gotowe:
Channel t4YPe: Prostokgtny: szerokosc i glebokosé, Channel t4pe Tubular k:1.00

Rurowy o $rednicy: diameter : 00175 mm
Powierzchnia o przekroju: cross-section : 02345 cmE
zawiera wspétczynnik koryg. (k)
Wyswietlanie przeptywu objetosci w m3/h: volume flow 1934, m*h
Wyswietlanie znormaliz. objetosci (20°C, 1013 mbar): standardized : v see 12.2.7
Zapisz dane w pliku przeptywu objeto$ciowego: see 12.2.7

12.2.7 Opcja pomiaru macierzy VN

Srednig predkos¢ w kanale przeptywowym oblicza

siezgodnie z DIN EN 12599, a mianowicie wykonujac AUERAGING -
operacje pomiarowe w poszczegolnych punktach uktadu w | Sliding averade, smoothing
przekroju pionowym do osi rury (patrz podr. 3.5.5). Aby oLer measuring oPerations
upewnié sie, ze wszystkie indywidualne wartosci s3 E::: E‘S‘;E

rejestrowane w znormalizowanej formie, dostepne jest ihd Point
menu kombinacji array measurements (pomiaréw macierzy) B i R S TEIE:

specjalniezaprojektowane dla czujnikéw przeptywu (m/ s). Array “ﬁi‘f”rigg 3 CLR

W 1. menu wprowadzane sg dane kanatu w oznaczeniu punktu pomiarowego.
Jesli dostepne jest ztgcze pamieci z kartg SD, dane kanatu juz uzyskane
zostaly wybrane: E@ , i mozna go zatadowag z
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istniejacego pliku poprzez [Xe518] . _ | Load file : HALL7.L01
Typ kanatu ze wspétczynnikiem k, wymiarami i Meas Point:  Exhaust _UL
liczbg otwordéw jest zapisany w kanale; Channel tupe :  Rectandular

- : ! ) Width : 150 DePth: 175 mm
nastepnie do obliczenia rzeczywistych Mumber of holes : 12
gtebokosci pomiaru stosuje sie liczbe pomiaréw | Number of meas dePths : 13
gtebokosci i linii grawitacyjnych (3.5.5). Huverading duration : 005

. . ; LOAD M44 M FCT

Wprowadzanie sredniego czasu trwania w sek.

zapewnia rownomierne pozyskiwanie danych na punkt poprzez usrednienie w
ustalonym czasie. Jesli usuwane jest usrednianie czasu trwania, jego czas

rozpoczecia i zatrzymania jest okreslony przez czas pomiaru.
Aby wybra¢ 2. menu, naciénij przycisk

Wten ’spos()b.moiliwejest u.zyskanie wszystkicr] Tmm _ EL__BZ B3 BY

punktow pomiarowych od pierwszego otworu az |pQ2g: —-.—- —=.—= ———= —=—
do ostatniego otworu na wszystkich wstepnie  [00&& —=—= ==-= —=—= --—-
obliczonych gtebokosciach. Operacjepomiaru g%g ST T T
inicjuje sie naciskajgc klawisz kazdy Q00 ———m = mm —m o e
punkt jest pobierany jeden po drugim za Averade value  ————- mis
pomocy klawisza éﬁm Kazdy punkt START F4 F UOLM CLRA

mozna nastepnie ponownie wybra¢ do
korekcji za pomocg klawiszy kursora

ALMEMO - Flow array measuring

Meas. device:;2590-4S VN;Serial no.:;H10120757;Calibration date :;01.01.2013
Sensor:;FDA602SK1;Serial no:;11070123;Calibration date :;01.01.2013

Measuring:;;File:;WH7.V02;meas. location:;Hall7;
Creation:;;Date:;09.01.2013;Time:;14:50;
Measuring:;;Date:;09.01.2013;Time:;15:37;

Channel type:;rectangle/circle;Width/diameter mm:;200;Depth mm:;100
k-factor:;1;number of holes:;3;Number of meas. depths:;2

measuring points:;b1:33mm;b2: 100mm;b3: 166mm;b4;b5 ...

{2: 75mm;24,0;34,6;25,6;;
12: 25mm;24,0;24,1:27,0;;

cross-section cm2:;200;average velocity. m/s:;26,6;Flow m3/h:;1912
Normalized:;yes;meas. temperature °C:;14,0;Air pressure mbar:;922
Standard temp. °C:;20;Standard velocity. m/s:;24,7;Standard flow m3/h:;1776
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ALMEMO - Flow array measuring

Meas. device: 2590-4S VN Serial no.: H10120757 Calibration date : 01.01.2013
Sensor: FDA602SK1 Serial no: 11070123  Calibration date : 01.01.2013
Measuring: File: WH7.V02  meas. |ocation: Hall7
Creation: Date: 09.01.2013  Time: 14:50
Measuring: Date: 09.01.2013  Time: 15:37
Channel type: rectangle  Width/diam. mm: 200 Depth mm: 100
k-factor: 1 number of holes: 3 Number of meas.: 2
measuring points:  b1:33mm  b2: 100mm b3: 166mm

t2: 75mm 24,0 34,6 25,6

t2: 25mm 24,0 24,1 27,0

cross-section cm2: 200 average velocity m/s: 26,6 Flow m3/h: 1912
Normalized: yes meas. temp. °C: 14,0 Air pressure mbar: 922
Standard temp. °C: 20 Standard velocity. m/s: 24,7 Standard flow m3/h: 1776

Aby usuna¢ wszystkie zmierzone wartosci, nacisnij
Srednia wart. macierzy jest wyswietlana w sposéb ciagly: averade wal : 1511 mis

Aby anulowa¢ operacje pomiaru, nacisnij klawisz:
Aby przej$¢ do 3 klawisza menu nacisnij:

Wyswietlenie przeptywu objetosciowego w m3 / h = Srednia wartos¢ przeptywu [m / s] x przekroj [cm2]

Mozliwe jest wyswietlenie znormalizowanej
wartosci objetosciowej do 20 ° C i 1013 mbar, 1934 m3/h
jezeli temperatura i cisnienie atmosferyczne sg Uolume flow stan dar.' dized: v
mierzone w danym punkcie pomiarowym; (patrz | Meaz point :  Exhaust Ui
kompensacja temperatury 11.2.4 i kompensacja |Averade walue: 1511 mis

ci$nienia atmosferycznego 11.2.5). Save file : HALLET.M02
Wybierz funkcje standardized i aktywu;: STORE_F4 FCT

standardized : v
Zapisz dane i dane wyj$ciowe
Jesli podtaczone jest ztgcze pamieci karty SD, wszystkie dane mozna zapisaé
do specjalnego pliku przeptywu objetosci, naciskajgc przycisk:
Tabelaryczny format danych pokazano na poprzedniej stronie. Dane mozna
takze poleci¢ ,P49” (s. Podrecznik, ust. 6), mozna je rowniez odczyta¢ przez
interfejs, a nastepnie zaimportowac do przetworzenia w arkuszu kalkulacyjnym
Excel.
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12.3Adjustacja dwupunktowa z wprowadzeniem warto$ci zadanej
Do uniwersalnej korekcji btedéw w 2 punktach
przewidziano funkcje adjustacji dwupunktowej. Jesli | TWO-POINT ADJUSTMENT
rzeczywiste wartosci w 2 punktach sg nieznane, Eg:tual EJEE;?I?E--IEmPE?rEEU-r-E-
mozna je zapisac z gdeW|ednJm| wartosciami | gatpgint 1:  0.00 2 .]EEIEE
zadanymi. Jeslinie, nalezy utworzy¢iustawic online |y Zarg-point: = —————- o
2 stany warto$ci zadanych. Zazwyczaj dla |4 Gain: == ===Z0 —————-
pierwszego punktu pomiarowego wykonywana jest
korekta punktu zerowego; jakakolwiek inna wartos¢ anl__ESC _F
zadana

jest rowniez mozliwa. Dla drugiego punktu pomiarowego wykonana regulacje wzmocnienia

i wszystkie wartosci korekcji sg obliczane; (patrz 13.7). Regulacja dwupunktowa: (wartosci

rzeczywiste sg kasowane)

1. Punkt pomiarowy

Ustaw czujnik w pierwszym stanie oo: 0.4 =C
(np. woda lodowa, bezcisnieniowa itp.), actual value 1: ————-
Wybierz wartos¢ zadang 1 i wprowadz: setPoint 1:
Dostosuj zmierzong warto$¢ do wartosci zadanej 1, naciskajac
Zmierzona warto$é powinna wyswietlaé warto$¢ zadang 1 : (0 0.0 ¢

2. Punkt pomiarowy
Umie$¢ czujnik w statusie drugim 00: 39945 °C
(wrzaca woda, znana waga itp.) pr L
Dla 2. punktu pomiar. wprowadz warto$¢ zadang 2: 2 mm
Dostosuj wzmocnienie zadanej funkcji 2, naciskajgc:

Zmierzona warto$¢ powinna wyswietla¢ wartosé zadang 1: 00:  100.0 °C
Obliczanie wartosci korekty

Wprowadz znane wartosci rzeczywiste w funkji; actual walue 1: o4 2 [
i oblicz korekcje warto$ci zadanej funkgji 2, naciskajgc :

Jesli czujnik jest zablokowany, pojawi sie prosba o potwierdzenie,
(? czy rzeczywiscie nalezy wykonacé regulacje.

12.4 Skalowanie

Czujniki lub nadajniki o znormalizowanym wyjsciu
sygnatu zwykle muszg by¢ skalowane, aby wyswietla¢ | SCALING : 01: 4.E7 mA
zmienng  fizyczng.  Jezeli wprowadzono 2 | Rctual wal 1: O4.000 2: 20.000
rzeczywiste wartodci i 2 wartosci zadane, menu gef'mt"'tp’{f 1_100 H"'ESIEEEE
SKALOWANIE bedzie, jak opisano wczesniej (patrz | 'y eIl 02 Hoe

B . ; . o Gain: 0 0————=
12.3), wykona¢ zadanie obliczenia wartoSci |g Baga ualue : 7200 °C
skalowania, wartosci bazowej i wspdtczynnika (patrz | 5§ Factor : 032125 EZ
13.6). AD] ESC F OM

Zadane jednostki i pozycja przecinka dziesietnego réwniez muszg zostac
wprowadzone.

Obliczanie wartosci skalowania

Po wprowadzeniu wszystkich niezbednych parametrow

wartosci skalowania oblicza sig w wartosci zadanej funkgji 2, naciskajac:
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Skalowanie za pomocg adjustacji dwupunktowej
Czujniki regulowane wspétczynnikiem, np. Przetworniki sity i przemieszczenia
mozna réwniez regulowac online, jak opisano wczesniej w 12.3.

Symuluj, wybierz i wprowadz 1. wartos$é 1: setroint 1: IR
Adjustuj setPoint 1 naciskajgc:2.

Symuluj setpoint 2
Dla Przetwornikow sity ALMEMO (Patrz Manual 3.6.2)
Symuluj warto$¢ kontrolng

Odpornos¢ na kalibracje WkL. / WYL: or EXES
Zaznacz i ustaw setpoint 2 : . 1400.0 |
Dwupunktowa regulacja wartosci zadanej 2:

Przetwornik sity z kalibracja oporu mozna regulowac réwniez na
‘\/,? wyswietlaczu czujnika.
Mozliwe jest rowniez dostosowanie tylko wartosci koncowej - bez
zmiany punktu zerowego.

12.5 Funkcje rejestratora danych

3 funkcyjne menu Data lo99er functiohs moze (¢ p REC COM IF Ml ROL * m»
by¢ wykorzystywane do uzyskiwania zmierzonych | Time: 12:34:56 Date: 01.01.06
wartosci dla wszystkich punktow pomiarowych recznie | CYcle timer 00:00:30 nS
lub w okre$lonych porach dnia lub cyklicznie | Internal memory :  B4.0 KB
przez okreslony czas i do zapisywania ich w HE"‘E“‘ free 015-31531 I{E
wewnetrznej pamieci danych (typ 4AS) lub na Fill-lglngrr;'ue: ALMEMO.001
zewnetrznej karcie pamieci; (patrz instrukcja 6.5). ]
Wobec braku wszystkich takich nosnikéw te menu nie START i pE_HANY
jest dostepne.

Status urzadzenia mozna sprawdzi¢ za pomocg odpowiednich symboli (patrz 9.2)
pojawiajagcych sie na gérnym pasku stanu menu.

12.5.1 Wewnetrzna pamieé¢ danych

Rejestratory danych ALMEMO2590-4AS zawierajg wewnetrzng pamie¢ danych
EEPROM o pojemnosci 500 KB, wystarczajgcg na 60000 do 100000 wartosci
pomiarowych (w zaleznosci od liczby kanatéw). W przypadku awarii napiecia zasilajgcego
dane pomiarowe =zostajg zachowane w stanie nienaruszonym. Catkowita
pojemnos¢ pamieci i dostepna wolna pamie¢ sg podane w funkcjach Internal
memotyd oraz Free memord. EEPROM moze by¢ skonfigurowany jako pamieé
liniowa lub pamie¢ w petli (patrz 12.5.8.5, instrukcja 6.10.13.2). Podstawowe
informacje na temat zapisywania danych w urzgdzeniach AL-MEMO® znajdujg
sie w instrukcji, rozdziat 6.9.

UWAGA! Przy pierwszym uruchomieniu urzgdzenia w pamieci wewnetrznej zapisywana
jest tylko jedna konfiguracja czujnika; jednak ze skutkiem od nastepnego
uruchomienia mozna to uzupetni¢ o dodatkowe czujniki. Jesli jednak podtgczone sg inne
czujniki, pamie¢ musi zosta¢ odczytana, a nastepnie wyczyszczona przed
nastepng sesjg nagrywania.
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12.5.2 Ztacze pamieci z kartg SD

Na urzadzeniach bez pamieci wewnetrznej lub jedli pojemnos$¢ pamieci okaze sie
niewystarczajgca lub jesli dane wymagajg oceny w innym miejscu, mozesz jako
dodatkowg pamie¢ zewnetrzng uzyé ztgcza pamieci (ZA1904-SD) z kartg SD, dostepng
z naszej oferty akcesoriow. Zmierzone dane sg do niego zapisywane przez ztgcze
pamieci w trybie tabelkowym i w standardowym formacie FAT16. Karte SD mozna
sformatowac, a jej zawarto$¢ mozna odczyta¢ i usung¢ za pomocg dowolnego
normalnego komputera za pomocg dowolnego czytnika kart. Zmierzone dane mozna
zaimportowac¢ do MS-Excel lub do Win-Control (dotgczone oprogramowanie do pomiaru
wartosci).

Zigcze pamieci z dodatkowg kartg pamieci mozna podigczyé do gniazda A2; jest
rozpoznawany automatycznie. Mozesz sprawdzi¢, czy udato sie to zrobi¢ w funkciji
Pamie¢ zewnetrzna przez zwiekszong pojemnos$¢ pamieci i nazwe pliku w funkcji Nazwa
pliku. Jesli pamie¢ zewnetrzna zostanie podtgczona na poczgtku dowolnej
operacji pomiarowej, zostanie uzyta. Jednak w trakcie operacji pomiarowej nie mozna
go odtgczac; spowodowatoby to utrate buforowanych czasowo warto$ci pomiarowych.

Dostepna pojemnos¢ pamieci, External memory: 128.00 MB
Wolna pojemnos$¢ pamieci zewnetrznej Memoryd free : 21.75 MB
Nazwa pliku (maks. 8 znakéw i indeks) File name: ALMEMO.001

Przed rozpoczeciem jakiejkolwiek operacji pomiaru mozesz w funkcji Nazwa pliku
wprowadzi¢ 8-znakowg nazwe pliku. W przypadku braku nazwy pliku przypisanej przez
uzytkownika domysina nazwa ,ALMEMO.001” lub ostatnio uzywana nazwa zostanie
zaproponowana automatycznie. Dopdki konfiguracja ztgcza nie zostanie zmieniona,
mozesz zapisa¢ kilka operacji pomiarowych, recznie lub cyklicznie, réwniez z
przypisaniem liczbowym, wszystkie w tym samym pliku (patrz 12.5.6).

Jesli jednak konfiguracja ztgcza zostata zmieniona od czasu ostatniej operacji pomiaru,
a nowa nazwa pliku nie zostata zaprogramowana, wéwczas zawsze tworzony jest nowy
plik, a indeks indeksu w rozszerzeniu nazwy pliku jest automatycznie zwiekszany o 1,
np. . ,ALMEMO.002". Podobnie, jesli nazwa pliku juz istnieje, to nowy plik zostanie
utworzony z tg samg nazwg pliku, ale z nowym indeksem.

Aby sprawdzi¢, czy ztgcze pamieci dziata prawidtowo, na koricu uchwytu znajduje sie
dioda LED; oznacza to nastepujgce stany:

® Nie wykryto karty pamieci: dioda LED miga raz diugo, a nastepnie trzy razy krétko.
® Dane sg zapisywane: dioda LED miga w tym samym rytmie co cykl.
® Dane sag odczytywane: dioda LED $wieci sie nieprzerwanie przez caly czas wysytania danych
Podczas podigczania ztgcza upewnij sig, ze karta pozostaje
zablokowana na swoim miejscu!

Tryb pamieci w petli nie jest obstugiwany przez karty pamieci!

12.5.3 Data i pora dnia

Do rejestrowania nagran danych dostarczany jest zegar czasu rzeczywistego z data. Ten zegar
czasu rzeczywistego jest buforowany za pomoca baterii urzgdzenia; w przypadku wymiany baterii
termin i godzina zostajg utracone.
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Pierwszy wiersz zawiera godzine po lewej stronie i date po prawej; wybierajac te funkcje (patrz
9.4), mozna je zaprogramowaé we wskazanym formacie (patrz 9.5).

Funkcja godzina / data: Time : 12:34:56 Date :01.05.07
Format godziny i daty: hh:mm:ss dd.mm.yy

12.5.4 Jednorazowe wyjscie / zapis wszystkich punktéw pomiarowych
Jednorazowe reczne skanowanie punktéw pomiarowych w celu pobrania biezgcych wartosci
pomiarowych ze wszystkich aktywnych punktéw pomiarowych (patrz podr. 6.5.1.1) mozna
uruchomi¢, naciskajac IIE . format wyjsciowy mozna ustawi¢ w funkcii

Cucle timer (see 12.5.5, 12.5.8.3).

Jednorazowy reczny skan punktu pomiarowego : <MANU>

Nastepujgce symbole zostang krétko wyswietlone jako weryfikacja w status bar (s. 9.2) :
Strzatka startowa zaswieci sie na krotko, a nastepnie ponownie zgasnie "B’

Swieci sie, gdy dane s3 przesytane przez interfejs (krotko) “COM’

Pojawia sie po zapisaniu zmierzonych wartosci (krétko) ‘REC ~

Za kazdym razem, gdy przycisk zostanie ponownie wcisniety, zmierzone
wartosci zostang przetworzone z odpowiednim czasem pomiaru.

12.5.5 Cykliczny output /zapisywanie wszystkich punktéw pomiarowych

W przypadku cyklicznego rejestrowania i generowania warto$ci mierzonych

(patrz Podrecznik 6.5.1.2) cykl i format wyjsciowy muszag by¢ odpowiednio
zaprogramowane. Operacje pomiaru mozna rozpocza¢, naciskajgc <START>,

a zatrzymag, naciskajgc <STOP>. Za kazdym razem, gdy rozpoczyna sie

pomiar, jesli urzadzenie zostato skonfigurowane ponownie, warto$ci

maksymalne, minimalne i srednie wszystkich punktéw pomiarowych zostang
skasowane (ustawienie standardowe, patrz 14.8).

Dopdki nie rozpocznie sie zadna operacja pomiarowa, funkcja  zegaracyklicznego

wyswietla ustawiony cykl. Po wybraniu tej funkcji (patrz 9.4)cyklicznie mozna wprowadzi¢
bezposrednio (patrz 9.5). Po uruchomieniu licznik odlicza czas do nastgpnego cyklu.

Cykl (hh:mm:ss), Pamie¢ ON, Format listy Cucle timer : [MFEE]E 5
Przetgcz aktywacje pamieci naciskajgc ON / OFF :

Format wyjscia, w ktérym wartosci mierzone sg wyprowadzane przez interfejs,
mozna ustawi¢  [EFRER lub funkcjg OutPut format (patrz: 12.5.8.3).
(Wzorce wydrykéw: patrz Manual 6.6.1)

Modyfikacja formatu przyciskajac
Format, sasiadujgce kolumny n”: Cycle timer: [MEPRNLSH
Aby zmodyfikowaé format
Format, tabela "t ": Cycle timer: [EERINSGT

Aby rozpoczaé cykliczne skanowanie punktu, nacisnij ES1L:E
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Na pasku stanu bedg wyswietlane jako weryfikacja w sposéb ciggty ponizsze
symbole, tak dtugo, jak trwa operacja pomiarowa. (patrz 9.2):

$wieci sie strzatka rozpoczecia (ciggte) »
Swieci, gdy dane sg przesytane przez interfejs (ciggte) “coM”
Pojawia sie po zapisaniu zmierzonych wartosci (ciagte) "REC ~

Aby zatrzymacé cykliczne skanowanie punktu pomiarowego: ESj(0lgd 1l

12.5.6 Numeracja operacji pomiarowych

Aby zidentyfikowa¢ operacje pomiarowe lub serie operacji pomiarowych, mozna
je indywidualnie numerowac przed rozpoczeciem. Liczba ta jest wyprowadzana
lub zapisywana po rozpoczeciu nastepnego skanowania punktu pomiarowego. W
ten spos6b mozna przypisa¢ poszczegodlne operacje pomiarowe do okreslonych
rodzajow pomiaréw lub okreslonych punktow pomiarowych (patrz Manual 6.7).

Po wybraniu funkcji Humber jako normalny wprowadza sie numer 6-cyfrowy
(patrz 9.5). Mozesz uzyé¢ cyfrod 0 do 9, a takze znakdéw A, F, N, Pi-lub_
(spacja). Numer jest aktywowany natychmiast po jego wprowadzeniu;
nastepnie pojawi sie litera ,, A”, az do zapisania nastepnej cyklicznej lub
recznej operacji pomiarowe;j.

Funkcja numerowania: (np.: pok6j 12, punkt pomiarowy1) Humber: TSI A
Aby wyzerowaé i dezaktywowaé numer, nacisnij

Aby wiaczyé lub wylaczy € numer, nacisnij : [ <ON> §
Aby zwigkszy¢ i aktywowaé numer, nacisnij

12.5.7 Objetos¢ pamieci, wyjscie pamieci, czyszczenie pamieci
Podczas rejestrowania warto$ci pomiarowych funkcja Memory caPacity free cigg-
le wyswietla dostepng pojemnos¢ pamieci. Wybranie tej funkcji wkacza dwa przy-
ciski programowe, jeden do bezposredniego wyjscia pamieci i jeden do czyszcze-
nia pamiegci. Format wyjsciowy jest ustawiony w cyklu (patrz 12.5.5, 12.5.8.1 i
Manual 6.6.1).

Funkcja Memord frae np.: Memory free : KE
Aby wyprowadzié pamieé :
Aby wyczys$ci¢ pamieé :

Za pomocg klawiatury zawarto$¢ pamieci wartosci pomiarowych mozna
wyprowadzi¢ tylko na interfejs szeregowy jako cato$¢. Jedynie programowo
mozna okresli¢ pewne sekcje pamieci dla danych wyjsciowych - albo okre$lajgc
czas rozpoczecia i czas zakonczenia lub wybierajgc liczby okreslajgce dane
operacje pomiarowe. W kazdym wyjsciu z pamieci wewnetrznej mozna uzy¢
dowolnego z trzech formatow wyjsciowych ,, lista”, , kolumny” lub ,, tabela”.
W przypadku zewnetrznych kart SD (patrz 12.5.2) urzgdzenie moze tylko w
trybie tabelowym odczytywac zmierzone dane zawarte w ostatnio uzywanym
pliku. Dioda LED na koncu uchwytu swieci sie nieprzerwanie przez caly czas
dziatania pamieci. Najlepszym rozwigzaniem jest wyjecie karty pamieci i
skopiowanie plikéw przez czytnik USB bezposrednio do komputera.
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Mozna je nastepnie zaimportowac¢ do MS-Excel lub Win-Control (od V.4.8.1).

Podczas oprézniania pamieci Remainind outPut function w sposob ciaggty aktuali-
zuje i wyswietla w KB wielkos$¢ do pozostatg do przestania.

Pozostata ilo$¢ pamieci do przestania Remaining outPut : 125 KB

12.5.8 Konfiguracja skanowania Cucle : 00:01:00.00
W Eonizszym menu, dostepnym po nacisnigciu | Memord : v Mode: normal

, Mozna ustawié jeszcze bardziej (TS (o) 3 LTS

szczego6towo ogodlne warunki skanowania Memory : output
punktéw pomiarowych. e S L
MA4 F4 M FCT

12.5.8.1 Uruchomiony cykl z zapisywaniem do pamieci

Aby mie¢ pewnos¢, ze zmierzone wartosci sg zapisywane i przesytane do
interfejsu cyklicznie, uzyj funkcji Cdele. Zapisywanie na cykl, tj. cykliczne zapisy-
wanie danych w pamieci, jest aktywowane automatycznie po kazdej ponownej
inicjalizacji, ale w razie potrzebymozna je dezaktywowa¢ . Naci$niecie
ustawia najwyzszg predkos¢ nagrywania. Wyswietlany wowczas minimalny cykl
reprezentuje najwyzszg szybkosé pomiaru (10 mops) (patrz 12.5.8.4).

Wprowadz cykl w formacie ‘hh:mm:ss” see 9.5:  CHele: 00:15:00

Aby wyczyscic¢ cykl i zakonczy¢ biezgce skanowanie, nacisnij [<[CLR>|

Minimalny cykl z 10 mops (pomiary na sek.),

zgodnie z numerem kanatu 00:00:00.30

Funkcja aktywacji pamieci w cyklu Saving
Zapamietywanie aktywne (ustawienia domysine): ¥
Zapamietywanie nieaktywne -

12.5.8.2 Tryb skanowania
Do automatycznego dziatania rejestratora danych i / lub skanowania wartosci
mierzonych przez komputer dostepne sa4 tryby skanowania:

Normal : Cykl wewnetrzny lub cykliczne skanowanie przez komputer

Sleep : Tylko cykl wewnetrzny, automatycznie wytaczajacy sie w celu przy
monitorowaniu diugoterminowym

Monitor :  Cykl wewnetrzny, nie zaktécany przez skanowanie komputera

Fail-safe : Cykliczne skanowanie przez komputer; po kazdej awarii cykl
wewnetrzny zostaje wznowiony

Funkcja trybu skanowania : Mode : Normal
Ustaw tryb skanowania naciskajgc :
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Tryb Sleep (Uspienie)
W przypadku diugoterminowego monitorowania obejmujgcego duze cykle pomia-
rowe urzgdzenie moze by¢ uzywane w trybie uspienia. W energooszczednym
trybie uspienia przyrzad pomiarowy jest catkowicie wytgczany po kazdym skanie
punktu pomiarowego (nalezy pamietaé, ze stosuje sie czujniki z wkasnym zasila-
niem) i witgcza sie ponownie automatycznie po zakonczeniu cyklu, gotowe do nas-
tepnego skanu punktu pomiarowego. Za pomocg tylko jednego zestawu baterii lub
jednego fadowania baterii mozna wykonaé¢ do 15000 skanéw punktoéw pomiaru;
dla cyklu trwajgcego 10 minut odpowiada to pomiarowi trwajacemu ponad 100 dni.
W trybie Sleep po potwierdzeniu wyswietlanego zapytania mozliwa
(? jest konfiguracja wszystkich niezbednych parametréw!

Aby zapisa¢ dane w trybie uspienia, wykonaj nastepujgce czynnosci :
Whprowadz cykl trwajgcy co najmniej 2 minuty CHcle : 00:05:00 5
Aktywuj zapisywanie w tym cyklu : §aving to memory : B Mode:Normal
Wybierz tryb skanowania : Saving to memory : v Mode:
Zaprogramuj tryb uspienia (patrz 9.5):

hob=

o

W menu Data lo99er rozpocznij pomiar przyciskajac : EIEN
Urzadzenie wyswietli Sleap On.
Powinien nastepnie wylgczy¢ sie ponownie i jako weryfikacja miga dioda
LED ,, SLEEP” (4). Tylko czerwona lampka ,, SLEEP” u géry okna miga
rytmicznie.
6. W okreslonym cyklu przyrzad wigcza sie automatycznie, wykonuje jednego
punktu pomiarowego, a nastepnie ponownie sie wytgcza.
Aby wyj$¢ z trybu uspienia naci$nij
8. Aby anulowac¢ operacje pomiaru, nacisnij

Operacje pomiarowg mozna rozpoczaé w trybie uspienia przy uzyciu
(? czasu rozpoczecia (patrz 12.5.9); w trybie uspienia nie mozna go
zatrzymacé przy uzyciu czasu zakonczenia i czasu pomiaru.

~N

Tryb monitorowania:

Jesli rejestrator uzywany cyklicznie ma by¢ monitorowany od czasu do czasu -
komputerowo nalezy zastosowaé nowy ,tryb monitorowania”. Na wewnetrzne
cykliczne skanowanie w zaden sposéb nie ma wptywu skanowanie oprogra-
mowania; (w Win-Control “safe initialization” musi by¢ wytgczona). Cykl
wewnetrzny rozpoczyna sie wraz z uruchomieniem oprogramowania; moze
by¢ rowniez uruchomiony wczesniej. Skanowanie przez cykl wewnetrzny nie
wysyta danych do interfejsu. Aby zaakceptowa¢ dane aktywuj pamiec.

W funkcji Mode wariant programu Monitor : Mode:Monitor
e:
Tryb Fail-safe ma zastosowanie przy skanowaniu czysto programowym, zapew-

niajgcym, ze w przypadku awarii komputera skanowanie bedzie kontynuowane
wewnetrznie cyklicznie. W tym trybie cykle programowane w urzgdzeniu muszg
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by¢ wiekszy niz wymagany do skanowania oprogramowania (np. cykl urzadzenia 20s,
cykl oprogramowania 10s). Skanowanie oprogramowania ciggle resetuje cykl
wewnetrzny, z tym, ze cykl ten jest faktycznie wykorzystywany tylko wtedy, gdy
skanowanie oprogramowania nie powiedzie sie; (tutaj rowniez w Win-Control ,,
Bezpieczna inicjalizacja” musi by¢ wytgczona).

Cykl wewnetrzny rozpoczyna sie wraz z uruchomieniem oprogramowania Win-Control;
mogto by¢ réwniez uruchomione wczesniej. Skanowanie przez cykl wewnetrzny nie
wysyta danych do interfejsu. Aby zaakceptowaé dane, pamigé musi by¢ aktywowana.
W funkcji Mode wariant programu Fail-safe : Mode:F ail-safe

12.5.8.3 Output format (Format wyjscia)

Output format (patrz Manual 6.6.1) okre$la uktad wydruku dla skanéw punktéw
pomiarowych i dla wyj$cia pamieci. Format wyjsciowy mozna zaprogramowaé w funkgcji
QOutPut form . Domysinym formatem jest “List” w ktérym wszystkie dane pomiarowe sg
wymienione jedna pod drugg; innym formatem jest "Columns” kt6ry wyswietla je obok siebie;
zapewnia to wyrazny, przejrzysty zajmujgcy mato miejsca wydruk. W tym drugim formacie
drukarka jest automatycznie przetgczana na tryb znakow skompresowanych. Istnieje takze
format Table odpowiedni do dalszego przetwarzania przy uzyciu programu do arkuszy
kalkulacyjnych; (patrz formaty wydruku, Manual 6.1).

Format wydruku” ~ List wielkosci mierz. jedna poddrugg : QutPut form : List

Format wydruku ‘n” Columns wielko$ci m. obok siebie: OutPut form: Columns
Format wydruku "t Table, oddzielenie $rednikiem : OutPut form: Table
W menu rejestratora danych za cyklem aktywacji pamieci 'S’, jezeli nie "U’
Format jest oznaczony skrétem ‘n” lub "t": CYcle timer: 00:15:00 Sn

12.5.8.4 Measuring rate, continuous measuring point scan

W razie potrzeby szybko$¢ pomiaru (wspoétczynnik konwersiji) dla skanéw punkitéw

pomiarowych mozna zwiekszy¢ w funkcji Measuring ratez 2,5 do 10 mopdéw

(operacje pomiarowe na sekunde) (patrz Manual 6.5).

Poétciagte skanowanie punktu pomiarowego

Szybkos$¢ pomiaru punktéw pomiarowych jest domysinie pétciagta; tzn. wszystkie

punkty pomiarowe sg ciggle skanowane, ale wybrany punkt pomiarowy ma przypi-

sany preferowany status i jest skanowany co drugi raz. Zapewnia to statg szybkos¢

skanowania (= potowe predkosci pomiaru) niezaleznie od liczby kanatéw pomiaro-

wych; jest to zaletg w przypadku wygtadzania wyjscia analogowego lub wartosci

mierzonej, ale przy usrednianiu (M (n) moze prowadzi¢ do niepoprawnych wynikéw.
ofm[ 1M 2/ M 3[m4|m5mo0m 1M 2[m3[M

Ciagty skan punktu pomiarowego

Jesli ustawiono ciggte skanowanie punktu pomiarowego, wszystkie aktywne

kanaty pomiarowe sg skanowane jednakowo czesto z wybrang czestotliwo$ciag

pomiarowg i nieprzerwanie jeden po drugim; (patrz Manual 6.5.1.3). To prawie

podwaja szybko$¢ pomiaru / kanat. W obu trybach wszystkie zmierzone war-

tosci mozna zapisac i wyprowadzi¢ w dowolnym momencie.Dzieki obu
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funkcjom mozna aktywowac ciggte zapisywanie w pamieci i ciggte
wysytanie zmierzonych wartosci z czestotliwoscig pomiaru.
Funkcja Meas. rate, aby zmieni¢ przyci$nij 38 Meas. rate: 10 moPs

Péiciggte skanowanie punktu pomiarowego (stand. a2 Cont: =
Ciagty skan punktu pomiarowego Cont: %
Ciggte zapisywanie w pamieci wylgczone Saving to memory: B
Ciggte zapisywanie w pamieci, aktywacja
Ciggte wyjscie wylgczone OutPut: -
Wyjécie ciagte, aktywacja :

12.5.8.5 Czas pamieci

Waznym parametrem do zapisu danych jest dostepny czas pamieci (memory
time). Zalezy to od dostepnej wolnej pamieci, ustawionej predkosci pomiaru,
trybu skanowania i liczby aktywnych kanatéw pomiarowych. Wszystkie te
zZmienne sg wyraznie oznaczone w opisanym menu.

Aktywne kanaty dla minimalnego czasu cyklu i pamieci : Meas chan. : 12 Active :5
Dostepny czas pamieci: Memory time: 2u4d 13h
ALMEMO 2590-4AS z pamiecig wewnetrzng moze kontynuowaé nagrywanie w
nieskonczonosé, o ile w nastepnym menu (patrz 12.5.9) parametr Ring memory
jest aktywny. W tym trybie, gdy tylko pamie¢ sie zapetni, najstarsze dane sg
nadpisywane; najnowsze dane sg zawsze dostepne; (patrz Manual 6.10.13.2).

Linear memory Dane nie sg nadpisywane : Rind memory : -
Ring memory Dane sg nadpisywane : ¥

12.5.9 Uruchamianie i zatrzymywanie operacji pomiarowych
Operacje pomiarowg mozna rozpoczg¢ i zatrzymac nie tylko poprzez nacisniecie
odpowiednich klawiszy, ale takze przy uzyciu wielu innych metod; zostaty one
opisane w Podreczniku, rozdziat 6.6.

Niniejsza instrukcja obstugi, w 3. menu rejestratora danych, opisuje czas
rozpoczecia i czas zakonczenia, czas trwania pomiaru oraz dziatania w przypadku
przekroczenia wartosci granicznej (patrz rozdziat 13.12.2) oraz warianty
przekaznika i wyzwalacza (patrz sekcja 15.2).

Czas rozpoczecia Data rozpoczecia, Czas zakonczenia Data zakonczenia
Serie pomiarowe mozna uruchomié i zatrzymac Find memord :

automatycznie w okreslonych godzinach. W tym celu | Measuring time FDD:IJIJ:IJIJIJ.DD
godzina rozpoczecia i data rozpoczgcia oraz godzina zakonczenia i data | Measuring duration 01:00:00
zakoriczenia muszg zostac zaprogramowane. Jesli nie zaprogramowano Zadnej Start time : 07:00:00

. aprogren . 400€) | Start date : 01.01.07
konkretnej daty, operacja pomiaru bedzie wykonywana codziennie | End time : 17:00:00
w ustawionym okresie. Lub zamiast okreslac Eat 01.01.
[ M4 _F4 __ FCT |

czas zakonczenia, mozna zaprogramowac sam
czas pomiaru (Measuring duration). Catkowity czas pomiaru od
uruchomienia mozna zobaczy¢ w funkcji Measuring time.
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Zaktada sie oczywiscie, Ze biezaca data i dzien zostaly zaprogramowane.
Tryb u$pienia nie uwzglednia czasu zakonczenia ani czasu pomiaru.

Aby wybraé menu przycisnij :

Funkcja Measuring duration (format hh:mm:ss):Meas duration : 00:10:00
Funkcja Start time (format hh:mm:ss): Start time : 07:00:00
Funkcja End time (format hh:mm:ss): End time: -———-
Funkcja Start date (format dd:mm:yy): Start date : 01.05.07
Funkcja End date (format dd:mm:yy): End date: @ -————-
Measuring time od startu (format hh:mm:ss.hh):Maas time : 00:01:23.45
Wartosci te mozna usunaé po wybraniu funkcji przez nacisniecie:

Jesli zaprogramowano czas rozpoczecia operacji pomiarowej,
na pasku stanu pojawia sie nastepujgcy symbol |

Jesli zostat zaprogramowany czas zakonczenia lub czas pomiaru dla operacji
pomiarowej, na pasku stanu pojawi sie nastepujacy symbol : M’
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13. PROGRAMOWANIE CZUJNIKOW

Poniewaz w urzgdzeniach ALMEMO® cate programowanie czujnika jest prze-
chowywane w samym ztgczu ALMEMO®, uzytkownik zwykle nie bedzie musiat
ich przeprogramowywac. Programowanie bedzie konieczne tylko np.: dla
korygowania btedéw czujnika, przy skalowaniu wtasnych czujnikéw lub jesli
okreslone sg konkretne wartosci graniczne; w tych okolicznosciach dostepne sg
kompleksowe funkcje programowania.

W_rpenu SEHSDR PROGRAMMIMNG MOZNa WProwa: [ er e e poneoammrie
dzi¢ wszystkie parametry kanatu, obejrzec je, Connector : 0 Chawnel: 00
sprawdzi¢ i modyfikowac przez klawiature - gdy | pesignation: TemPerature
tylko wtyk czujnika jest wpiety. Nalezy pamietag, werading mode CON

2}:-:‘ czujr%/iki szérego{/ve z tlpygeym blokos\//vgnia ?’noz- g“fﬁ".’t‘g EI”E? . 3 55 or
na zabezpieczy¢ przed niezamierzong zmiana; | % [init wralue, win : ——mrm

z tego powodu, jesli potrzebna jest modyfikacja
tryb blokowania nalezy najpierw obnizy¢ do
odpowiedniego poziomu (patrz 13.4). Funkcje mozna wybrac tylko wtedy, gdy
pozwala na to tryb blokowania.

Aby wybra¢ wszystkie 4 menu programowania: .

13.1 Wybor kanatu wejscia
Aby wyswietli¢ lub edytowac parametry czujnika, nalezy przede wszystkim wyb-

¢ me OR PROGRAMMIMG a nastepnie ustawi¢ wymagany kanat naciskajac
MU . Przetwarzane mogag by¢ tylko czujniki faktycznie podtgczone i kanaty
faktycznie aktywowane. Aby aktywowa¢ nowy kanat przycisnij by wybraé

wszystkie aktywne kanaty. Dla kazdego kanatu wejsciowego wyswietlany jest
powigzany numer ztgcza.

Menu SEMSOR PROGRAMMIMG -
Wyswietlanie numeru ztagcza i kanatu Connector : 0 Channel : 00

Aby wybra¢ nastepny kanat wejsciowy, nacisnij [Tl

Aby wybra¢ poprzedni kanat wejsciowy, nacisnij KAl

Aby zaakceptowac wybor wszystkich kanatow, naci$nij
Aby zmniejszy¢ wybdr do wszystkich aktywnych:

13.2 Oznaczenie punktu pomiarowego

Kazdemu punktowi pomiarowemu mozna przypisa¢ 10-znakowe oznaczenie
alfanumeryczne, ktére w mozliwie najdoktadniejszy sposéb okresla typ czuj-
nika, lokalizacje pomiaru i / lub cel. To oznaczenie jest zawarte we wszystkich
standardowych wyswietlaczach wartosci mierzonych. Na wyjsciu przez inter-
fejs oznaczenie punktu pomiarowego pojawia sie w nagtdwku programu jako”
DESIGNATION" i réwniez na liscie mierzonych wartosci (patrz instrukcja 6.6.1).

Wejscie w funkcje Desidnation (patrz 9.5) Designation : TemPerature
Niektére znaki kontrolne na poczatku oznaczenia majg specjalng funkcje:
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*J" Definiuje to czujnik temperatury (NTC, PT100) jako zewnetrzne zimne ztgcze
(patrz 11.2.6).

‘#J° Oznacza to, ze nalezy zastosowac¢ czujnik zimnego ztgcza ze ztacza
termopary (np.: ztacze ZA9400-FSx z Ntc); (s. 11.2.6, Manual 6.7.3).

T’ Definiuje to czujnik temperatury (Ntc, Pt100) jako odniesienie dla kompensacji
temperatury(patrz 11.2.4).

P Definiuje to czujnik cisnienia atmosferycznego jako odniesienie dla
kompensaciji ci$nienia atmosferycznego (patrz 11.2.5).

‘#N’ Dla czujnikbéw przeptywu. Zmierzone wartosci (predkos¢ lub przeptyw objetos-
ciowy) sg uzyskiwane z kompensacjg temperatury (patrz 11.2.4) i kompensa-
cjg ciSnienia atmosferycznego (patrz 1.2.5) tak, ze warto$ci te sg konwertowa-
ne na warunki standardowe (20°C and 1013 mbar); (see Manual 6.7.5).

Pozostate 8 znakéw moze stuzyé do opisu uzytkownika.

“I'” na koncu automatycznie wskazuje okreslong linearyzacje lub kalibracje -
wielopunktowg (patrz 13.11). Tego nie mozna zastgpié.

13.3 Tryb usredniania
Opis réznych trybow usredniania, ktére mozna zdefiniowac za pomocg funkcji
Averading mode patrz Manual, Sekcja 6.7.4.

Funkcja - brak usredniania : Averadind mode :  -————-
Usrednianie start do zatrzymania lub przekroczenia okreslonego pomiaru: CONT
Usrednianie po wszystkich skanach w cyklu : CYCL

Ustawianie trybu usredniania, patrz 9.5: Averaging mode:  CONTCONT

13.4 Blokowanie programowania czujnika

Parametry funkcjonalne dla kazdego punktu pomiarowego sg chronione za
pomocg trybu blokowania; mozna to ustawi¢ na zgdany poziom blokady (patrz
instrukcja 6.3.12). Przed programowaniem nalezy obnizy¢ tryb blokowania do
odpowiedniego poziomu. Jesli po trybie blokowania na wyswietlaczu pojawi
sie kropka, oznacza to, ze nie mozna tego zmieni¢.

Poziom blokowania  Blokowane funkcje

0 Zadna

1 Zakres pomiarowy + flagi elementu + tryb wyjSciowy

3 + jednostki

4 + korekta punktu zerowego + korekcja wzmocnienia

5 + wartos¢ podstawowa + wspotczynnik + wyktadnik

6 + wyjécie analogowe, poczatek i koniec

+ korekta punktu zerowego, tymczasowa

7 + wartosci graniczne, maksymalne i minimalne

Funkcja Locking mode Locking level: &

W menu SEMS0R PROGRAMMING funkcje sg wyswietlane od géry do dotu w taki
sposOb, ze nie mozna wybra¢ zablokowanych funkgciji.
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13.5 Wielkosci graniczne

Dla kazdego kanatu pomiarowego mozna zaprogramowac¢ dwie wartosci gra-
niczne (MAKSYMALNE i MINIMALNE). Przekroczenie jednej z wartosci gra-
nicznych jest traktowane jako btgd (w taki sam sposéb, jak przekroczenie limitu
zakresu pomiarowegdo lub uszkodzenie czujnika). Na wyswietlaczu przed zmie-
rzong wartoscig pojawia sie odpowiednia strzatka 4 lub v i uruchamiane sg
przekazniki alarmowe potaczone przewodem przekaznika (patrz 15.2). Do
wartosci granicznych mozna takze przypisaé przekazniki (patrz 13.12.2). Stan
alarmu pozostaje aktywny, dopoki zmierzona wartos¢ nie powrdci do okreslo-
nej wartosci granicznej o wartos¢ ustawiong jako histereza. Histereza jest
zwykle ustawiona na 10 cyfr, ale mozna jg ustawi¢ na dowolng liczbe od 0 do 99
(patrz 14.7). Zdarzenie przekroczenia wartosci granicznej mozna rowniez wyko-
rzysta¢ do uruchomienia lub zatrzymania operacji pomiarowej (patrz 13.12.2).

Funkcja

Wprowadz maksymalng warto$¢ (patrz 9.5); ¥ Limit value, maximum:  123.4°C
Minimalna warto$¢ graniczna: 7 Limit value, minimum :  -——-- °C
Aby wytgczy¢ wartosci graniczne :

Aby witgczy¢ warto$¢ granicznas :

13.6 Skalowanie, ustawianie punktu dziesietnego

Aby wyswietli¢ sygnat elektryczny czujnika jako zmierzong wartos¢ jego
wielkosci fizycznej, prawie zawsze konieczne jest wykonanie przesuniecia
punktu zerowego i pomnozenie go przez wspotczynnik. Aby wykonac te kroki,
dostepne s3 funkcje BASE i FACTOR. Szczeg6towy opis skalowania, wraz z
przyktadem, znajduje sie w Podreczniku, Rozdziat 6.3.11.

Wartos¢ wyswietlana= (skorygowana zmierzona wartos¢ - BASE) x FACTOR
FACTOR mozna zaprogramowaé wzakresie od
-2,0000 do +2,0000. Dla czynnikéw ponizej 0,2 #SEMSOR PROGRAMMIMNG 2 =
lub powyzej 2,0 nalezy wprowadzi¢ odpowiednie | tonnector : 0 Chahnel : EE

ustawienie przecinka dziesietnego, wprowadzajgc E E:ifﬂ;‘ag‘}fp:_ I
EXPONENT. Stosujgc EXPONENT punkt dzie- |y ol s e o
sietny mozna przesung¢ maksymainie w lewo (-) |4 Gain: -————=

lub w prawo (+), na ile pozwala na to wy$wiet- W

lacz i drukarka. . L
Widok wyktadniczy zmierzonych wartosci nie jest

mozliwy. o . | SCALING: 01: 467 mA
Aby automatycznie obliczy¢ wartosci skalowania: | Actual wal 1:04.000 2: 20.000
Decimal Pt: 1 Units : o

5 Base value: -——-—- Setpoint 1: -100.0 2= H00.0
E Factor, ExPonent : ----—- ED b Gaim: =0 ——————=
menu funkcji obejmujg(patrz 12.4), pochodzgce | & Base walue : 720.0 °C
. 2 ‘s . 5 Factor : 0.3125 E2
z rzeczywistych wartoSci i ustawien, specjalne M4 M FCT

menu SCALING .

Po zaprogramowaniu wartosci skalowania i modyfikacji w ten sposéb
rzeczywistej wartosci pomiarowej pojawia sie strzatka korekcji wskazujgca
status wartosci mierzonej (patrz 9.2).
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13.7 Wartosci korekty

Czujniki mozna korygowaé¢ za pomocg wartosci korekcji ZERO-POINT i GAIN;
(patrz Podrecznik 6.3.10).

Skorygowana zmierzona warto$é = (zmierzona wartos¢ - ZERO-POINT) x GAIN
Funkcja

Korekta punktu zerowego: 4 Zero-Point: --——-- o
Korekta przyrostu: 4 Gain: --—- or
Aby wigczyé lub wytgczyé, nacisnij : [<OFF> [[f{eON> |

Po zaprogramowaniu wartosci skalowania i modyfikacji w ten sposéb
rzeczywistej wartosci pomiarowej pojawia sie strzatka korekcji wskazujgca
status wartosci mierzonej (patrz 9.2).

Aby osiggng¢ maksymalng doktadnos$¢, nalezy teraz przeprowadzi¢
(':? kalibracje wielopunktowg czujnikdw mozliwg - z opcjg KL (13.11).

13.8 Zmiana jednostek

Dla kazdego kanatu pomiarowego domysine jednostki zakresu pomiarowego
mozna zastgpi¢ dowolnymi jednostkami dwuznakowymi; (patrz Podrecznik
6.3.5). Mozna stosowac wszystkie wielkie i mate litery, znaki specjalne °,W,%,!,

[.1, *, -, =, ~ i spacja (_). Jednostki sg wyswietlane jako dwa znaki po
zmierzonej warto$ci lub wartosci programowania.
Aby zmieni¢ jednostke uzyj funkcji: 1 Rande, Unit: NiCr

Wprowadzajac ?F jako jednostke temperatury nastapi automatyczne
przeliczenie ze stopni Celsiusa na stopnie Fahrenheita. Jesli jest 'IC

nie bedzie mozliwa kompensacja zimnego ztgcza. Jesli wprowadzisz
odpowiednie dwa znaki, nastepujgce jednostki zostang wygenerowane

automatycznie; dla mls - ms, dla m#h - mh, dla Wime - Wm, dia 9lk -9k

13.9 Wybor zakresu pomiarowego

Jesli chcesz samodzielnie zaprogramowac ztgcza lub jesli czesto musisz zmie-
ni¢ zakres pomiarowy, bedziesz musiat wytgczy¢ tryb blokowania dla danych
zlgczy, ustawiajgc poziom blokady na O (patrz 13.4); nalezy réwniez pamietac,
ze w przypadku niektérych przetwornikdw wymagane jest specjalne ztgcze (np.
termo, bocznik, rozdzielacz itp., patrz tabela). Aby aktywowaé nowy kanat
pomiarowy, najpierw nacisnij ! aby aktywowac wszystkie kanaty, wybierz
wymagany kanat wejsciowy (patrz 13.1), a nastepnie wprowadz zakres
pomiarowy. Po potwierdzeniu wejscia dla nowego zakresu pomiarowego
wszystkie warto$ci programowania dla tego kanatu wejsciowego zostang
usuniete.

Funkcja - wybér zakresu pomiarowego 1 Range. Unit: o
Aby zaakceptowaé wybor wszystkich kanatow pom., nacisnij RN
Aby dezaktywowaé kanat, nacisnij m

Aby ponownie aktywowa¢ kanat, nacisnij PROG JIPROG

Programowanie zakr. jak przy wprowadzaniu danych [EXod] JIT... . LGS
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W oknie wprowadzania pojawiajg sie wszystkie skroty wymienione w ponizszej

tabeli

oraz odpowiednie okno pomocy do

identyfikacji czujnikéw

1 RANGE FECO

Connector ZA 90Z21F5SL

ThermocouPle t4Pe L
=200.0 ... 900.0 °C

Czujniki / przetworniki

Ztacze /

kabel / czujnik

Zakres Jedno- Wyswie-
pomiarowy stka | tlenie

Pt100-1 1TS90 ZA 9000-FS -200.0... +850.0 °C P104
Pt100-2 ITS90 ZA 9000-FS -200.00...+400.00 °C P204
Pt1000-1 ITS90 (Element flag 1) ZA 9000-FS -200.0... +850.0 °C P104
Pt1000-2 ITS90 (Element flag 1) ZA 9000-FS -200.00...+400.00 °C P204
Ni100 ZA 9000-FS -60.0... +240.0 °C N104
NiCr-Ni (K) ITS90 ZA 9020-FS -200.0...+1370.0 °C NiCr
NiCr-Ni (K) ITS90 ** ZA 9020-SS2 |-100.00...+500.00 °C NiC2
NiCroSil-NiSil (N) 1TS90 ZA 9020-FS -200.0...+1300.0 °C NiSi
Fe-CuNi (L) ZA 9021-FSL -200.0... +900.0 °C FeCo
Fe-CuNi (J) ITS90 ZA 9021-FSJ -200.0...+1000.0 °C IrCo
Cu-CuNi (U) ZA 9000-FS -200.0... +600.0 °C CuCo
Cu-CuNi (T) ITS90 ZA 9021-FST -200.0... +400.0 °C CoCo
PtRh10-Pt (S) ITS90 ZA 9000-FS 0.0...+1760.0 °C Pt10
PtRh13-Pt (R) ITS90 ZA 9000-FS 0.0...+1760.0 °C Pt13
PtRh30-PtRh6 (B) ITS90 ZA 9000-FS +400.0...+1800.0 °C EL18
Au-FeCr ZA 9000-FS -270.0... +60.0 °C AuFe
W5Re-W26Re (C) ** ZA 9000-SSC 0.0...+2320.0 °C WR26
NTCtyp N ZA 9000-FS -30.00...+125.00 °C NTC
NTCtyp N * ZA 9040-SS3 0.000...+45.000 °C NTC3
PTC typ Kty84 ** ZA 9040-SS4 -0.0...+200.0 °C KTY
Millivolt 1 ZA 9000-FS -26.000...+26.000 mV| myv 1
Millivolt ZA 9000-FS -10.000...+55.000 mV| mV
Millivolt 2 ZA 9000-FS -260.00...+260.00 mV| my 2
Volt ZA 9000-FS -2.0000...+2.6000 V| Volts
Rdznicowo - millivolt 1 ZA 9000-FS -26.000...+26.000 mV D 26
Réznicowo - millivolt ZA 9000-FS -10.000...+55.000 mV D 55
Réznicowo - millivolt 2 ZA 9000-FS -260.00...+260.00 mV D260
Rdznicowo - volt ZA 9000-FS -2.6000...+2.6000 Y D2.6
Czujnik napieciowy kazdy 0.00...20.00 V| Batte-
ry
Milliampery ZA 9601-FS -26.000...+26.000 mA|  mA
Procent (4 to 20 mA) ZA 9001-FS 0.00... 100.00 % %
Omy ZA 9000-FS 0.00... 400.00 Q| Ohms
Kilomy * ZA 9003-SS4 0.00... 110.00 kQ 0hm4
Czestotliwosé ZA 9909-AK 0... 25000 Hz|  Freg
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Pulsacja ZA 9909-AK 0... 65000 pulses
Wejscie cyfrowe ZA 9000-EK2 0.0... 100.0 %| Input
Interfejs cyfrowy ZA 9919-AKxx | -65000... +65000 DIGI
Czujniki / przetwomiki Ziacze / Zakres Jedno- Wyswie-
kabel/ czujnik pomiarowy stka |tlenie
Obrotowa lopatka, normalna 20 FV A915-S120 0.30... 20.00 m/s S120
Obrotowa topatka, normalna 40 FV A915-S140 0.40... 40.00 m/s S140
Obrotowa fopatka, micro 20 FV A915-S220 0.50... 20.00 m/s $220
Obrotowa fopatka, micro 40 FV A915-S240 0.60... 40.00 m/s S240
Obrotowa topatka, macro FV A915-MA1 0.10... 20.00 m/s L420
Turbina wodna, mikro FV A915-WM1 0.00... 5.00 m/s L605
Dyn. ciénienie 40 m/s z TC i PC FD A612-M1 0.50... 40.00f m/s L840
Dyn. ci$nienie 90 m/szTCiPC FD A612-M6 1.00... 90.00 m/s L890
Czujnik przeptywu $S20 ** ZA9602-SSS 0.50... 20.00| m/s| L1920
Wzgledna wilgotnosé atm., pojemnosciowd H A646 0.0... 100.0|  %H % r'H
Wzgl. wilg. atm., pojemnosciowa, z TC |FH A646-C 0.0... 100.0 %H HcrH
Wzgl. wilg. atm., pojemnosciowa,z TC |FH A646-R 0.0... 100.0 %H H rH
Wilgotna temperatura HT FN A846 -30.00...+125.00 °C P HT
Sonda przewodno$ci z TC FY A641-LF 0.0...20.000 mS LF
Czujnik CO, FY A600-CO2 0.0 ... 2.500 %| C02
O,nasycenie z TC id PC FY A640-02 0...260 %| 02-S
0, konentracjaz TC FY A640-02 0..40.00 mg/l| 02-C
Kanaty funkcji (patrz 13.10)
Parametry funkgji :
* Proporcje mieszania, z PC FH A646 0.0 ...500.0| g/kg H AH
* Temperatura punktu rosy FH A646 -25.0... 100.0 °C H DT
* CzeSciowe ci$nienie pary FH A646 0.0...1050.0/ mbar| H VP
* Entalpia z PC FH A646 0.0 ... 400.0| kJ/kg H En
* Wzgl. wilgotnos¢, psychrometr., zPC |FN A846 0.0...100.0 %H P RH
* Proporcje mieszania, z PC FN A846 0.0 ...500.0| g/kg P AH
* Temperatura punktu rosy, z PC FN A846 -25.0 ... #+100.0 °C P DT
* Czesciowe cisnienie pary, z PC FN A846 0.0...1050.0| mbar P VP
* Entalpia z PC FN A846 0.0 ... 400.0| kJ/kg P En
Zmierzona warto$¢ (Mb1) kazdy f(Mb1)]  Meas
Réznica (Mb1 - Mb2) kazdy f(Mb1)| Diff
Maksymalna wartos¢ (Mb1) kazdy f(Mb1)]  Max
Minimalna wartosé (Mb1) kazdy f(Mb1)|  Min
Srednia wartosé w czasie (Mb1) kazdy f(Mb1)]  M(t)
Liczba usrednianych wartosci (Mb1) kazdy n(t)
Srednia warto$é po ptk. pom. (Mb2...Mb1)kazdy f(Mb1)]  M(n)
tacznie z punktéw pomiarowych (Mb2...Mb1) kazdy f(Mb1) S(n)
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Catkowita liczba impulséw (Mb1) ZA 9909-AK s.Man 6.7.1 0...65000 S(t)
Liczba impulséw / cykl drukowania (Mb1) |[ZA 9909-AK s.Man 6.7.1 0...65000 S(P)
Warto$¢ alarmowa (Mb1) kazdy see 13125  0/100 %| Alarm
Wspétcz. termiczny 'q/(M01—-M00) | ZA 9000-FS see Manual 3.2.1 W/m?K q/dT
Temperatura wilg. term. kulistego ZA 9000-FS °C WBGT
Temperatura zimnego zlacza kazdy see 12.5.3 °C CJ
.~ . Ztacze /kabel/ - | Wyswie-
Czujnikl/ przetwornik| czqujnik ;Z)ca)I;:?asl'ow ifl?; ° tle):ﬁe
Przeptyw objetosciowy m¥h Mb1 -Q |kazdy see 12.2.6 m3h| Flow
Regulator czasowy 1 kazdy 0...65000 s| Time
Regulator czasowy 2 (Exponent -1) kazdy 0.0...6500.0 S Time
Temperatura, chfodziwo R22 ° FDA602Lx -90.0...+79.0 °C R22
Temperatura, chlodziwo R23 ° FDABO2Lx -100.0...+26.0 °C| RZ3
Temperatura, chtodziwo R134a ° FDAG02Lx -75.0...+101.0 °C R134
Temperatura, chfodziwo R404a ° FDAB02Lx -60.0...+65.0 °C R404
Temperatura, chtodziwo R407¢ ° FDAGO02Lx -50.0...+86.0 °C| R407
Temperatura, chtodziwo R410 ° FDAGO2Lx -70.0...+70.0 °C R410
Temperatura, chfodziwo R417a °© FDA602Lx -50.0...+70.0 °C R417
Temperatura, chtodziwo R507 ° FDABO2Lx -70.0...+70.0 °C|  R507

TC = kompensacja temperaturowa,PC = kompensacja cisnienia atm., Mbx = kanaly odniesienia *
Zmienne wilgotnosci (Mb1 = temperatura, Mb2 = wilgotno$¢ / temperatura wilgotna)

++ tylko poprzez specjalne ztacza o charakterystyce wewn. (patrz 13.11, inne na zyczenie) ° 10 zakr.
pomiarowych dla czynnikow chtodniczych, tylko z opcjg urzadzenia R (Mb1 = ci$nienie w mbar)

13.10 Kanaty funkcyjne

Na koncu tabeli zakresow i jednostek pomiarowych (patrz wyzej) pod kanatem funkc;ji
pod nagtdwkiem znajduje sie grupa zakresow, ktére mozna wykorzystaé do
przedstawienia parametrow funkcji do przetwarzania wartosci mierzonych lub do
obliczonych wynikéw uzyskanych przez potaczenie pewnych zmierzonych wartosci w
kanatach pomiarowych (patrz Podrecznik 6.3.4). Odniesienie do rzeczywistych kanatéw
pomiarowych zapewnia jeden Ilub dwa kanaly odniesienia. Dla wszystkich
kanatow funkcyjnych sg preferowane kanaty na odpowiednim ztgczu; programowanie
kanatu odniesienia nie jest wymagane, poniewaz do tych wartosci odnoszg sie
standardowe kanaty odniesienia Mb1 i Mb2

Funkcja Kanat funkcyjny Kanat Kanat
referencyjny 1 |referencyjny 2

* Humidity variables, capacitive na kanale 3 lub 4 Mb1 = temperatura  |Mb2 = humidity

* Humidity variables, psychrometric |na kanale 3 lub 4 Mb1=TT Mb2 = HT

Function parameter (Mb1) na kanale 2, 3 lub 4 Mb1 = kanat 1

Difference (Mb1 - Mb2) na kanale 2, 3, 4 (Mb1) Mb1 = kanat 1 Mb2=M00

Average value over Mb2...Mb1 na kanale 2, 3, 4 (Mb1) Mb1 = kanat 1 Mb2=M00

Total value of Mb2...Mb1 na kanale 2, 3,4 (Mb1)  |Mb1 = kanat 1 Mb2=M00

q/(M01-M00) na kanale 2, 3, 4 (q) Mb1 = kanat 1 Mb2=M05

WBGT na kanale 2 (GT) Mb1 = channel 1 |Mb2=M00
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Rozmieszczenie kanatéw na ztagczach
Po zaprogramowaniu zakresu mozna uzy¢ standardowych kanatéw
odniesienia. Ustawienia kanatéw odniesienia opisano w rozdziale 13.12.6.

2590-2 2590-4
kanaty czujnika kanaty czujnika
I Device Device
internal internal
channels channels
4. chan. 30| 31| 32|| 33|| 34 | Average
3. chan. 20(121|122|| 23| 24
2. chan. 101111121 13]|| 14 Diff
1. chan. 00| 01|/ 02|/ 03]/ 04 | ;401 MO0

MO M1 M2 M3 M4 \

Nowg funkcjg jest obecnosé 4 wewnetrznych kanatéw urzadzenia. Pierwszy
(M2 / M4) jest zaprogramowany domysinie jako kanat réznicowy M1 - MO
(patrz 11.3), jezeli dwa czujniki o tych samych jednostkach i tej samej pozycji
dziesietnej sg podtgczone w punktach pomiarowych MO i M1; czwarty jest
uzywany do wartosci $rednich (patrz 12.2). Jednak wszystkie cztery kanaty
mogg by¢ uzywane w potgczeniu z dowolnymi kanatami funkcyjnymi ze
standardowymi kanatami referencyjnymi Mb1 = M1 i Mb2 = MO; tzn. jesli
chcesz zaprogramowacé parametr funkcji bez kanatu odniesienia na podstawie
wewnetrznej urzadzenia, czujnik musi by¢ podtgczony do M1. Zaleta kanatow
wewnetrznych urzgdzenia Jesli kilka czujnikow jest uzywanych do tej samej
aplikacji, nie majg one przeprogramowania i mogag by¢ swobodnie wymieniane
bez utraty przypisanego kanatu funkc;ji. Jesli jednak cata aplikacja dziata tylko
z jednym czujnikiem, programowanie na samym czujniku ma sens.

13.11 Specjalne zakresy pomiarowe, linearyzacja, kalibracja wielopunktowa

Dzieki nowym specjalnym ztagczom ALMEMO® z dodatkowg pamiecig na
dodatkowe dane (wiekszyEEPROM, kod E4) mozna teraz wykonywaé po raz
pierwszy w elegancki sposéb:
1. Zapewnienie specjalnych zakresGw pomiarowych o charakterystyce wewnetrznej (patrz13.9)
2 Linearyzacje sygnatow napiecia, pradu, rezystancji lub czestotliwosci - ustawiana przez uzytkownika
3. Kalibracje wielopunktowg wszystkich czujnikéw
ALMEMO 2590A w standardzie moze ocenia¢ wszystkie odpowiednio zaprogramowane
ztgcza.Po opuszczeniu fabryki, kazde urzadzenie od ALMEMO 2690-8 z opcjg KL moze,
przy pomocy oprogramowania ALMEMO-Control, zaprogramowa¢ do EEPROM w
ztagczu ALMEMO, sygnaty pomiarowe jako charakterystyke przy zastosowaniu do 36
wartosci. Podczas operacji pomiarowej zmierzone wartosci miedzy tymi punktami
interpolowane sg liniowo. Przy korygowaniu czujnikéw z linearyzacjg w ich
standardowym zakresie pomiarowym (np.: czujniki PT100 lub termopary) poczatkowo
brane sg pod uwage oryginalne cechy; dopiero potem odchylenia interpolowane sg
liniowo i wstawiane.
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Jesli kanat z charakterystyka jest dezaktywowany lub zaprogramowany z innym
zakresem, charakterystyke mozna nastepnie ponownie aktywowaé¢ poprzez zaprog-
ramowanie specjalnego zakresu ,, Lin” za pomoca klawiatury lub polecenia ,, B99".

13.12 Funkcje specjalne

W mierniku 2590A, w menu 2  SPECIAL FUNCTIONS #

SPECIAL FUNCTIONS, mamy dostep do wszystkich| tonnector : 0 Channel : 00
parametréw czujnika; jest to przydatne tylko okazq Print cYcle factor : 1

jonalnie przy operacjach rutynowych, ale moze ??'.%?:tt';’:; b StEar:n} Egé
by¢ bardzo uzyteczne w wielu zastosowaniach - | g gy alod start : 0.0 °C
(Manualal 6.10). Niiektore z funkcji sg bardzo zto{ & Analog end : 300.0 °C
zone i powinne by¢ stosowane, jezeli jestesmy | EECHENZ IV N

w petni Swiadomy tego, jak dziatajg i jaki majg one
wplyw.

Te dwa menu funkcji specjalnych mozna uzyskaé po zaprogramowaniu
czujnika, naciskajgc przycisk (i) : E& .Jub M.

Powr6t do ostatniego menu - wstecz az do wyboru menu : Wiy~ .

13.12.1 Wspodtczynnik cyklu drukowania

Aby dostosowac zapis danych do predkosci modyfikacji poszczegdélnych punktow po-
miarowych, wspoétczynnik cyklu drukowania mozna zaprogramowac na warto$¢ od 00

do 99; spowoduje to, ze niektdre punkty pomiarowe beda wysytane rzadziej lub wcale
(patrz Podrecznik 6.10.6). Tylko wadliwe punkty pomiarowe, np. w przypadku przekro-
czenia wartosci granicznej, bedg zawsze wyprowadzany. Wspétczynnik cyklu drukowa-

nia jest domysinie catkowicie wylgczony lub ustawiony na 01 dla wszystkich punktow
pomiarowych; tzn. wszystkie aktywowane punkty pomiarowe sg wyprowadzane w kaz-
dym cyklu. Jesli wprowadza sie inny czynnik np.: 10, punkt pomiarowy, o ktérym mowa,
bedzie wyprowadzany tylko co 10 cykl; jesli zostanie wprowadzony 00, to w ogéle nie
zostanie wyprowadzony. Podobnie przy zapisywaniu danych mozliwe jest ttumienie
niepotrzebnych wartosci pomiarowych, a tym samym oszczedno$¢ pamieci.

Woprowadz wspdtczynnik cyklu drukowania (patrz 9.5) w funkcji:Print cYcle factor @ 01
Aby wyczysci¢ wspdtczynnik cyklu drukowania, nacisnij

13.12.2 Dziatania w przypadku przekroczenia wartosci dopuszczalnej
Przypisanie przekaznika

Raportowanie alarméw domysinie wykorzystuje obie wartosci graniczne dla wszystkich
punktow pomiarowych urzadzenia (patrz 13.5); tzn. jesli w dowolnym punkcie pomiarowym
zostanie przekroczona tylko jedna wartos¢ graniczna, uruchomi to odpowiednio zaprogra-
mowany przekaznik podtgczony za pomocg kabla przekaznika alarmowego lub adaptera
przekaznika (patrz instrukcja 5.2 / 3). Przekaznik pozostaje pod napieciem, dopoki wszystkie
zmierzone wartosci nie powrdcg do zalecanych wartosci granicznych z uwzglednieniem
ustawionej histerezy. Jesli nie zostata ustawiona zadna warto$¢ graniczna, limit zakresu
pomiarowego jest wykorzystywany jako wartos¢ graniczna. Uszkodzenie czujnika zawsze
wywotuje alarm.

Aby zapewni¢ niezawodne rozpoznawanie i selektywng ocene zaktécen mozliwe jest
przypisanie, w funkcjach Action: maximum i Action. minimum odpowiednie przekazniki
okreslonym wielkosciom granicznym. Przekaznikowi mozna przypisac wiecej niz jedng
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wartos¢ graniczng. W tym celu kable przekaznikéw oferujg 2 przekazniki; nowy adap-
ter przekaznika (ZA 8006-RTA3) oferuje do 10 przekaznikéw. Wariant 2 (przyp. wewn.)
musi by¢ ustawiony jako tryb w module wyjsciowym przekaznika; (patrz 15.2, instrukcja
6.10.9).

Aby aktuwowacé przekaznik "xx" przy przekroczeniu . . .
ma{symalnej wartosci graniczne; Y T Action. maximum : ———-
Aby aktywowac przekaznik ,, xy” w przypadku przekroczenia
minimalnej wartos$ci granicznej: T Action: minimum : -———-
Aby usunaé przypisanie przekaznika, nacisnij
Aby zaprogramowaé modut wyjscia (patrz 15, 15.2): Socket A2 ZASO0GRTA3
Aby wybra¢ port przekaznika: Port: 20

Relay: normally oPen. 0.5A
Ustaw wariant 2 (przypisany wewnetrznie) 2 : assidned internally

Kontrolowanie operacji pomiarowejPrzekroczenie wartosci granicznej
mozna wykorzystac¢ nie tylko do zgtaszania alarmu, ale rowniez do
kontrolowania operacji pomiarowej (patrz Podrecznik 6.6.3). Polecenia mozna
przypisa¢ do warto$ci granicznej za pomoca funkcji:

Action, maximum i Action. minimum Rxx
Rozpocznij pomiar od wartosci granicznej, maksymal. 7 Action: max et R--
Zatrzymaj pomiar przy minimalnej wartosci granicznejT Action. min : Biaa R--
Zapytanie reczne przy wartosci granicznej, maximum:7 Action: max : [l R--
Zerowanie timera 2 przy wartosci gran., maximum: 7 Action. max : IFdaed  R--
Wykonaj makro 5...9 przy max. wartosci granicznej: T Action. mas : [ES e R R--

Aby ustawic akcje, naci$nij:
Aby wyczysci¢ akcje, nacisnij

13.12.3 Poczatek i koniec analogowy

Wyjscie analogowe mierzonych wartosci do analogowych modutow wyjsca (patrz
rozdziat Ch 5) lub na wyswietlacz, jako wykres stupkowy musi w wiekszosci przypadkow
by¢ skalowane do okreslonego podzakresu. Mozesz to zrobi¢ okreslajgc warto$¢ poczat-
kowg i koncowg zakresu, ktéry chcesz wyswietli¢. Zakres ten zostanie nastepnie zmapo-
wany na zakres analogowy 2 V, 10 V, 20 mA lub dla wyswietlacza o 100 pikselach.

Zaprogramuj start wyjscia analogowego: & Analog start : 0.0 °C
Zaprogramuj koniec wyjscia analogowego: & Analog end: 100.0°C

Te dwa parametry, ,, poczatek wyjscia analogowego” i ,, koniec wyjscia analogowego”,
sg rowniez zapisywane w pamieci EEPROM czujnika i dlatego mozna je indywidualnie
programowac dla kazdego kanatu; tzn. gdy kanaty sg przetgczane recznie, kazdg
mierzalng zmienng mozna indywidualnie skalowac.

Flaga przetgczania z 0-20 mA na 4-20 mA jest programowana za pomocg flag elementu
(patrz 13.12.8, 15.3)

60 ALMEMO® 2590 |




Funkcje specjalne.

13.12.4 Minimalne napiecie zasilania czujnika
Podobnie jak w przypadku wszystkich urzagdzen ALMEMO®,
napiecie zasilania czujnika w 2590A jest | % SPECIAL FUMCTIONS 2 *
monitorowane. Napigcie zasilania czujnika jest wyswietlane | Sapsor woltade, min : 12.0 U
w INFOmenu  (see 10). Niektore czujnikibedgjednak |1 OutPut function : MEAS
dziata¢ poprawnie tylko z wilasnym napieciem |1 Reference channel 1:01>
zasilania; moze to wymagacé np. urzadzenie sieciowe. Aby | 1 MultiPlexear : B-A>
unikng¢ btedéw pomiaru, minimalne napiecie czujnika |1 Elemeant flags: IR
wymagane przez kazdy czujnik moze byé wprowadzony do | Calibr. wal: -12345 43210
programowania czujnika.

Jesli napiecie spadnie ponizej tej wartosci, zmierzona warto$¢ zostanie
potraktowana jako uszkodzenie czujnika, a na wyswietlaczu zacznie migac ,L”
(patrz 9.2).

Aby wprowadzi¢ minimalne napigcie zasilania czujnika : Sensor wvoltage, min : 120U
Aby wytaczy¢ monitorowanie napiecia, usungé wartosé : Sensor voltage, min .-V

13.12.5 Funkcja wyjsciowa

Jesli biezgca zmierzona warto$¢ punktu pomiarowego (Mxx) nie jest faktycznie
wymagana, ale tylko maksymalna, minimalna, srednia lub warto$¢ alarmowa, te funkcje
mozna zaprogramowac jako funkcje wyjsciowg (patrz Podrecznik 6.10.4). Zapisywanie,
wyjscie analogowe i wyjscie cyfrowe przetworzg wtedy tylko okreslong wartos¢ funkciji.
Weryfikacja zmienionej funkcji wyjsciowej pokazuje zmierzong warto$¢ za pomocg
symboli wymienionych ponizej (see 9.2).

Przykfady

1.Jezeli wartosci mierzone sg usredniane w cyklu, jedyng interesujgca wartosciag
wyjsciowg jest sama wartos$¢ srednia, a nie ostatnia zmierzona wartos¢. Dzieki
rejestratorowi danych oszczedza to pojemnos$¢ pamieci.

2. Analogowa warto$¢ zmierzona z czujnika rosy FH A946-1 nie jest tak naprawde
znaczgca. Ja ustawite$ warto$¢ graniczng, maksymalnie do ok. 0,5 V i zaprogramu;j
funkcje ,wartosci alarmowej’, wéwczas otrzymasz wartosci tylko 0,0% dla suszenia i
100,0% dla rosy.

Funkcja wyjsciowa  Symbole weryfikacyjne Menu
Wartos¢ zmierzona (Mxx) OutPut function: Meas

Roznica (Mxx - M0O) OutPut function : Diff
Warto$¢ maksymalna (Mxx) OutpPut function : Max
Wartos¢ minimalna(Mxx) Output function : Min

OutpPut function : MCED
OutpPut function : Alrm

Wartos¢ srednia (Mxx)
Warto$¢ alarmowa (Mxx)

DIZrrxo
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13.12.6 Kanat odniesienia (referencyjny) 1

Funkcje obliczeniowe kanatéw funkcyjnych zwykle odnosza sie do jednego (lub dwdch)
okreslonych kanatéw pomiarowych (patrz 13.10, instrukcja 6.3.4). Podczas
programowania kanatu funkcyjnego kanat odniesienia Mb1 jest dostarczany
automatycznie przez pierwszy kanat powigzanego zigcza czujnika Mxx1. Drugi
referencyjny mechanizm Mb2 (dla wartosci réznicowej, wartosci sredniej M (n) itp.) Jest
dostarczany poczatkowo przez punkt pomiarowy M00. W funkcji kanat referencyjny 1
mozna réwniez wybraé inny punkt pomiarowy jako kanat odniesienia - albo jeden
okreslony punkt pomiarowy, albo nieokreslony punkt pomiarowy wybrany zgodnie z
odlegtoscig wzgledem kanatu funkcyjnego (gdzie -01 to kanat kanatem ).

Programowanie kanatu odniesienia 1, absolutny : 1 Reference channeal 1: 01
Programowanie kanatu odniesienia 1, wzgledny : 1 Reference channel 1:  -10

13.12.7 Kanat odniesienia 2 lub multiplekser

Z tymi kanatami funkcyjnymi wymagajacymi drugiego kanatu odniesienia (patrz wyzej)

Refarence channel 1 nastepuje automatycznie funkcja Referencechannel 2. We wszystkich innych
normalnych zakresach pomiarowych funkcja MultiPlexer moze byé uzyta do zmiany multipleksera
wejsciowego, a tym samym przypisania pindw w ztgczu (patrz instrukcja 6.10.2).

Programowanie kanatu odniesienia 2, absolutny: 1 Reference channel 2: 00

Programowanie kanatu odniesienia 2, wzgledny 1 Reference chan. 2@ -01

Wejécia pomiarowe B + i A-, odniesione do GND 1 MultiPlexer: EB-A
Wejscia pomiarowe D + i A-, odniesione do GND 1 MultiPlexer: C-A
Roéznicowe wejscia pomiarowe C + i B- 1 MultiPlexer: 0-A
Réznicowe wejscia pomiarowe D + i B- 1 Multiplascar: C-B

1 MultiPlexer: D-B

13.12.8 Flagi elementéow
Flagi elementéw mozna aktywowac dla kazdego kanatu pomiarowego, aby wprowadzi¢
dodatkowe funkcje specyficzne dla kazdego czujnika (patrz Podrecznik 6.10.3).

1. prad pomiarowy dla Pt1000, 5000 W.

2. mostek utatwiajacy z przetgcznikiem do symulacji wartosci koncowej

3. kanat utatwiajacy, tylko ocena cykliczna

4. wykrywalne uszkodzenie czujnika

5. wyjscie analogowe 4-20 mA zamiast 0-20 mA

W ALMEMO 2590A element flagi 2, 5, 6 nie majg przypisanych funkc;ji

Flagi elementu funkcyjnego : Element flads: 8754321
Aby zaprogramowaé flagi elementéw :  Hi{0l€] Element flads:

Aby wybra¢ flagi elementéw: [ > ElRl <« |

Aby wigczy¢ / wylgczy¢ flagi elementow: “ and n
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14. Konfiguracja urzadzenia

WmenuDEVICE CONFIGURATIONMozna wprowadzié
szereg podstawowych ustawien, np. # DEI‘iIEI;EHFEDgFgEEHHEIIDUE‘ l]:t
godzina, data (patrz 12.5.3), jezyk i oswietlenie. | oIM& Ledt: ate HL.IOL.

; . . P . Device desidnation
Oznaczenia urzadzenia mozna uzy¢ jako gtowicy | aribarn. Holzkirchen

drukujgcej na wydruku dziennika lub w celu utatwienia | Lanquage : German
przydziatu w sieci. W pracy sieciowej adres urzgdzenia | Illumination : v Duration : 20s
jest niezbedny. Szybkos¢ transmisji | Contrast : 50 %
mozna dostosowac do wspétpracy z zewnetrznymi [ P

urzgdzeniami. Ustawienie cisnienia atmosferycznego mozna regulowa¢ w celu
kompensaciji niektorych czujnikow, w szczegdlnosci na réznych wysokosciach. Domysing
wartosé histerezy dla przekaznikow alarmowych mozna réwniez
zmodyfikowad. Liczba kanatéw i temperatura zimnego ztgcza sg wyswietlane na potrzeby
monitorowania urzgdzenia.

14.1 Oznaczenie urzadzenia

W menu Device designation FUNCTION (patrz Manual 6.2.4) mozesz wpisac kazdy
teskt do 40 znakoéw (patrz 9.5). Tekst pojawi sie w menu INFO, w nagtéwku
drukowania operacji pomiarowej oraz na listach urzgdzen (oprogramowanie)

Funkcja Dewvice desidnation : Device desidnation :
Ahlborn. Holzkirchen

14.2 Jezyk

Uzytkownik moze wybiera¢ miedzy niemieckim / angielskim / francuskim jako
jezykowym oznaczeniem funkgji i wydrukami; (inne jezyki sg dostepne na zyczenie).
Klawisze klawiszowe sg miedzynarodowe; nie mozna ich zmienié.

By wybra¢ jezyk nacisnij: w funkcji:  Landuagde:  German

14.3 Oswietlenie i kontrast
Podswietlenie wyswietlacza mozna wigczy¢/wytaczy¢é w menu wyboru, klawi-

szemEgdulkBIub w konfiguracji urzadzenia w funkcji Illumination; (uwaga:
wigczenie to podwoi biezgce zuzycie energii). Jesli oswietlenie jest wigczone, a nie jest
podtgczony zasilacz sieciowy, podswietlenie wytgczy sie automatycz- nie po uptywie
ustawionego czasu oswietlenia; nastgpi to po kazdej przerwg w dziataniu klawiszy i
uruchomi sie ponownie po nacisnieciu dowolnego klawisza. Funkcja Contrast moze

by¢ uzyta do ustawienia kontrastu wyswietlacza na dowolnym z 10 poziomdw.

Aby witgczy¢ oswietlenie : Tllumination : v
Aby ustawié czas $wiecenia (od 20 sekund do 10 minut) :  ES3EY Duration : 20sec
Jesli pods$wietlenie jest wigczone,

pasek stanu wys$wietli symbol: #  Backlighting on

Jesli podswietlenie jest tymczasowo wytgczone, pojawi Sie pasek stanu : Pause

Aby ponownie wiaczy¢ bez funkcji nacisnij :

Aby ustawi¢ kontrast (5 ... 100%) nacisnij ubFHy:  Contrast: £0%
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14.4 Interfejs, adres urzadzenia i sie¢

Przez interfejs szeregowy mozna wysta¢do Urza- [ pauvice address : 0o
dzenia lub drukarki cykliczne logi danych, wszys-| Baud rate 9600 baud
tkie wartosci funkcji z menu pomiarowych urzgd- |Btm Prassure 1013 bar
zenia i czujnikéw (patrz Menual, rozdz. 6). Do po- En;:mc:é“rztura gﬂ' Q,E
tgczemia z réznymi interfejsami dostepnych jest | Histerasis : 10
czereg przewodow do transmisji danych (patrz Confiduration: -CR--——-
15.1, Manual 5.2).

Wszystkie urzadzenia ALMEMO® mozna réwniez bardzo tatwo potgczy¢ w sie¢,
umozliwiajgc uzytkownikowi centralne pozyskiwanie i rejestrowanie zmierzonych
wartosci z kilku przyrzadéw pomiarowych - nawet jesli sg one umieszczone daleko od
siebie (patrz Podrecznik 5.3). Aby komunikowa¢ sie z urzgdzeniami podtgczonymi do
sieci, absolutnie niezbedne jest, aby kazde urzgdzenie miato wlasne ustawienie
predkosci transmisji i swoj witasny dedykowany adres; dzieje sie tak, poniewaz tylko
jedno urzadzenie powinno odpowiadaé na polecenie. Przed rozpoczeciem pracy w
sieci nalezy upewnié sie, ze do wszystkich przyrzadéw pomiarowych przypisano rézne
adresy urzadzen. W tym celu uzyj funkcji Device address. Po wyjsciu z fabryki
ustawiony jest zwykle adres 00. Mozna to dowolnie modyfikowa¢ za pomocg zwyklej
procedury wprowadzania danych (patrz 9.5).

14.5 Szybkos$¢ transmisji, format danych

Po opuszczeniu fabryki szybko$¢ transmisji dla wszystkich modutéw interfejsu jest
zaprogramowana na 9600 bodéw. Aby unikngé niepotrzebnych probleméw podczas
taczenia w sie¢ kilku urzgdzen, predkos¢ transmisji nie powinna by¢ zmieniana; raczej
komputer lub drukarka powinny by¢ dopasowane. Jesli z jakiego$ powodu nie jest to
mozliwe, mozesz: w funkgiji Baud rate wprowadz wartosci 1200, 2400, 4800, 9600
bodoéw lub 57,6, 115,2 kboddw (zwracajgc uwage, aby nie przekroczy¢ maksymalnej
predkosci transmisji dla danego modutu interfejsu). Ustawienie predkosci transmisji jest
zapisywane w EE-PROM na module interfejsu i dlatego ma zastosowanie, gdy jest
uzywane z dowolnym innym urzgdzeniem ALMEMO.

Aby ustawi¢ predkosé transmisji w funkcji (patrz 9.5): Baud rate: 9600 bd
Format danych: (ustawienia nie mozna zmienic) 8 bitéw danych, 1 bit stopu, brak parzystosci

14.6 Kompensacja cisnienia atmosferycznego i kompen-

sacja tem peratu ry

Zarowno cisnienie atmosferyczne, jak i temperature mozna ustawi¢, aby kompensowaé
niektére elementy mierzone (patrz 11.2.5, 11.2.4). Jesli zmierzone sg te parametry,
pokazane sg tutaj réwniez odpowiednie zmierzone wartosci:

Wprowadz cignienie atmosferyczne w funkcji (patrz 9.5): Atm Pressure : 1013 mbar
Wprowadz temperature kompensacji w funkcji:  Temp comp: CT 31.0°C
Temperatura zimnego ztgcza stuzy do kompensacji pomiaru termopary:
Temperatura zimnego ztacza = temperatura gniazda : L1 temPerature :254°C
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14.7 Histerezy

Histereze alarmu wyzwalanego w przypadku przekroczenia wartosci
granicznej mozna ustawi¢ ogélnie dla wszystkich czujnikéw od 0 do 99 cyfr
(domyslinie 10 cyfr) w funkcji HYsteresis (patrz 13.5 i Manual 6.2.7).

Aby zmodyfikowa¢ histereze (0 ... 99) patrz 9.5: Husteresis : 10

14.8 Parametry pracy
Uzytkownik moze skonfigurowac niektére parametry operacyjne jako opcje
oprogramowania w funkgcji Confiduration; (patrz Manual 6.10.13.2).

Zmiana tlumienia czestotliwosci sieci z 50 Hz na 60 Hz Confiduration: F-------
Aby usuna¢ wszystkie pomiary na poczatku pomiarow Confiduration: -C--—---
Pamie¢ kotowa Confiduration: --R———--
Natychmiastowe wyjécie przez interfejs, nadprébkowanie Confiquration: ----A-—-
Wylacz nadajnik sygnatu Configuration: -----5--
Aby zaprogr. konfiguracje, nacisnij : Confiduration:
Aby wybra¢ parametry, nacisnij : [ > [l <« |

Aby wiaczy¢ / wytaczy¢ parametry, nacisnij : [ A O] V]

15. Moduty wyjscia %  OUTPUT MODULES  *

Przyrzad pomiarowy ALMEMO® 2590A ma dwa | gaekat : Al
gniazda wyjsciowe Al i A2; te moga generowac DK Data cabl

zmierzone wartosci w formie analogowej lub cyfro-| o. Rgzgfa &

wej lub jako sygnat alarmowy. Mozliwe jest rownied paud rate: 9500
inicjowanie réznych funkcji za pomoca impulséw | baud

wyzwalajgcych. Aby uwzgledni¢ wszystkie mozliwosci
jednoczesnie ograniczajgc sprzet do minimum, wszysikie niezbedne interfejsy
zostaty zintegrowane z przewodami wyjsciowymi ALMEMO® lub modutami
wyjsciowymi. Moduty wyjsciowe, podobnie jak same czujniki, sg rozpoznawane
automatycznie i wyswietlane w menu QUTPUT MODULES. Liczne mozliwosci
potgczen opisano szczegotowo w instrukcji, rozdz. 5.

15.1 Przewody transmisji danych

Wszystkie przewody transmisji danych ALMEMO® i ich potgczenie z urzgdzeniami
opisano szczegdtowo w instrukcji, rozdziat 5.2. Inne moduty do podtgczania urzadzen do
sieci opisano szczegotowo w instrukcji, rozdziat 5.3. Moduty interfejsu sg podtagczone do
gniazda A1 (2); dzieje sie tak z wyjatkiem przewodu sieciowego ZA 1999-NK, ktéry stuzy
do podtaczenia do sieci kolejnego urzadzenia; nalezy go podtgczyé do gniazda A2.

W menu pod danym gniazdem wyswietlane sg nastepujgce informacije:

Socket Al:
0K Data cable
Wariant 0: Standardowy interfejs szeregowy zawsze aktywny — 0: R§232
Szybko$¢ transmisji jest rdwniez zapisywana w ztaczu przewoduBaud rate: 9600 baud
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15.2 Moduly przekaznikowe

Podczas gdy do adresowania urzadzen peryferyjnych za posrednictwem wejscia
przekaznika i wyzwalacza (patrz instrukcja 5.1.2 / 3), moduty V5 (ZA 1006-EKG)
zapewniajg tylko jeden wariant funkcji dla wszystkich elementéw (patrz instrukcja
6.6.4), nowy adapter analogowy wyzwalacza przekaznikowego V6 ZA 8006-RTA3
oferuje do 10 przekaznikdw lub opciji i 2 z nich jako wejscia wyzwalajgce lub do 4 jako
wyjscia analogowe. Wszystkie elementy mozna indywidualnie skonfigurowac¢ dla tych
wariantéw funkcjonalnych. Stare przewody wyjsciowe mozna skonfigurowac¢ dla funkc;ji
V6 za pomocg ALMEMO®-Control. Moduty te mozna réwnie dobrze podtgczy¢ do
gniazda wyjsciowego A2 lub gniazda wyjsciowego A1 (2).

Aby zapewnic¢, ze wszystkie elementy zostang zaadresowane, do kazdego z tych
gniazd przypisano 10 adres6w portéw.

Gniazdo Polaczenia Numery portéw
A1 Moduty wyjsciowe V6 podtgczone do gniazda A1 10...19
A2 Moduty wyjsciowe V6 podtgczone do gniazda A2 20...29

W menu QUTFUT MODULES 5

o  MUHELES elementy modutow 0 oy rioniies #
wyjsciowych mozna indywidualnie wybieraé, a Socket: A2 ZA 8006 RTA3
funkcje programowac w nastepujacy sposob : Port 20
Relay: NOthormally oPen? 0.5A

2: assigned internally
Status : active Closad

Najpierw wybierz port, naciskajac : A e P

<P>4 A JCI§ V|

na przyktad port 0 w gniezdzie A2 (adres portu 20):  Port: 20

Element zostaje rozpoznany : Relay
Typ przekaznika NO (normalnie otwarty) : Relad : NO Cnormally oPeny
Typ przekaznika NC (normalnie zamkniety): Relay : NC {normall¥ closed>
Typ przekaznika (przetaczanie): Relay : Chandeover

Tryb przetaczania przekaznika mozna skonfigurowa¢ dla nastepujacych wariantow; patrz 9.5 :
0: Alarm, je$li jeden kanat ze wszystkich jest biedny 0: Summated alarm
2: Alarm kanatu programowalnego 2: Assigned internally

3: Alarm, gdy jedna warto$¢ gran. - max wszystkich przekroczona 3¢ Summated alarm - max
4: Alarm, gdy jedna warto$¢ gran. - min ze wszystkich nie osiggnieta 4 Summated alarm - min
8: Relay driven via interface or keypad & Driven externally
Wariant 2 ,,Przypisany wewnetrznie” wymaga rowniez przypisania przekaznikdw do okreslonych
wartosci granicznych; (patrz 13.12.2).
W celu wykrycia awarii zasilania korzystne jest, jesli przekazniki sg napedzane w sposob odwrdcony;
bez pradu status alarmu obowigzuje automatycznie. W zwigzku z tym warianty funkcji s rowniez
odwrdcone.

Odwrdcone sterowanie przekaznikiem : ) .
na przyktad wariant 2 odwrécony: -2: Assidned internally - Inverted

Tryb aktywacji i aktualny stan styku wynikajgcy z typu przekaznika i trybu pracy sg
wyswietlane w nastepnym wierszu.
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Tryb aktywacji i stan styku przekaznika :

Status : active oPen

Wariant przekaznika 8 ,, Naped zewnetrzny” umozliwia reczng aktywacje za
pomoca klawiatury lub interfejsu; (patrz Podrecznik 6.10.10).

8: Driven externally

1] <OFF>]

Wariant przekaz
Aby recznie aktywowac przekazniki, nacisnij :

Wejscia wyzwalajace

W celu kontrolowania sekwencji pomiarowej za-

pewniono 2 wej$cia wyzwalajgce na portach 8 i

9 (klawiatura lub transoptor). Zrodto wyzwalacza
i/lub optokoplera mozna wstﬁwle skonfl urowaé
przyciakajgc klawisze PROG

lub funkcja wyzwalania moze, ze wzgledow bez-
bezpieczenstwa, zosta¢ catkowicie wylgczona za

Port:

* OUTPUT MODULES *
Socket :

A2
28

Tri99er: Fl. OPtocourler
0: Start-5top

ZA 2006 RTA2

Tl
omocy

Nastepujace funkcje wyzwalania mozna zaprogramowac jako warianty:

0: Start - StoP

1: Once-only scan

2: Clear max and min values

0: Rozpoczecie / zatrzymanie operacji pomiarowej
1: Jednorazowy reczny skan. punktu pom.

: Wyczys$¢ wszystkie wartosci maksymalne i minimalne
: Wydrukuj zmierzong wartos$¢

A OWON

3: Print

: Rozpoczecie / zatrzymanie operaciji pomiarowej na podstawie kontroli poziomu

4: Start - StoP, Level-controlled
g: Zero-set meas. value

8: Zero ustawi¢ warto$¢ pomiaru

-5: Wykonaj makro 5 (patrz instrukcja 6.6.5) -5: Macro &
-6: Wykonaj makro 6 -B: Macro B
-7: Wykonaj makro 7 -7: Macro T
-8: Wykonaj makro 8 -8: Macro 8
-9: Wykonaj makro 9 -9: Macro 9
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15.3 Wyjscia analogowe
Moduty wyjsciowe V5

Do celéw analogowego zapisu zmierzonych wartosci jest to nadal mozliwe

poprzez gniazda A1 i/ lub A2 (2) do potaczenia modutéw
wyjsciowych V5 z wyjsciem analogowym sterowanym przez * QUTPUT MODULES *

urzadzenie, np. kabel rejestrujgcy ZA 1601-RK (patrz | Socket: A2

Maj 5.1.1). Rlill{ gelcnrtdmg cablrnle 0
. . 1 - aelecl meas. channe

Aby wybra¢ gniazdo, wcisnij: Analod wvalue : 0223L

[ 144 _MENU P WP |
3 I o RA
Nastepujgce tryby wyjsciowe mozna zaprogramowac jako warianty:
0: Zmierzona warto$¢ wybranego kanatu pomiarowego: 0: Selected meas channel HMOO
2: Zmierzona warto$¢ zaprogramowanego kanatu: 2: Assianed internally M1
8: Zaprogramowane wyjscie analogowe (patrz ponizej): 2: Driven externally
Warto$¢ analogowa pojawia sig ponizej tej cyfry: Analod value : 08345
Daje to, w zaleznosci od wyjscia analogowego, nastepujgce sygnaty wyjsciowe:
Wyjécie napigciowe -1.2..+2.00V 0.1mV /cyfra
Wyjscie napieciowe -6.0...+10.0V 0.5 mV / cyfra
Wyjscie prgdowe 0.0 ... 20.0 mA 1 pA/ cyfra

W wariancie 2 ,Przypisany wewnetrznie” po wybraniu funkcji Mxx mozna zaprogramowac
punkt pomiarowy, ktéry ma by¢ wyprowadzany:

Z2: Assigned internalld M ’ﬁ‘

i c * OUTPUT MODULES *
Moduty wyjsciowe V6 Socket: A2 2ZA 8006 RTA
Nowy adapter analogowy wyzwalacza przekaznika V6 | pgrt: 2

ZA8006-RTA3 (patrz instrukcja 5.1.3) oferuje opcie | fAnalod outPut External 10U
obstugujaca od 4 do 7 zmaksymalnie 4 w sygnale wyjsciowym 0: Assidned internalld :  MOZ2

oddzielnie konfigurowalnych zewnetrznych Analod wvalue : 02234 1
wyjs¢ analogowych. [ M4d MENU P MP |
Aby wybrac port, nacisnij klawisz (i): : [ A P Vv |

na przykfad port 6 w gniezdzie A2 (adres portu 26): Port: 25

Pojawia sie modut analogowy z rodzajem i sygnatem wyjsciowym 10 V lub 20 mA: Wyjscie analogowe
(przetwornik cyfrowo-analogowy zewnetrzny w module) : Analod outPut external 10U

Programowalne za pomocg przyciskow: Analod outPut internal 20mA
Ten sam tryb wyj$cia mozna zaprogramowac jako warianty jak w V5:
0: Zmierzona warto$¢ wybranego kanatu pomiarowego: 0: Select meas channel MO0
2: Zmierzona warto$¢ zaprogramowanego kanatu: 2 Assidned internally Mol
8: Zaprogramowane wyj$cie analogowe (patrz wyzej): 2: Driven externally

W przypadku V6 wartos¢ analogowa pojawia sig z odpowiednimi jednostkami: Analod walue @  +08.345 U

Zaprogramowane wyjscie wartosci analogowej (zobacz Manual 6.10.7)
Jesli wartos¢ analogowa ma by¢ kontrolowana indywidualnie, recznie lub za posrednictwem
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interfejsu, nastepnie nalezy ustawi¢ wariant 8 ,Naped zewnetrzny”: 8: Driven externally

Zaprogramuj moc wyjsciowg 2,5 V przy mocy wyjsciowej 10 V.
(zobacz powyzej oraz 8.5) : Analog value : 05000

Skalowanie wyjscia analogowego
W specjalnym podmenutaczesézakresu pomiarowego |02 1B.7 °C TemPerature
przypisana do okreslonego punktu & fnalod start : 0.0 °¢
pomiarowego, ktdra jest faktycznie uzywana przez | g gualog ehd : 300.0 *C
wybrany kanat, z funkcjami Start analogowy i Analog Current outPut : 420 mA
analog, roztozona jest na 10 V lub 20 mA; (patrz

[ 44 P4 |
13.12.3)
Zaprogramuj start wyjscia analogowego E Analog start : 0.0<C
Zaprogramuj koniec wyjscia analogowego(zob 9.5) : 6 Analod end : 100.0°C

Tylko dla wyj$¢ analogowych 20 mA
Wybér pomiedzy wyjéciem 0 - 20 mA a 4 - 20 mA: Current outPut : 4-20 mA
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16. Rozwigzywanie probleméw

Przyrzad pomiarowy ALMEMO®2590A mozna konfigurowaé i programowac na wiele uniwersalnych
sposobéw. Nadaje sie do podigczania  szerokiej gamy  roznych  czujnikow,
dodatkowych przyrzadéw pomiarowych, sygnalizatoréw alarmowych i urzadzen peryferyjnych.
Biorgc pod uwage te liczne mozliwosci, urzadzenie moze niekiedy zachowywac¢ sie niezgodnie z
oczekiwaniami. Przyczyng takiego nieoczekiwanego zachowania jest bardzo rzadko wada
urzagdzenia; czesciej jest to nieprawidiowe dziatanie uzytkownika, nieprawidtowe ustawienie lub
nieodpowiednie okablowanie. W takim przypadku sprébuj zidentyfikowa¢ i usung¢ problem za
pomoca nastepujgcych testow.

B}qd Brak wyswietlacza, nieprawidtowe dziatanie wyswietlacza, klawisze nie reaguja

Rozwigzanie: Sprawdz zasilanie; wymieni¢ baterie; wylgcz, a nastepnie wigcz ponownie;
w razie potrzeby ponownie zainicjuj (zob. 7.5).
Btad: Zmierzone wartosci sg nieprawidiowe.

Rozwigzanie: Bardzo doktadnie sprawdz wszystkie programowanie kanatdw,
szczegolnie wartos¢ bazowa i punkt zerowy (menu programowania czujnika
i menu funkcji specjalnych).

Biad: Wahania mierzonych wartos$ci lub system zawiesza sie w trakcie dziatania.

Rozwigzanie: Sprawdz okablowanie pod katem niedopuszczalnych potgczen
elektrycznych. Odtgcz podejrzane czujniki.
Podtacz reczne czujniki do powietrza lub fantoméw (w przypadku obwodu
termoparowego AB, w przypadku czujnikéw PT100 uzyj mocy 100 W) i
sprawdz.
Nastepnie podtgczaj czujniki jeden po drugim i sprawdzaj kolejno; jesli btad
wystepuje nadal dla jednego potgczenia, sprawdz okablowanie; jesli to
konieczne, zaizoluj czujnik i wyeliminuj zaktocenia przez ekranowane lub
skrecone przewody.

Blad: Transmisja danych przez interfejs nie dziata.

Rozwigzanie: Sprawdz modut interfejsu, potgczenia oraz ustawienia.
Czy oba urzadzenia sg ustawione na te samg predkos$c¢ transmisji i tryb
transmis;ji? (patrz 14.5)
Czy adresowany jest prawidtowy interfejs COM na komputerze? Aby
sprawdzi¢ przeptyw danych, przydatny jest tester matego interfejsu z
diodami LED; (w stanie gotowosci do pracy linie danych TXD, RXD ujemny
potencjat samochodowy wynoszacy okoto -9 V i diody LED $wiecg na
zielono, podczas gdy linie handshake DSR, DTR, RTS, CTS majg napiecie
dodatnie okoto + 9 V i diody LED $wiecg na czerwono Podczas transmisji
danych diody LED danych powinny migaé na czerwono.
Sprawdz transmisje danych za pomocg terminala (ALMEMO®-Sterownik,
WIN-Control, WINDOWS-Terminal).
Zaadresuj urzgdzenie, uzywajgc przypisanego numeru urzgdzenia ,,Gxy”
(patrz Maj 6.2.1).
Whisz <ctrl Q> dla XON, jesli urzgdzenie ma status XOFF.
Sprawdzi¢ programowanie za pomocg ,P15” (patrz instrukcja 6.2.3).
Sprawdzi¢ linie transmisyjna, wprowadzajgc cykl za pomocg polecenia ,,
Z123456” i sprawdzi¢ na wyswietlaczu.
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Sprawdz linie odbiorcza, naciskajac FYINNUER sprawdz na wyswietlaczu.
Biad: Transmisja danych w sieci nie dziata.
Rozwigzanie: Sprawdz, czy wszystkie urzgdzenia majg ustawione rézne adresy. Adresuj
wszystkie urzgdzenia indywidualnie za pomocg terminala za pomocg polecenia ,Gxy”.
Zaadresowane urzadzenie jest OK, jesli przynajmniej CRLF zostanie zwrécone jako echo.
Jesli transmisja nadal nie jest mozliwa, odtgcz urzgdzenia sieciowe. Sprawdz wszystkie
urzgdzenia indywidualnie podtgczane do karty dla komputera; (patrz wyzej). Sprawdz
okablowanie pod katem zwarcia lub skrzyzowanych przewodéw. Czy wszyscy dystrybutorzy
sieci sg zasilani energig? Ponownie podtagcz urzadzenia do sieci pojedynczo i sprawdzaj
sukcesywnie (patrz wyzej).

Jezeli po przeprowadzeniu wyzej wymienionych kontroli i czynnosci
naprawczych urzadzenie nadal nie dziata tak, jak opisano w instrukcji obstugi,
musi zosta¢ zwrécone do naszej fabryki w Holzkirchen, wraz z wyjasnieniem,
opisem btedu i, jeSli sg dostgpne, wydrukami testowymi. Za pomocg
oprogramowania ALMEMO®-Control mozna wydrukowaé zrzuty ekranu z
odpowiednim oprogramowaniem oraz zapisaé i / lub wydrukowaé kompleksowy
»1est dziatania” na liScie urzgdzen lub przy uzyciu terminala.

17. DEKLARACJA ZGODNOSCI

Ahlborn Mess- und Regelungstechnik GmbH oswiadcza niniejszym, ze przyrzad
pomiarowy ALMEMO®2590-2A i 2590-4AS ma znak CE i jest w petni
zgodny z wymogami dyrektyw UE dotyczacych niskiego napiecia i
kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC) (89 / 336 / EWG)

Przy ocenie produktu zastosowano nastepujgce standardy.
Bezpieczenstwo / ochrona: EN 61010-1:2001
EMC: EN 61326-1: 2013 ‘ €

Jesli produkt zostanie zmodyfikowany w jakikolwiek sposéb, ktory nie
zostanie z nami wczeéniej uzgodniony, niniejsza deklaracja traci wazno$c¢.

Podczas korzystania z czujnika z przedtuzeniem nalezy zachowac ostroznos$¢, aby okablowanie nie byto
utozone obok kabli zasilajgcych wysokiego napiecia lub w ich poblizu, i aby w razie potrzeby byto
odpowiednio ekranowane, aby zapobiec powstawaniu niepozgdanych zaktécen w systemie.

Podczas obstugi urzgdzenia nalezy przestrzega¢ nastepujgcych wskazowek:
Uzywanie urzadzenia w silnych polach elektromagnetycznych moze powodowac¢ btedy
pomiaru. Po zakonczeniu ekspozycji na takie napromieniowanie urzgdzenie ponownie.
Po ustaniu narazenia na takie napromienianie urzgdzenie bedzie ponownie dziata¢
zgodnie ze specyfikacjami technicznymi.
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18. Dodatek

18.1 Dane techniczne

Wejscia pomiarowe:

Kanaty pomiarowe :

Przetwornik A/D:
Zasilanie czujnika :

Wyjscia :
Wyposazenie stand.:
Wyswietlacz:

Sterowanie :

Pamigc :

(tylko dla 2590-4S):
Data oraz czas :

Power supply :
Baterie :
Zasilacz:

Zasilanie prewodow USB
Pobér pragdu bez modutéw
wejsciowych i wyjsciowych :

Obudowa:

Warunki uzytkowania
Temperatura robocza
Wilgotnos¢ wzgledna
otoczenia:

(zob 2.3)
2590-2A / 4AS

2/4 gniazda ALMEMO® do zigczy ALMEMO® 2/4 kanatéw
pierwotnych, elektrycznie izolowanych,

3 dodatkowe wejscie kanatu dla podwéjnych czujnikéw i
kanatéw funkcyjnych

Delta-sigma, 16-bit, 2,5 / 10mop, Wzmocnienie 1,386V /
9V12V, 0,4A (z zasilaczem: 12 V)

2 gniazda ALMEMO® dla wszystkich modutéw wyjsciowych

Graficzny, 128 x 64 piksele, 8 rzedoéw 4 mm

7 klawiszy (w tym 4 klawisze funkcyjne)

100 wartosci mierzonych RAM,

MMC ztgcze pamieci

500-KB EEPROM (60000 to 100000 wart.mierz)

Zegar buforowany w czasie rzeczywistym (10 ppm) z baterig urzgdzenia

Zewnetrzne 6 ... 13 VDC ALMEMO® gniazdo DC3
AA baterie alkaliczne

ZA 1312-NA10 230 VAC to 12 VDC, 2 A
Przewod izolowany ZA2690-UK10...30 VDC
to 12 VDC, 0.25 A

ZA1919-DKU9 9V, 0.2A

Aktywnosé¢ : okoto. 12 mA (at 4.5V)

Z podswietleniem : okoto. 42 mA (at 4.5V)
Uspienie okoto. 0.05 mA

(DixSzxWys) 127 x 83 x 42 mm
ABS, waga: okoto. 260 g

-10 ... +50 °C (temperatura przechowywania -20 to +60 °C)

10 ...90 % rH (bez kondensaciji)
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18.2 Przeglad produktu

Sygnatura

Uniwersalny przyrzgd pomiarowy z funkcjg rejestratora danych ALMEMO® 2590-2A

2 wejscia, maksymalnie 12 kanatéw, 2 wyjscia, interfejs kaskadowy,

7 klawiszy, wyswietlacz graficzny LCD, zegar czasu rzeczywistego MA 2590-2A
Uniwersalny przyrzad pomiarowy i rejestrator danych ALMEMO®2590-4AS
Podobnie jak ALMEMO®2590-2, ale 4 wejscia i pamie¢ PRO 500 KB MA 2590-4AS
Opcje
Zakresy pomiarowe dla wyswietlania temperatury 10 czynnikéw chtodniczych SB 0000-R
Przeptyw objgtosciowy z pomiarem macierzy w kanale przeptywu wedtug VDI2080 OA2590VN
Akcesoria
Ztgcze pamieci z kartg SD, minimum 128 MB ZA 1904-SD
Zasilacz sieciowy ze ztagczem ALMEMO 12V, 2 A. ZA1312-NA10
Ztgcze ALMEMO® do zewn. zasilacz 12V, 1A ZA 1312-FS8
Kabel adaptera pradu statego, 10 do 30 VDC, 12 V /0,25 A, izolowany elektrycznie ZA 2690-UK
ALMEMO® przewdd danych USB, izolowany, max. 115.2 KB ZA 1919-DKU
ALMEMO® przewdd danych USB zasilany 9V, max. 115.2kBd ZA1919-DKUV
ALMEMO® przewdd danych RS232 (V24), izolowany, max. 115.2 KB ZA 1909-DK5
ALMEMO® przewdd sieciowy, izolowany, maximum 115.2 KB ZA 1999-NK5
ALMEMO® przewdd do nagrywania, -1.25 to 2.00 V nie izolowany ZA 1601-RK
ALMEMO® V6 kabel we / wy do wyzwalania i alarmu warto$ci granicznej ZA 1006-EGK
ALMEMO®-V6-Przekaznik-wyzwalacz-adapter (4 przekazniki, 2 we wyzw.) ZA 8006-RTA3
Opcja 2 Wyjscia analogowe elektr. izol., konfigurowalny 10 V lub 20 mA OA 8006-R02
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18.3 Spis pojec¢ (jezyk urzadzenia)
Accessories

Action, maximum and Action, minimum
Actions in the event of a limit value being exceeded
activation mode

Active

additional channels

alarm relay cable

ALMEMO®-Control

Analog outputs

Analog start and analog end
Analog-Anfang und -Ende

Array measuring Option VN
Atmospheric pressure compensation
Atmospheric pressure compensation
Averaging

averaging duration

Averaging mode

Averaging over individual manual meas operations
Averaging over measuring points
Averaging over the cycle

Averaging over time

Bar chart

Base value

Battery operation

Baud rate

Calibration resistance

Changing the units

channel data

Channel type

CJ temperature

Cold junction compensation

cold junction temperature

Cold junction temperature
compensation

Configuration

Connecting the sensors / transducers
contact status

continuous measuring point scan
contrast

control value

conversion rate

Correction values

cross-section
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12.2.7
13.3
12.2.2
12.2.5
12.2.4
12.2.3
11.5
13.6
7.1
14.5
124
13.8
12.2.7
12.2.6
14.6
11.2.6
11.2.6
14.6
11.2
14.8

15.2
12.5.8.4
14.3
124
12.5.8.4
13.7
12.2.6
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Current output

Cyclic output

Data buffering

Data cables

Data format

Data input

data logger

Data logger functions
Date

Decimal point setting
Declaration of conformity
depth

Designation

device address
Device configuration
Device designation
Device-internal channels
diameter

differential channel
Differential measurement
Display

Element flags

End time

External DC voltage supply
Factor

Fail-safe mode

File name

force transducers
Function channels
Function keys
Function menus
Function selection
Functions

Gain correction
Housing

hysteresis

Hysteresis
illumination
lllumination

Initial commissioning
Interface

Internal data memory
Wstep

Inverted relay control
keypad

15.3 69
1255 44
76 17
15.1 65
14.5 64
9.5 22
11.5 30
12.5 42
12.5.3 43
13.6 53
17 71
12.2.6 38
13.2 51
14.4 64
14 63
14.1 63
8.2 18
12.2.6 38
8.2 18
11.3 29
9 20
13.12.8 62
12.5.9 49
7.3 16
13.6 53
12.5.8.2 47
12.5.2 43
12.4 42
13.10 57
9.3 21
12 33
9.4 22
5.1 10
13.7 54
18.1 72
13.5 53
14.7 65
9.1 20
14.3 63
6 15
14.4 64
12.5.1 42
5 10
15.2 66
9 20
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Language 14.2 63
level of smoothing 12.2.1 35
Limit values 13.5 53
Linearization 13.11 58
Locking the sensor programming 13.4 52
Mains operation 7.2 16
manual measuring point scan 1254 44
Maximum, minimum, individual values memory 12.1 33
Meas chan. 12.5.8.5 49
Measured value correction 11.2 25
Measured value display and status symbols 9.2 20
measuring depths 12.2.7 39
measuring duration 12.2.3 36
Measuring duration 12.5.9 50
Measuring inputs 8.2 18
Measuring inputs 18.1 72
Measuring menus 11 25
Measuring operations 51.2 12
Measuring point designation 13.2 51
Measuring points list 114 29
Measuring rate 12.5.8.4 48
Memory connector 12.5.2 43
memory output 12.5.7 45
Memory space 12.5.7 45
Memory time 12.5.8.5 49
Menu Measuring points list 11.4 29
menu selection 9.1 20
Menu Sensor display 111 25
Minimum sensor supply voltage 13.124 61
Monitor mode 12.5.8.2 47
Multi-point calibration 13.11 58
multiplexer 13.12.7 62
networking 14.4 64
Numbering of measuring operations 12.5.6 45
OFF 9.1 20
ON 9.1 20
Once-only output 1254 44
Operating parameters 14.8 65
Options 18.2 73
Order no. 18.2 73
output format 12.5.5 44
Output format 12.5.8.3 48
Output function 13.12.5 61
Output modules 15 65
Potential separation 8.3 19
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Power supply

Print cycle factor

Process control

Product overview
Programmed analog value output
programming menus
Reference channel 1
Reference channel 2
refrigerants

reinitialization

relay adapter

Relay assignment
Relay-trigger modules

Ring memory

Safety instructions

saving to memory activated
Scaling

Scaling

Scaling the analog output
Scanning configuration
Scanning mode

Scope of delivery

SD-card

Selecting a measuring point
Selecting the input channel
Selecting the measuring range
Semi-continuous measuring point scan
Sensor adjustment

Sensor breakage

Sensor display

Sensor programming
Sensor supply

sensor supply voltage
Sensor voltage, min
Sensors / transducers

Set measured value to zero
setpoint entry

Sleep mode

sliding average

Smoothing meas values
Software

Special functions

Special meas. ranges
Standard equipment
standardized volume

18.1 16, 72
13.12.1 59
5.1.3 13
18.2 73
15.3 68
10 24
13.12.6 62
13.12.7 62
13.9 57
75 17
13.12.2 59
13.12.2 59
15.2 66
12.5.8.5 49
4 8
12.5.8.1 46
13.6 53
12.4 41
15.3 69
12.5.8 46
12.5.8.2 46
3.2 7
12.5.2 43
11.1.1 25
13.1 51
13.9 54
12.5.8.4 48
11.2.3 26
9.2 21
11.1 25
13 10, 51
7.4 16
13.12.4 61
13.12.4 61
8.1 17
11.2.1 25
12.3 41
12.5.8.2 47
12.2.1 35
12.2.1 35
51.3 14
13.12 59
13.11 58
18.1 72
12.2.7 40
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Start time 12.5.9 49
Starting and stopping measuring operations 12.5.9 49
Suitable conditions 18.1 72
supply voltage monitoring 7.1 16
Surface 12.2.6 38
Switch memory activation 12.5.5 44
switch OFF 7.5 17
Switching ON / OFF 7.5 17
Technical data 18.1 72
temperature compensation 14.6 64
Temperature compensation 11.2.4 27
Time constant 12.21 35
time-of-day 12.5.3 43
Trigger inputs 15.2 67
Trouble-shooting 16 70
Two-point adjustment 12.3 41
User measuring menu 11.5 30
user measuring menu Bar chart 115 31
user menu 11.6.2 32
User menus 11.6 31
Volume flow measurement 12.2.6 38
Warranty 3.1 6
Waste disposal 3.3 7
width 12.2.6 38
WINControl 51.3 14
Zero-point correction 13.7 54
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18.4 Kontakt:

AHLBORN Mess- und Regelungstechnik GmbH
Eichenfeldstrale 1

83607 Holzkirchen

Germany

internet : http://www.ahlborn.come-mail :
amr@ahlborn.com

Przedstawicielstwo w Polsce
Alitech Sp. z o.0.
ul.Stobrawska 30, 54-211 Wroctaw

https://alitech.com.pl
biuro@alitech.com.pl

ALMEMO® 2590
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18. Dodatek

Nawet najwyzsza mozliwa ostroznos¢ nie wyklucza mozliwosci wystapienia
niescistosci. Zastrzegamy sobie prawo do wprowadzania zmian technicznych
bez wczesniejszego powiadomienia.
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