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1. PRZYCISKI OPERACYJNE

w2 M3 ma
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'ALMEMO® 2690 Z /L

Max Value: 25.80°cC
Min Value: 25.80°c
Cucle-Timer: 00:00:00U

Memory Frae: 0.0kE

STOP  MANU M PRINT ESC

(1) Wejscia pomiarowe
MO0...M4 do wszystkich czujnikéow ALMEMO
M10 ... M34 15 dodatkowych kanatéw

(2) Wyjscia pomiarowe

A1 Interfejs USB (ZA 1919-DKU)
Interfejs V24 (ZA 1909-DK5)
Kabel swiattowodowy V24 (ZA 1909-DKL)
Ethernet (ZA1945-DK)
RS422 (ZA 5099-NVL/NVB)
Wyjscie analogowe 2 (ZA 1601-RK)

A2  Kabel sieciowy (ZA 1999-NK5/NKL)
Zigcze pamieci (ZA 1904-SD)
Wejscie wyzwalacza (ZA 1000-ET/EK)
Wyjécie przekaznikowe (ZA 1000-EGK)
Wyjscie analogowe (ZA 1601-RK)

(3) Gniazdo zlacza

Zasilacz (ZA 1312-NA8, 12V, 1.0 A)

Kabel USB (ZA 1919-DKU5, 5V 0.4 A)

Kabel izolowany elektr. (ZA 2690-UKx, 10-30 V)
(4) Wyswietlacz LCD modut uspienia

(5) Wyswietlacz LCD

Linia stanu

c Ciagte skanowanie pkt. pomiarowego

>, 1l Rozpoczecie, zatrzymanie pomiarow

REC Rejestracja do pamieci

COM Wyjscie danych pomiarowych

»»| Rozpoczecia, zakonczenie programowania
RO1 Status przekaznika alarmu

*

, Oswietlenie wigczone, pauza

Status baterii
"

I 13 linii dla funkc;ji
Klawisze funkcyjne F1, F2, F3, F4
(6) Klawisze kontrolne

Witaczenie, wylgczenie urzgdzenia

AVD) Klawisze wyboru
ON F1..F4 Klawisze funkcyjne (klawisze
miekkie)
PROG Programowanie
AV Wprowadzanie danych
Funkcja anulowania
< Ostatnie menu pomiarowe
(7) Odporny amortyzator

(8) Pojemnik na baterie: 3 baterie alkaliczne lub 3
akumulatorki NiCd/NiMH

(9)  Statyw do postawienia lub powieszenia
(rozwierajgcy sie od 90° do 180°, prosze nacisngé
podstawy razem)









3. UWAGI OGOLNE

Chcemy pogratulowa¢ zakupu nowego i nowoczesnego rejestratora ALMEMO. Dzigki opatentowa-
nym ztgczom ALMEMO urzadzenie konfiguruje sie automatycznie, a dzieki pomocy menu i okienek
pomocy — praca z urzgdzeniem nie powinna sprawiac trudnosci. Urzagdzenie moze pracowac z sze-
rokg gamg czujnikdw i urzgdzen peryferyjnych oraz oferuje wiele réznych funkcji specjalnych. Zale-
camy zapoznanie sie z mozliwosciami oraz poswiecenie czasu na przeczytanie instrukcji i odpowied-
nich rozdziatéw podrecznika ALMEMO. Jest to potrzebne w celu unikniecia bteddéw operacyjnych i
pomiarowych, a takze zniszczenia urzgdzenia. Aby méc szybko znalez¢ odpowiedz — radzimy korzy-
sta¢ z indeksu znajdujgcego sie na koncu instrukcji i podrecznika.

3.1 Gwarancja

Kazde urzadzenie przed opuszczeniem fabryki przechodzi liczne testy jako$ciowe. Udzielamy dwu-
letniej gwaranciji od daty dostarczenia na bezawaryjne dziatanie urzadzenia. Przed odestaniem do
nas urzadzenia prosimy o przeczytanie porad w rozdziale 12. Aby unikng¢ ktopotéw przy wysyice,
zalecamy spakowac¢ urzgdzenia w oryginalne opakowanie wraz z zatgczeniem opisu uszkodzenia i
warunkow przy ktérych ono nastgpito.

Gwarancja nie obejmuje nastepujgcych przypadkéw:

. Uzytkownik dokonat nieautoryzowanych zmian wewnatrz urzadzenia

. Urzadzenie pracuje w warunkach do ktérych nie jest przeznaczone

. Urzadzenie pracowato przy nieprawidtowym zasilaniu lub z niedopasowanymi urzgdzeniami
peryferyjnymi

. Urzadzenie pracowato w celach innych niz te do ktérych zostato przeznaczone

. Urzadzenie zostato zniszczone przez elektrostatyczne roztadowanie, wybuch lub piorun

. Uzytkownik nie postepowat zgodnie z instrukcjg obstugi.

Producent rezerwuje sobie prawo do zmian charakterystyki produktu w zakresie postepu techniki lub
wprowadzenia nowych sktadnikéw.

3.2 Zakres dostawy

Przy rozpakowaniu urzadzenia nalezy doktadnie sprawdzi¢ czy nie ma $ladow uszkodzen w trans-
porcie oraz czy dostawa jest kompletna i sktada sie z:

Urzgdzenia pomiarowego ALMEMO 2690-8A z trzema akumulatorkami NiMH

Ochraniacza gumowego

Instrukcji obstugi

Podrecznika ALMEMO

Ptyty CD z oprogramowaniem AMR-Control i réznymi uzytecznymi akcesoriami

W przypadku uszkodzenia w transporcie prosimy o zachowania opakowania i powiadomienia do-
stawcy.

3.3 Sposéb postepowania z bateriami

Przy wkfadaniu baterii prosimy zwréci¢ uwage na ustawienie ich w odpowiednim kierunku.

Gdy baterie sg roztadowane lub gdy urzgdzenie nie bedzie uzywane przez dtuzszy czas — baterie na-
lezy wyja¢ z urzadzenia, zabezpieczajgc w ten sposob przed skutkami wyptyniecia elektrolitu. Aku-
mulatory powinny by¢ sukcesywnie tadowane.

Baterie nie mogg by¢ tadowane. To grozi wybuchem!

Prosimy o zwrécenie uwagi na to by baterie / akumulatory nie byty zwierane lub wrzucane do ognia.
Baterie / akumulatory wymagajg specjalnego traktowania i nie nalezy ich doktada¢ do zwyktych $mie-
ci.
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4. INSTRUKCJA BEZPIECZENSTWA

Niebezpieczenstwo Zagrozenie zycia, ryzyko zniszczenia oprzyrzgdowania
Przeczytaj uwaznie instrukcje przed przystgpieniem do obstugi urzgdzenia.
Upewnij sie, ze wiesz wszystko na temat bezpieczenstwa obstugi urzgdzenia.

Takie ryzyko moze wystepowacé w nastepujgcych okolicznosciach:

. Niedokfadne przeczytanie instrukcji obstugi i zawartych w niej informacji o bezpieczenstwie

. Kazda forma nieautoryzowanego ingerowania lub wprowadzania zmian w urzgdzeniu

. Uzywanie urzadzenia w warunkach do ktorych nie jest ono przystosowane

. Uzywanie urzgdzenia z nieodpowiednim zasilaniem lub/ i podtgczeniem nieodpowiedniego
oprzyrzadowania

. Uzywanie urzgdzenia do innych celéw niz jest ono przystosowane

. Zniszczenie przez roztadowanie elektrostatyczne lub piorun.

Niebezpieczenstwo Ryzyko obrazenia $miertelnego przez niebezpiecznie wysokie napiecie

Takie ryzyko moze wystepowaé w nastepujgcych okolicznosciach:
-Uzywanie urzgdzenia z nieodpowiednim zasilaniem lub/ i podtgczeniem
nieodpowiedniego oprzyrzgdowania
-Zniszczenie przez roztadowanie elektrostatyczne lub piorun
- Uzywanie czujnikow liniowych w sgsiedztwie kabli zasilajgcych o wysokim napieciu
- Przed dotknieciem czujnika liniowego upewnij sie, ze wszystkie elektrycznosci
statyczne zostaty roztadowane.

Niebezpieczenstwo Ostrzezenie- atmosfera lub substancje wybuchowe

W sgsiedztwie paliw lub chemikaliéw istnieje ryzyko eksplozji.

Nie uzywaj urzgdzenia w bliskim sgsiedztwie strzelania lub stacji .




4.1 Informacja specjalna o uzyciu

. Jesli urzadzenie zostato dostarczone do pomieszczenia w ktérym bedzie pracowato z zimnego
srodowiska, istnieje ryzyko powstania kondensacji na czesciach elektronicznych. W pomiarach
przy uzyciu termopar zdecydowane zmiany w temperaturze bedg powodowaty znaczace btedy
pomiarowe. Radzimy poczekac do czasu, az urzgdzenie przystosuje sie do temperatury oto-
czenia przed rozpoczeciem jego pracy.

. Przed uzyciem zasilacza upewnij sie, ze napiecie zasilania jest odpowiednie.
. Badz pewny obserwowania maksymalnej pojemnosci tadunku zasilanego czujnika.
. Czujniki z ich wlasnym zintegrowanym zasilaniem nie s3 elektrycznie izolowane od siebie.

4.2 Poprawna obstuga baterii i akumulatorkéw

Przy umieszczaniu baterii/akumulatorkdw w urzgdzeniu upewnij sie o poprawnej
biegunowosci.

Jesli urzadzenie nie bedzie uzywane przez dtugi okres czasu lub jesli baterie sg
puste, usun je; dzieki temu zapobiegniesz wyciekowi do urzgdzenia i jego
Zniszczeniu.

Akumulatorki powinny by¢ fadowane, kiedy to konieczne.
Nigdy nie nalezy tadowac zwyktych baterii; moze to spowodowac¢ wybuch!
Baterie/akumulatorki sg specjalnym rodzajem odpadkoéw i nie powinny by¢
sktadowane razem z innymi odpadami.

5. OPIS

Rejestrator Almemo 2690-8 jest nowym urzgdzeniem, ktdre zostato wyposazone w unikalny system
wtykéw Almemo, opatentowanych przez Ahlborn GmbH. Inteligentne ztgcza Aimemo posiadajg zna-
czgcy zalete mianowicie wszystkie informacije dotyczace czujnikéw zapisywane sg w EEpromie wty-
ku, dzieki czemu mozliwe jest podpiecie czujnika do kazdego urzadzenia Almemo bez koniecznosci
ponownego wpisywania parametréw. Dziatanie i programowanie jest identyczne dla wszystkich urza-
dzen. Ponizej wylistowano wszystkie systemy pomiarowe Almemo w szczegétach opisane w kazdej
instrukcji obstugi dostarczanej wraz z urzgdzeniem:

Szczegotowy opis systemu Almemo (instrukcja obstugi rozdziat 1)

Przeglad funkcji urzgdzenia i jego zakreséw pomiarowych (instrukcja obstugi rozdziat 2)

Wszystkie czujniki z podstawowymi prawami, dziataniem, danymi technicznymi (instrukcja rozdziat 3)
Opcje do podtgczenia istniejacych czujnikow (instrukcja rozdziat 4)

Wszystkie analogowe i cyfrowe moduty wyj$cia (instrukcja rozdziat 5.1)

Modut interfejsu RS232, swiattowodowego (instrukcja rozdziat 5.2)

Kompletny system sieci Aimemo (instrukcja rozdziat 5.3)

Wszystkie funkcje i ich kontrola przez interfejs (instrukcja rozdziat 6)

Kompletna lista komend interfejsu z wszystkimi wyjsciami drukarki (instrukcja rozdziat x.x.x).

5.1 Funkcje

Nowy rejestrator Almemo 2690-8A jest dostarczany z 1024-KB EEpromem przystosowanym do za-
pamietywania 200000 wartosci pomiarowych, nisko-napieciowym przetwornikiem A/D i zintegrowa-
nym systemem do tadowania akumulatorkéw. Mozliwosci pomiarowe sg wirtualnie nie limitowane;
posiada 5 elektrycznie izolowanych wejs¢ pomiarowych odpowiednich dla wszystkich czujnikéw Al-
memo lub 20 kanatéw w ztgczach czujnika i 4 kanaty funkcyjne wewnatrz urzgdzenia— z ponad 70
zakresami pomiarowymi. Urzadzenie wspotpracuje z graficznym wyswietlaczem LCD i klawiatura.
Wyswietlacz moze by¢ dostosowany za pomocg konfiguralnego menu uzytkownika pozwalajgcego
zastosowac rézne aplikacje. Dwa gniazda wyjsciowe pozwalajg na podtagczenie kazdego modutu wyj-
Scia Almemo, np., cyfrowy interfejs, karta pamieci, wyjscie analogowe, wyzwalacz wejsciowy lub
alarm kontaktowy. Kilka urzagdzen moze by¢ poditgczonych za pomocg kabli sieciowych.

5.1.1 Programowanie czujnikéw

Kanaty pomiarowe programowane sg automatycznie przez ztgcza Aimemo. Jednakze uzytkownik
moze w prosty sposob przez klawiature lub interfejs uzupetniaé¢ lub modyfikowac¢ programowanie.
Zakresy pomiarowe

Urzadzenie posiada zakresy pomiarowe odpowiednie dla wszystkich czujnikdw z nie linowg charak-
terystyka takich jak 10 typdw termopar, czujniki NTC i Pt100, czujniki podczerwieni i czujniki przepty-
wu (skrzydetka obrotowe, termoanemometry, cewki pilotazowe). Czujniki wilgotno$ci sg powigzane z
kanatami , ktore réwniez obliczajg dane dotyczace wilgotnosci takie jak: punkt rosy, sktad mieszani-
ny, ci$nienie pary i entalpie. Mozna tu nawet uzy¢ skomplikowanych czujnikéw chemicznych.



Funkcje

Wartosci pomiarowe z innych czujnikéw mogg by¢ okreslone w prosty sposdb poprzez odczyt napie-
cia, pradu badz rezystancji z indywidualnym skalowaniem w ztgczu. Istnieje mozliwosé zastosowania
czujnikdéw wczesdniej posiadanych przez uzytkownika, pod warunkiem zaopatrzenia ich we wtasciwe
ztgcza. Podtgczenie czujnika do ztgcza jest prostg czynnoscig polegajacg na przykreceniu przewo-
doéw pomiarowych do przytgcza srubowego. W wypadku sygnatéw cyfrowych, czestotliwosciowych i
pulsacyjnych dostepne sg ztgcza ALMEMO ze zintegrowanym mikroprocesorem. Mozliwe jest zatem
poditgczenie wiasciwie dowolnego czujnika do dowolnego urzgdzenia pomiarowego, a takze wymia-
na czujnikdw bez zmiany ustawien urzgdzenia.

Kanaty funkcji

Maksymalne, minimalne i Srednie warto$ci pomiaréw, wartosci réznicy pomiaréw, objeto$¢ przepty-
wu, temperatura z wilgotnego termometru kulistego (WBGT) mogag zosta¢ zaprogramowane w kana-
tach funkcyjnych, a nastepnie rejestrowane i drukowane jak inne punktu pomiarowe. Ponadto kanaty
funkcyjne do zadan specjalnych stuzg do okreslenia wspdtczynnika temperatury Q/AT oraz tempera-
tury zwilzania powierzchni.

Wymiary

Dla kazdego kanatu pomiarowego moze by¢ wprowadzony format dwoch cyfr tak, ze wartosci wy-
Swietlanie i drukowane bedg zawsze wskazywaty poprawny wymiar, np. gdy podtgczony jest prze-
kaznik.

Adresy wartosci pomiarowych

Kazdy czujnik posiada przypisang mu 10-cio znakowg nazwe. Nazwa, wprowadzana przez interfejs,
pojawiac sie bedzie zarowno na wydruku danych jaki i — przy transmisji wynikéw do komputera — na
ekranie.

Korygowanie wartosci pomiaréw

Warto$¢ mierzona w kazdym z kanatéw moze byé korygowane na dwa sposoby: przez przesunigcie
zera oraz przez korekte przyrostu. W zwigzku z tym nawet te czujniki, ktére wymagajg wstepnego
dopasowania (przyrostu, sity, pH) mogg by¢ swobodnie wpinane w dowolne kanaty pomiarowe.
Wprowadzanie korekty zera, a takze, co najmniej czesciowo, korekty przyrostu dokonywane jest
przez przycisniecie jednego klawisza.

Skalowanie

Skorygowane wartosci z kazdego z kanatéw pomiarowych mogg zosta¢ pozniej skalowane w zakre-
sie zera i przyrostu przy zastosowaniu wartosci podstawowej i wspotczynnika. Punkt dziesietny moz-
na wprowadzi¢ w postaci funkcji ekspotencjalnej. Przez sprowadzenie do zera i wprowadzenie warto-
Sci nominalnej, wielkosci skalowane bedg wyliczane automatycznie.

Wartosci graniczne i alarmy

W kazdym kanale pomiarowym mozna zdefiniowa¢ dwie wielkosci graniczne: minimum i maksimum.
W wypadku przekroczenia jednej z wielkosci granicznych modut wyjscia przekaznikowego uaktywnia
odpowiedni alarm. Standardowo wprowadzano histereze (do 10 cyfr), ktorej wielkos¢ moze byé mo-
dyfikowana. Przekroczenie wielkosci granicznych moze réwniez rozpoczyna¢ bgadz kohczy¢ proces
zapisu i rejestracji danych pomiarowych.

Zabezpieczenie czujnika

Wszystkie dane zgromadzone w EEPROMie ztgcza czujnika mogg byé zabezpieczone przed nieu-
prawnionymi i przypadkowymi modyfikacjami przez wprowadzenie ograniczonego stopniowanego
dostepu.

5.1.2 POMIARY

Kazdy z podtaczonych 5 przetwornikow ma przypisane 20 kanatéw pomiarowych. Oznacza to w
praktyce mozliwos¢ podtaczenia czujnikdw podwdjnych, czujnikéw skalowanych indywidualnie, a tak-
ze czujnikdéw wykorzystujgcych kanaty funkcyjne. Przy uzyciu klawiatury mozna zmienia¢ kanaty po-
miarowe przemieszczajgc sie do nastepnego lub poprzedniego. Wybrany punkt pomiarowy skanowa-
ny jest z predkoscig przetwarzania 10 operacji pomiarowych na sekunde. Wartosci pomiarowe sg
przeliczane i przekazywane na wyswietlacz i — jezeli jest to wymagane — do wyjs$cia analogowego.
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Funkcje

Wielkosci mierzone

Wielkosci mierzone od 1 do 20 punktéw pomiarowych moze byé wskazywanych na wyswietlaczu i
zawartych w réznych menu (mogg by¢ one réwniez konfigurowane) w trzech rozmiarach czcionki
jako wykres liniowy lub stupkowy. Moga by¢ one automatycznie zbierane w sposéb ciggty z automa-
tycznym zerem i kalibracjg automatyczng— opcjonalnie — z uwzglednieniem korekty wielkosci mierzo-
nej lub skalowania.

W wypadku wiekszo$ci czujnikbéw, automatycznie sygnalizowane jest uszkodzenie sensora.

Wyjscie analogowe i skalowanie

Przy pomocy ustawienia analogowego startu i analogowego konca, dowolny pomiar mozna wyskalo-
wac tak, by wynikajgcy stgd zakres pomiarowy pokrywat petny zakres wyjscia analogowego (2V, 10V
lub 20 mA). Warto$¢ mierzona kazdego punktu pomiarowego jak i zaprogramowanej wartosci mogag
wychodzi¢ do wyjscia analogowego.

Funkcje pomiarowe

W wypadku niektérych czujnikéw, w celu optymalnego zbierania danych pomiarowych, potrzebne sg
specjalne funkcje pomiarowe. Tak wiec w wypadku pomiaréw z termopar konieczny jest pomiar tem-
peratury zimnego ztgcza; kompensacja temperaturowa wymagana jest do dynamicznych pomiarow
cisnienia, pH i konduktywnosci; kompensacja ci$nienia atmosferycznego stosowana jest dla czujni-
kéw wilgotnosci, dynamicznych czujnikdw cisnienia oraz czujnikéw O2. W wypadku czujnikéw pod-
czerwieni jako parametr korekty zera oraz przyrostu przyjmowane sg odpowiednio temperatura tta
oraz wspotczynnik emisyjnosci.

Wartosci minimalna i maksymalna
W kazdym z pomiaréw wartosci maksymalne i minimalne sg zbierane i zapamietywane. Mogg by¢
one wyswietlone, wydrukowane bgdz usuniete z pamieci.

Wartos¢ srednia kanatu

Wartosci mierzone mogag by¢ wyrazone jako ruchoma srednia uzyskana przez ciggte automatyczne
wygtadzanie lub usrednianie po czesciowym okresie, cyklu lub po serii indywidualnych operacji po-
miarowych.

5.1.3 Proces kontrolny przeptywu

W celu zapamietania wartos$ci mierzonych z podtgczonych czujnikow potrzebne jest zaprogramowa-
nie czestotliwosci skanowania kanatéw opartej na wybranym kroku czasowym. W tym celu uzywany
jest zegar czasu rzeczywistego, konieczne jest okreslenie cyklu pomiarowego i w wypadku szybkich
proceséw, okreslenie predkosci konwersji. Pomiary mozna rozpoczgé i zatrzymacé przy pomocy kla-
wiszy, interfejsu, zewnetrznego sygnatu wyzwalajgcego lub poprzez przekroczenie wybranych warto-
Sci granicznych.

Data i czas

Kazdy pomiar moze by¢ zapisywany albo w odniesieniu do czasu wskazywanego przez zegar czasu
rzeczywistego albo w funkcji czasu od rozpoczecia pomiaréw. Mozna zaprogramowac czas rozpo-
czecia i zakonczenia pomiardow.

Cykl pomiarowy

Mozliwe jest zaprogramowanie cyklu transmisji danych na interfejs lub do pamieci w przedziale od
00:00;01 (1 s) do 59:59:59 (59h/ 59 min/59 s). Funkcja ta umozliwia usrednianie i sumowanie mie-
rzonych wartosci w zadanym cyklu.

Wspétczynnik cyklu transmisji danych

Wspoétczynnik cyklu transmisji umozliwia ograniczenie cyklu dla poszczegdlnych kanatéw, tak aby
zbedne dane nie byly zapamietywane. Jest to przydatne w szczegdélnosci do ograniczenia ilosci za-
pamietywaniu wynikéw.

Usrednianie pomiaréw

Wartosci mierzone mogg by¢ usredniane albo wzgledem ilosci punktéw pomiarowych albo — w wy-
padku jednego punktu pomiarowego — wzgledem czasu catego pomiaru lub wzgledem czasu cyklu.
Kanaty funkcyjne moga by¢ wykorzystane do cyklicznych zrzutéw wielkosci usrednionych.

Stopien konwersiji

Przy uzyciu Almemo 2690-8A wszystkie punkty pomiarowe mogg by¢ ciggle skanowane ze stopniem
konwersiji(2.5, 10, 50 lub 100 P/s). Do realizacji duzej predkosci nagrywania mozliwe jest przechowy-
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Funkcje

wanie wynikow pomiaréw w pamieci lub przedstawienie ich na wyjsciu przez interfejs.

Pamie¢ danych

Podczas cyklu wszystkie wartosci mierzone mogg byc¢ recznie lub automatycznie przechowywane w
pamieci. Pojemnos¢ pamieci standardowo wynosi 1024 KB, co pozwala na przechowywanie do
200.000 wartosci. Organizacja pamieci moze by¢ konfigurowana jako liniowa lub jako pamie¢
dzwieczna. Wyjscie moze by¢ realizowane przez wyswietlacz lub interfejs. Mozliwe jest wyszczegdl-
nienie wyboru zgodnego z przedziatem czasu czy numerem.

Liczba pomiaréw
Wprowadzenie liczby, pojedynczych skandw czy serii pomiaréw moze by¢ identyfikowane i selektyw-
nie odczytywane z pamieci.

Kontrola wyjs¢
Klawiatura i interfejs pozwalajg na indywidualne uruchomienie do 5 wyj$¢ przekaznikowych i jednego
wyjscia analogowego.

Dzialanie

Wszystkie wartosci pomiarowe i wartosci funkcji mogg by¢ wyswietlane przy zastosowaniu réznych
menu na wyswietlaczu LCD. Trzy menu uzytkownika mogg by¢ indywidualnie konfigurowane z pra-
wie 50 funkcjami stuzgcymi do specjalnych zastosowan. Uzywajgc tekstow, linii i czarnych linii moz-
na sformatowac wydruk w specyficznym stylu aplikacji. Dziewie¢ kluczy (4 z nich sg miekkie) moze
by¢ uzytych do obstugi urzgdzenia. Pozwalajg one na catkowite programowanie czujnikow, urzadze-
nia i procesu kontrolnego.

Wyijscie

Wszystkie zapamietane pliki wynikowe, funkcje menu i warto$ci zapamietane a takze zaprogramo-
wane parametry mozna przetransmitowac¢ do urzgdzeh peryferyjnych. Rézne kable interfejsow
umozliwiajg transmisje po RS232, RS422 Centronics lub Ethernet. Transmitowane dane moga mie¢
postac listy, kolumn lub tabeli. Pliki w formacie tabelarycznym mozna opracowywaé przy pomocy do-
wolnych programéw. MozZliwe jest takze zaprogramowanie nagtéwka firmowego lub przypisanego do
danej aplikacji.

Sieé
Wszystkie urzadzenia ALMEMO moga by¢ adresowane i tatwo potgczone w siec tgczong kablami
sieciowymi lub RS422 przy wiekszych odlegtosciach.

Oprogramowanie

Oprogramowanie AMR-Control umozliwiajgce konfiguracje urzadzenia pomiarowego i menu uzyt-
kownika, petne programowanie czujnikow i odczyt zapamietanych wynikow dostarczane jest z kaz-
dym urzadzeniem. Zintegrowany terminal umozliwia podglad wynikéw on-line. Dostepne sg takze op-
cjonalnie pakiety WIN-Control przydatne przy akwizycji danych z urzgdzen pracujgcych w sieci, ob-
rébce graficznej wynikéw i kompleksowej obrébce danych.
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6. OPERACJE POCZATKOWE

Podtgczenie czujnika Podtacz przetwornik do gniazda M0...M4 (1), s. 8
Zasilanie z baterii/akumulatorkéw lub zasilacza na DC (3) s. 7.1, 7.3
Wiaczenie Nacisnij klawisz ON/PROG (6), s. 7.6
Automatyczne wyswietlanie ostatnio wybranego menu, s.10.  klawisze:
Wybdér menu MEAS.-Menus: wezwij za pomocg klawisza: esc- | lub 5 |
np. wybrane menu StandardDisplay, s.9.1 (4| / v B n
Wezwij menu za pomocg klawisza: > |
Wybierz punkt pomiarowy (Select meas. point) (s. 10.1.1) : N = e ( om
Wybierz funkcje Max/MinVal (s. 9.4) z m
PR(,)G ,
Usun wartosci max/min, s. 10.1.2
* ALMEMO 2690-8 * C» RECCOMI» »IROT* -

MEASURING—Menus:

V1 Meas. Value correction
V2 Averaging
V3 Volume flow

Data logger

Multi channel display 2867

*List of measuring points

Bar charts Maximum value: 31.34 mls

Line diagram Minimum value: 25.37 mis
Cycle-timer: 00:02:30 Un

Menu 1 Programming—Menus Memory free: 512.0 kB

Menu2 Assistant-Menus

POFF *ON F MENU1 MENU2 START MANU M  PRINT ESC

, 01: Velocity m/s
Standard display | 2 A o H

E E  E A G A HEH A

EN i O <o R

Wyjscie danych pomiarowych lub pamieci przez interfejs:

-Podtacz urzadzenie peryferyczne przez kabel transmisji danych do gniazda A1 (2), patrz instrukcja 5.2

-Ustaw 9600 Bd, 8 bitoéw danych, 1 bit stopu, nie parzysto$¢ w urzadzeniu peryferyjnym

Pojedyncze wyjscie / przechowywanie, s. 10.3.1 b
Pomiary cykliczne: wybierz Cycle-Timer: PROG ,
Wprowadz cykl (gg:mm:ss) s 9.5 i Cycle-

Timer: 00:05:00 Sn

Lista formatu wyjscia ,”, Kolumny ,n”, tabela ,t” o lub
Zakonczenie programowania Bl . -

Start/Stop pomiaréw cyklicznych, s. 10.3.2 ; ub
Wyjécie danych pomiarowych do drukarki lub komputera PROG ,

Wybierz funkcje Memory Free z: . ﬂ

Pamie¢ danych wyjéciowych: lub

Wyczy$é pamieé, s. 11.2.6
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7. ZASILANIE
Zasilanie moze by¢ dostarczone do urzadzenia w kazdy z nastepujgcych sposobow:

Akumulatorki 3 AA NiMH z zintegrowanym obwodem zasilajgcym (dostarczany w standardzie)
Baterie alkaliczne 3 AA

Zasilacz sieciowy 12 'V, 1.0 A, z wtykiem Almemo typ ZA1312-NA8

Elektrycznie izolowany kabel zasilajgcy (10 do 30 VDC, 1 A) typ ZA2690-UK2

Kabel zasilajgcy USB (5V, 0.4A) typ ZA1919-DKU5

Wszystkie nasze produkty zawierajg odpowiednie akcesoria.

7.1 Operacje na tadowalnych akumulatorkach monitorujace napiecie

Zasilanie jest dostarczane do urzgdzenia standardowo przez 3 akumulatorki NiMH. Pobér pradu wy-
nosi ok. 17 mA co odpowiada 110 godzinom czasu dziatania. Przy wigczonym podswietleniu wyswie-
tlacza, czas operacji bedzie zredukowany do 20-50 godzin (zaleznie od intensywno$ci oswietlenia).
W celu wydiuzenia czasu dziatania, przy dtugoczasowym nagrywaniu, urzgdzenie moze by¢ pozosta-
wione w module uspienia. (patrz 11.2.5). Napiecie operacji moze by¢ sprawdzone w menu Power
Supply; pozwala ono okresli¢ pozostaty czas dziatania. (patrz 11.7)

Tak dtugo jak pojemnosé natadowania baterii spada do 10% symbol w pasku stanu
wyswietlacza zaczyna mrugac. Jak tylko to sie stanie powiniene$ poditgczy¢ zasilacz ZB1112-NA8
(12 V/ 1 A) i natadowa¢ akumulatorki, co trwa okoto 3 godzin; dtuzsze opdznienie moze powodowac
krytycznie niskie roztadowanie a tym samym zniszczenie akumulatorkéw. (patrz 7.3)

tadowalne akumulatorki NiMH moga by¢ w kazdej chwili i przy kazdym statusie natadowania tado-
wane uzywajgc inteligentnego obwodu zasilajgcego. Prad i status tadowania mogg by¢ w kazdej
chwili sprawdzone i monitorowane w menu Power Supply. Jesli aku- __= mulatorki zostang cal-
kowicie roztadowane nastgpi wylgczenie urzgdzenia, ale dane pomiarowe i czas zostang zapisane.
(patrz 7.7)

tadowalne akumulatorki posiadajg specjalnie zakodowany ogranicznik, ktéry pozwala urzadzeniu fa-
dowac jedynie akumulatorki, a nie zwykte baterie.

7.2 Tryb pracy baterii

Zamiast tadowalnych akumulatorkéw mozna uzy¢ baterii alkalicznych 3 AA. Te posiadajg wyzsza po-
jemnos$¢ pozwalajgcg na 160 godzin dziatania. W celu wymiany baterii, czujnik musi zostac¢ odtgczo-
ny i usuniety, gumowa ostona musi zosta¢ Sciggnieta, a schowek na baterie znajdujacy sie z tytu
urzgdzenia musi zostaé odkrecony i uchylony w kierunku wskazanym przez strzatki.

7.3 Operacja gtéwna

Do zasilania urzadzenia z zewnetrznego zrédta preferowane jest uzycie gtéwnego zasilacza ZA1312-
NAS8 (12V, 1.0A); podigcz go do gniazda DC (3). Napiecie czujnika jest ustawione automatycznie na
12 V. Jesli uzyto kodowanych tadowalnych akumulatorkéw to zostang one natadowane.

7.4 Zewnetrzne zrodto napiecia DC

Mozliwe jest rowniez podtaczenie do gniazda DC(3) kabla transmisji danych USB (5V, 0.4A) ZA1919
-DKUS5 lub przez wtyk Almemo (ZA1000-FSV),podtgczenie kazdego innego napiecia DC (6 do 12V,
minimum 200 mA). Jesli jednak zasilanie musi by¢ elektrycznie izolowane od przetwornika lub jesli
wymagane jest wieksze napiecie wejsciowe (10 do 30 V), konieczne jest uzycie elektrycznie izolowa-
nego kabla zasilajgcego ZA2690-UK (250 mA) lub —UK2 (1A). Dzieki temu mozliwe jest uzycie urzg-
dzenia pomiarowego w 12 lub 24 woltowym, poktadowym systemie zasilajgcym.

7.5 Zasilanie czujnika

Do koncowek +i- w ztgczu Alimemo dostepny jest czujnik o konfigurowalnym napieciu zasilania
(samo naprawiajgca sie wtyczka, 500 mA). Czujnik napiecia dostarczany z urzgdzeniem jest usta-
wiony automatycznie, zaleznie od minimalnego napiecia zasilania wymaganych czujnikéw, do 6 V
(200 mA), 9A (150 mA) lub 12 V (100 mA). (patrz 11.4.2) ( réwniez menu Power Supply 11.7). Mozli-
we jest uzyskanie réwniez innych napie¢ (12, 15 lub 24V lub odniesienie do czujnikéw tensometrycz-
nych i potencjometrycznych) dzieki uzyciu specjalnych wtykéw. (patrz podrecznik rozdziat 4.2.5 i
4.2.6).

7.6 Wiaczenie/wylaczenie, reinicjacja

Aby wigczyé urzadzenie nalezy nacisnaé klawisz ON PROG znajdujgcy sie na $rodku urzadzenia. Po
uruchomieniu zawsze na poczatku bedzie sie pojawiac ostatnio wzywane menu. Aby wytgczy¢ urza-
dzenie nalezy pozostawi¢ urzadzenie w menu roboczym z <ESC> i nacisngé¢ klawisz <P-OFF> w
menu wyboru. Po wytgczeniu zegar czasu rzeczywistego kontynuuje swojg prace, a wszystkie prze-
chowywane dane pozostajg dostepne. Jesli urzgdzenie wykazuje nieregularne zachowanie zgodnie z
wptywem zakiécenia (np. elektrostatyczne roztadowanie lub uszkodzone baterie) urzagdzenie moze
zostac reinicjowane. Resetowanie mozna uzyskaé przez nacisniecie klawisza F1 przy wigczaniu
urzadzeniu. Jesli kompletne programowanie urzgdzenia z czasem, nazwami urzgdzenia, menu uzyt-
kownika zostato ustawione jako domysine, klawisz F4 musimy by¢ wcisniety przy wigczaniu. Tylko
programowanie czujnikdw z wtykami Almemo nie bedg naruszone przy tym resetowaniu.
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Buforowanie danych

Programowanie czujnika jest przechowywane w pamieci EEPROM-u wtyku czujnika, parametry kali-
bracji i programowania urzgdzenia sg w bezpieczny sposéb przechowywane w EEpromie urzgdze-
nia. Czas i data sg buforowane przez baterie litowg, dzieki czemu przechowywanie danych jest row-
niez gwarantowane bez uzycia baterii i kiedy urzgdzenie jest wytgczone.

8. PODLACZENIE PRZETWORNIKOW

Kazdy czujnik Aimemo moze by¢ poditgczony do gniazd wejsciowych Almemo MO do M4 urzadzenia
pomiarowego(1). Do podigczenia istniejgcych czujnikéw konieczne jest jedynie podtgczenie odpo-
wiednich wtykéw Almemo.

8.1 Przetworniki

Szczegotowe opisy ogdlnego zakresu czujnikéw (patrz podrecznik rozdziat 3) i podtgczenia istniejg-
cych czujnikéw (patrz podrecznik rozdziat 4) do urzgdzenia Almemo sg dostarczane wraz z instrukcjg
obstugi Aimemo. Wszystkie standardowe czujniki z wtykiem Almemo zwykle posiadajg zakresy po-
miarowe i wymiary uprzednio zaprogramowane i mogg by¢ natychmiast podtgczone do kazdego
gniazda wejscia. Mechaniczne kodowanie zapewnia witasciwe podigczenie czujnikow i modutdow wej-
Scia do poprawnego gniazda. Ponadto kazdy wtyk Almemo posiada dwie dzwignie blokujace, ktore
zatrzaskujg sie, podczas podigczania do gniazd i ktére zapobiegajg odigczeniu kiedy pociggniemy za
kabel. Obie dzwignie muszg by¢ nacisniete rownoczesnie, aby odtgczyé czujnik. Szczegdlnie dla
urzgdzenia Almemo 2690-8 dostepne sg nowe czujniki z gotowymi wtykami Almemo. Oferujg ochro-
ne przed ochlapaniem gniazd stosownie do podwdjnie uszczelnionych warg. Do nieuzywanych
gniazd polecamy sztuczne wtyki.

8.2 Wejscia pomiarowe i kanaly dodatkowe

Urzadzenie pomiarowe Almemo 2690-8 posiada 5 gniazd wejsciowych (1), ktére poczgtkowo sg
przydzielone do kanatow pomiarowych MO do M4. Jednakze , czujniki Almemo jesli wymagamy do-
starczajg do 4 kanatow tak, ze dostepnych jest 20 kanatéw z 5 gniazdami wejscia. Kanaty dodatkowe
moga by¢ uzyte szczegdinie dla czujnikéw wilgotnosci z 4 zmiennymi pomiarowymi (temperatura /
wilgotnos¢/punkt rosy / sktad mieszaniny) lub mogg byé uzyte jako kanaty funkcyjne. Jesli wymaga
sie, mozliwe jest, aby czujnik posiadat kilka zakreséw , byt ze skalowaniem lub zaleznie od oznacze-
nia pinu 2 lub 3 czujniki mogg by¢ ztozone w jednym wtyku (np.. rH/Ntc, Mv/V, mA/V itd..). Dodatko-
we kanaty pomiarowe wtyku rosng w krokach co 10 (np.. Pierwszy czujnik posiada kanaty MO, M10,
M20, M30 a drugi czujnik posiada kanaty M1, M11, M21, M31, itd..).

Kanaly wewnatrz urzadzenia:

Innowacyjnosciag tego urzgdzenia sg 4 dodatkowe kanaty. Pierwszym z nich jest M5 zaprogramowa-
ny domyslnie jako kanat r6znicowy M1-MO. Kanat ten dziata w momencie kiedy do kanatéw MO i M1
sg podtgczone czujniki o takim samym zakresie pomiarowym, jednostkach i potozeniu kropki dzie-
sietnej. Jednakze, wszystkie cztery kanaty moga byé zaprogramowane z kazdym innym kanatem
funkcyjnym ( np.. U-Bat, CJ, $rednia, objetosé przeptywu, itd..) (s. 11.3.10, podrecznik 6.3.4).
Mb1=M1 i Mb2=M2 sg zawsze domysInie uzywane jako kanaty odniesienia.

Zaleta kanatéw wewnatrz urzadzenia: Je$li uzywamy kilku czujnikédw do tej samej aplikacji to
nie ma koniecznosci ich reprogramowania i mogg by¢ one swobodnie wymieniane bez utraty kana-
téw funkcyjnych. Jesli natomiast wszystkie aplikacje dokonywane sg na tylko jednym czujniku, to pro-
gramowanie jego samego czyni go bardziej czutym.

W urzadzeniu pomiarowym posiadamy nastepujgce oznaczenie kanatéw:

Kanaty czujnika

4. kanat

3.3kanat B K 01 0H 1

2. kanat

1. kanat 30| 31|32 (33][34] |35
20| (21| ]22] (23] |24 |25
10 |11 |12 (13| [14 ]| |15

00 | (011102 103 [ 041105 kanaty réznicowe MO1-M0O

MO M1 M2 M3 M4 A2 A1 DC \\

Kanaty wewnatrz urzgdzenia
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8.3 Izolacja

Podczas nawarstwiania sie konfiguracji pracy pomiaru bardzo istotne jest, aby Zzaden pragd kompen-
sacyjny nie ptynat przez czujniki, zasilacze i urzgdzenia peryferyjne. Wystepuje to wtedy, gdy wszyst-
kie punkty posiadajg ten sam potencjat lub kiedy nieréwne potencjaty sg elektrycznie izolowane.

Pie¢ wejs¢ analogowych zostato elektrycznie izolowanych przez fotoelektryczne przekazniki a pomie-
dzy nimi r6znica potencjatéw rowna najwyzej 50 V DC lub 60 V DC jest dozwolona. Jednakze czujni-
ki ztozone, z jednym wtykiem i czujniki z zasilaniem zostaty podtgczone elektrycznie; przedtem jed-
nak musi by¢ wykonana operacja izolacji. Napiecie wej$¢ pomiarowych (pomiedzy B, C, D i A lub-)
nie moze przekracza¢ 12 V! Zasilacz jest izolowany przez transformator gtéwnego zasilacza lub
przez przetwornik DC/DC w kablu zasilacza ZA2690-UKXx. Kable transmisji danych i wyzwalacza sg
wyposazone w optoizolator. Elektrycznie nie izolowane kable wyjscia analogowego, urzgdzenia reje-
strujgcego lub czujnikdw muszg by¢ wolne od potencjatu.

Elektrycznie izolowany przetwornik A/D (opcja GT)

Z opcjg OA2690-GT wejscia analogowe wspotbiezne z przetwornikiem A/D sg réwniez elektrycznie
izolowane od urzadzenia i od zasilacza za pomoca optoizolatoréw. Srodowiska poddane czesciowo
ciezkim zaktdceniom zwykle bedg polepszac jakos¢ pomiaréow; mozliwe bedzie réwniez zasilanie
urzadzenia na nie izolowanej elektrycznie podstawie- np. przez kabel zasilajgcy USB (ZA 1919-
DKUS5) lub przez prosty wtyk zasilajgcy Aimemo (ZA1000-FSV). Mozliwe bedzie to réwniez dzieki nie
izolowanemu elektrycznie analogowemu kablowi wyjscia, przedstawiajgc operacje pomiarowe w
punktach z potencjatem do 50 V.

Jednakze niektore komponenty nie sg elektrycznie izolowane, przede wszystkim wszystkie sg to
czujniki podtgczone do powszechnego wewnetrznego zrédta zasilania £U. Dla tego rodzaju czujni-
kéw izolacja elektryczna musi byé odigczona; w niektérych przypadkach wymaga sie wigczenia S
(patrz ponizej) lub przewodu podtgczeniowego; niektére wejscia mogtyby w przeciwnym razie by¢
pozostawione bez potencjatu odniesienia. (patrz 11.4.8 Konfiguracja ze znakiem elementu 5 ,1ISO
OFF” jest zwykle ustawiana automatycznie podczas pierwszego podtgczenia urzadzenia). Z okre$lo-
nymi ztgczami ( szczegdlnie zlgczki dzielne bez zasilania) ze znakiem elementu 5 zigcza powinny
by¢ sprawdzone i jesli to konieczne poprawione.
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9. WYSWIETLACZ | KLAWIATURA

9.1 Wyswietlacz i wybér z menu

Wyswietlacz (5) urzgdzenia pomiarowego Almemo 2690-8 sktada sie z matrycy punktowej wy-
Swietlacza LCD 128 x 128, 16 linii i 8 punktéw. Do rejestracji danych pomiarowych z wymaganymi
funkcjami i do programowania procesu kontrolnego, czujnikéw i parametréw dostepne sg 3 kate-
gorie menu: Menu pomiarowe (s. 10), Menu programowania (s. 11) i Menu pomocnicze, ktére mo-
ga by¢ wywotane powyzej odpowiadajgcych menu wyborow. W 9 menu pomiarowych znajdujg sie
3 menu uzytkownika U1, U2 i U3, ktére sg dowolnie definiowane przez uzytkownika. (s. 10.7).

Wywotanie menu wybory za pomoca klawisza:

Wybor pozgdanego menu wyboru za pomocg klawisza:

Wigczenie podswietlenia wyswietlacza w 3 poziomach (s. 11.5.5)
Wytgczenie urzadzenia za pomocg klawisza:

Wybor menu za pomocg klawisza: o

Wywotanie menu wybory za pomocg klawisza:

Powrét do poprzedniego menu pomiarowego za pomocg klawisza:

Powrét do poprzedniego menu programowania uzywajgc ponownie klawisza:

Powré6t do menu wyboru za pomocg klawisza:

Opis urzadzenia w linii nagtéwka moze by¢ w prosty sposéb programowany (s. 11.5.1) jako tytut
menu w menu uzytkownika (s. 10.7).



9.2 Klawisze funkcyjne

Klawisze funkcyjne F1 do F4 (6) moga rézni¢ sie w roznym menu. Odpowiednie skroty w dolnej linii
wyswietlacza wskazujg co oznacza dany klawisz (klawisz programowalny). W instrukcji obstugi skro-
ty klawiszy programowalnych sg ustawione w nawiasach tréjkgtnych <START>.

Obok wartosci pomiarowej wyswietlane sg rowniez symbole kontrolne dla warto$ci mierzonej. (patrz
ponizej).

W standardowym wyswietlaczu dostepne sg nastepujace klawisze (s. r.):

Wybér punktéw pomiarowych za pomocg kursoréw (6):

Rozpoczecie pomiaréw cyklicznych:

Zatrzymanie pomiaréw cyklicznych:

Pojedyncze reczne wyjscie/ przechowywanie wszystkich wartosci pomiarowych:

Wyjscie menu funkcji przez Interfejs:

Powrét do menu wyboru:

9.3 Symbole kontrolne
Symbole do monitorowania stanu urzadzenia w pasku stanu:

Ciagte skanowanie punktu pomiarowego:

Rozpoczecie lub zakonczenie pomiaréw:

Rozpoczecie skanowania punktu pomiarowego witgczajgc przechowywanie:
Rozpoczecie skanowania punktu pomiarowego witgczajgc wyjscie danych przez Interfejs:
Zaprogramowanie czasu poczatku i korica pomiaréw:

Status przekaznika (modut wyjScia zewnetrznego) wigczony/wytgczony:
Podswietlenie wyswietlacza wtaczone lub pauza:

Poziom natadowania baterii/akumulatorkéw: 100%, 50%, roztadowane:
Symbole do sprawdzenia wartosci mierzonej (patrz ponizej)

Brak czujnika, dezaktywacja punktu pomiarowego:

Wprowadzenie wartosci mierzonej przez korekte czujnika lub skalowanie:
Usrednianie:

Wprowadzenie funkcji wyjscia (s. 11.4.5):

Przekroczenie wartosci limitowanej Max lub Min:

Przekroczenie zakresu pomiarowego: wyswietlenie warto$ci Max:

Ponizej limitu zakresu pomiarowego: wyswietlenie wartosci Min:
Uszkodzenie czujnika, napiecie czujnika Lo: wyswietlenie ,-.-.-”

Napiecie zasilania za niskie dla pomiaréw:
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9.4 Wybor funkgiji
Kazde menu sktada sie z liczby funkgciji, ktére mogg by¢ uzyte lub programowane podczas pomiarow.

Okno pomocy w wyborze funkciji:

Wybér funkcii:

Poczatkowo parametr zmieniany jest podswietlany

Jako odwrotnos$¢ kolorowej czcionki na czarnej tablicy

Na srodku pojawia sig linia klawisza programowalnego do kontroli:
Przetgczenie do nastepnej funkciji:

Zaleznie od funkcji klawisze F1 lub F3

Dostarczajg odpowiadajgcych funkcji, np. czyszczenie warto$ci max
Ustawienie warto$ci mierzonej na zero, korygowanie warto$ci mierzonej
Wyjscia danych z pamieci

Czyszczenie pamieci

9.5 Wprowadzanie danych
Jesli wybrany jest parametr programowany mozna wprowadzi¢ lub usungé wartosc.

Usuwanie wartosci zaprogramowanej

W celu programowania naciénij klawisz
Teraz jeste$ w module wejscia

Kursor miga pod pierwszg pozycjg kursora
Podwyzszenie wybranej liczby

Obnizenie wybrane;j liczby

Zmiana znaku wartosci numerycznej
Wybdr nastepnej pozycji

Kursor miga pod drugg cyfrg

Przejscie do poprzedniej cyfry

Kazda cyfra jest programowana analogicznie do pierwszej
Zakonczenie wprowadzania danych
Anulowanie procesu programowania

Wprowadzenie liczb, zakresow pomiarowych itd. moze byé przeprowadzone w taki sam sposaob.
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10. POMIARY UZYWAJAC MENU POMIAROW

Po pierwszym witgczeniu urzgdzenie pokazuje menu ,Meas. Points list ,(s. 10.5.3). Oferuje ono ogdl-
ny zarys catego systemu pomiarowego. Stuzy réwniez do kontroli poprawnosci daty i czasu. W przy-
padku, gdy nie sg one prawidtowe istnieje mozliwos¢ natychmiastowego ich zaprogramowania (s. 9.4
i 9.5). Dodatkowo mozesz zobaczy¢ wartosci mierzone w sposoéb ciggty wszystkich podtgczonych
czujnikow i wszystkich kanatéw pomiarowych. Mozliwe jest jeszcze okre$lenie oddzielnie dodatko-
wych funkgciji takich jak komentarz, zakres, warto§¢ maksymalna i limity za pomoca kursordw........ Je-
$li programujesz czas cyklu (s. 10.3.2) mozesz rozpoczg¢ pierwsze pomiary z klawiszem .....i cyklicz-
nie nagrywac wartosci pomiarowe. Jeslidrukarka lub terminal zostaty podtgczone mozesz wszystkie
wartosci pomiaru przekazac¢ online. Po wybraniu kanatéw mozliwe jest zaprogramowanie punktéw
pomiarowych. W celu wybrania innego menu pomiarowego nacisnij <ESC>.

Menu wyboru

Rejestrator 2690-8 dostarcza serie przygotowanych menu pomiarowych dla lepszych mozliwosci wy-
Swietlania wartosci zmierzonych i odpowiadajgcym im wartosci funkcji. Sg one przywotane przez wy-
bér w menu pomiarowym i réznig sie liczbg punktéw pomiarowych (1 do 20), spsobem wyswietlania
warto$ci pomiarowych o réznym rozmiarze cyfry (4, 8, 12 mm) lub wykresem liniowym lub stupko-
wym oraz konfiguracjg funkciji. Jesli twoje oczekiwania sg inne mozesz stworzyé 3 swoje wtasne me-
nu U1 do U3 z ponad 50 funkcjami (s.10.7.).

Przywotaj menu wyboru za pomocg klawisza:
Wybierz menu za pomocg klawisza:

Przywotaj wybrane menu za pomoca klawisza:

Najwazniejszymi funkcjami stuzgcymi do kontroli operacji pomiarowych sg obecnie dostepne w menu
pomiarowym i mogg by¢ tam bezposrednio programowane.

W celu specjalnego programowania czujnikow lub urzgdzenia, istnieje dodatkowe Programming-
Menus i dla funkcji specjalnych ASSISTANT-MENUS.

Moga one by¢ wybrane przy pomocy klawiszy:
10.1 Pomiary z jednym punktem pomiarowym

Standardowy wyswietlacz

Menu STANDARD DISPLAY pokazuje punkt pomiarowy najwiekszg czcionkg z uwagami i wymiara-
mi. Niektére symbole stuzg do kontroli stanu wartosci mierzonych (s. 9.3). Funkcje wartosci max i
min zostaty opisane w 10.1.2, czas cyklu w 10.3.2 a wolna pamie¢ w 10.3.3.

10.1.1 Wybér punktu pomiarowego

Klawisz... Pozwala na sukcesywny wybor wszystkich aktywnych punktéw pomiarowych witgczajgc
wyswietlenie ciggte wartosci mierzonej (... Na srodku linii klawiszy programowalnych). Ponacisnieciu
klawisza... wyswietlacz wskazuje ponownie poprzedni kanat. Przy wyborze kanatu pomiarowego ka-
nat wejscia jest w tym samym czasie rowniez wybrany.

Wybor wyzszego kanatu pomiarowego uzywajgc klawisza:

Wybor nizszego kanatu pomiarowego uzywajac klawisza:

10.1.2 Pamie¢ wartosci piku z datg i czasem

Najwyzsza i najnizsza wartosci wraz z czasem i datg bedg okreslone i przechowywane z uzyskanych
wartosci zmierzonych kazdego punktu pomiarowego. Funkcje wylistowane ponizej sg dostepne do
wyswietlania tych wartos$ci, a kanaty funkcyjne sg dostepne do ich przekazywania (s. 11.3.10).
Oprogramowanie AMR-Control moze by¢ uzyte do tatwego zatadowania lub konfigurowania menu
Monitoring z czasem Max/Min ( zilustrowanym po prawej stronie) jako menu uzytkownika (s. 10.7).

Warto$¢ maksymalna funkcji:

Warto$¢ minimalna funkgciji:

Warto$¢ max funkcji daty i czasu:

Warto$¢ min funkcji daty i czasu:

Aby usuna¢, wybierz klawisz (s. 9.4):

Usun warto$¢ max, min, $rednig wszystkich kanatéw:

Podczas ciggtych pomiaréw obecna warto$¢ mierzona bedzie natychmiast wyswietlana po procesie
czyszczenia. Ponadto usuniete zostang wartosci piku kazdego rozpoczetego pomiaru, jesli urzadze-
nie zostato odpowiednio skonfigurowane ( ustawienia standardowe s. 11.5.8).



10.2 Korekta wartosci mierzonej i kompensacja

Aby osiggng¢ maksymalng doktadnos$¢ pomiarow mozliwe jest dokonanie korekty punktu zerowego
czujnikow we wszystkich menu przez nacisniecie przycisku. Dodatkowa funkcja korekty znajduje sie
w menu uzytkownika U1 Meas. Correction (wybor s. 9.1). Przez wprowadzenie warto$ci zadanej war-
tos¢ korekty bedzie automatycznie wyliczona i zapamietana we wtyku czujnika. Odpowiednia kom-
pensacja jest przeprowadzana dla czujnikdéw na ktére ma wptyw temperatura otoczenia lub cisnienie
atmosferyczne.

10.2.1 Ustawienie warto$ci pomiarowej na zero

Uzytkownik moze wyzerowac wartos¢ mierzong w okreslonych lokalizacjach lub w okreslonym cza-
sie, aby sprawdzi¢ odchytke od tej wartosci odniesienia. Zaraz po wybraniu funkcji Meas. Value (s.
9.4) w kazdym menu, okno pomocy pokazuje wszystkie mozliwe korekty warto$ci zmierzonej. Klawi-
sze <ZERO> , <PROG> moga byc¢ uzyte do przechowywania wartosci zmierzonej jako wartosci pod-
stawowej i jako wyniku ustawienia jej na zero.

Wybér funkcji Measuring Value:
Funkcja Set Measuring Value to Zero:
Measuring Value:

Base Value:

Jesli funkcja jest zablokowana (s.11.3.4) wartos¢ podstawowa nie jest zapamietywana we wtyku, tyl-
ko chwilowo w RAM do czasu wytgczenia urzgdzenia.

Tak diugo jak odchytka od wartosci podstawowej jest wyswietlana (zamiast aktualnie mierzonej war-
tosci), symbol bedzie pojawiat sie na wyswietlaczu.

Warto$é podstawowa musi by¢ usunieta, aby ponownie otrzymaé aktualng warto$¢ pomiarowa (s.
11.3.6).

10.2.2 Ustawienie punktu zerowego

Wiele czujnikow musi by¢ korygowanych przynajmniej raz lub regularnych odstepach czasu aby
skompensowac niestabilnos¢. Do tego celu uzywamy ,Zero Point Adjustment” jako dodatek do ,Set
Meas. Value to Zero” przedstawionego powyzej, nie majgcy wptywu na skalowanie. W funkgji tej btgd
punktu zerowego nie jest zapamietywany jako wartos¢ podstawowa, ale jako korekta punktu zerowe-
go (s. 11.3.7).

Woybierz funkcje Measuring Value:

Nastepnie funkcje Zero Point Adjustemnt uzywajgc klawisza:
Potwierdzenie za pomoca klawisza:

Wartos$¢ zmierzona:

Punkt zerowy:

Jesli funkcja jest zablokowana na poziomie wiekszym niz 3 (s.11.3.4) okienko pomocy komunikuje,
ze funkcja moze by¢ odblokowana tylko chwilowo w celu adjustacji do ciggtego przechowywania war-
tosci korekty w ztgczu.

Odblokowanie chwilowe w celu adjustacji z klawiszem:

Jesli wartos¢ podstawowa zostata zaprogramowana, warto$¢ zmierzona wskazywana po adjustaciji
nie jest zerowa tylko jest ujemng wartoscig podstawows.

W przypadku czujnikow cisnienia dynamicznego btad punktu zerowego jest zawsze zapisywany
chwilowo (do momentu wytgczenia urzadzenia) w celu kalibracji offsetu-nawet je$li kanat jest zablo-
kowany.

10.2.3 Adjustacja czujnikdow w przypadku czujnikédw chemicznych
W przypadku adjustacji wymienionych czujnikéw z <ADJ> (s.10.2.2) dostaniesz sie automatycznie
do funkcji wartosci pomiarowej w menu pomocniczym. Sensor adjustment stuzy do adjustacji dwoch

punktow pomiarowych: zera i nachylenia. Odpowiadajgce wartosci kalibracji punkty nastawy uprzed-
nio wprowadzone mogg by¢ zmieniane:
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Czujnik Typ Punkt zerowy Nachylenie

Czujnik pH ZA9610-AKY 7.0 4.00 pH lub
10.00 pH
Czujnik przewodnosci  FY A641-LF 0.0 2.77 mS/cm
FY A641-LF2 0.0 147.0 uS/cm
FY A641-LF3 0.0 111.8 mS/cm
Nasycenie O, FY A640-02 0 101%

Gdy konieczne jest istnieje mozliwos¢ wprowadzenia tutaj rowniez temperatury i ciSnienia powietrza
w celu kompensac;ji.

1. Nastawienie wartosci kalibracji na punkt zerowy:
Wybér funkcji Setpoint 1:
Zero point adjustment z klawiszem:

Adjustowana wartos¢ pomiarowa zostata zapisana:

W przypadku czujnikéw pH, wartosci standardowe, wartos¢ podstawowa 7.00 i nachylenie
-0.1689 mozna przywréci¢ naciskajgc klawisz....

2. Nastawienie wartosci kalibracji na nachylenie:
Woybierz funkcje Setpoint 2:
Slope adjustment z klawiszem:

Adjustowana wartos¢ pomiarowa zostata zapisana:
Nachylenie wynosi ok.:
Btad nachylenia pokazuje odchytke od wartosci nominalnej a przedtem stan czujnika:

Jesli czujnik jest zablokowany, moze on by¢ chwilowo odblokowany przez nacisniecie klawisza ....

10.2.4 Regulacja dwupunktowa z wprowadzong wartoscig nastawy

W menu U1 Meas. Correction dwupunktowa adjustacja jest mozliwa rowniez dla innych czujnikow.
Dodatkowo skorygowa¢ mozna adjustacje punktu zerowego, nachylenia z drugim punktem pomiaro-
wym uzywajac funkcji Setpoint.Po nacisnieciu przycisku czynnik korekty jest automatycznie okreslo-
ny i przechowywany we wtyku czujnika.

1. Adjustacja punktu zerowego

Umies¢ czujnik w stanie zerowym

( woda z lodem, bezci$nieniowg itd.)

Ustaw warto$¢ pomiarowg na zero przy uzyciu (s.10.2.2)

2. Adjustacja wartosci koncowej

Umiesé czujnik w zdefiniowanym punkcie

(temperatura wrzenia, znana masa itd.)

Dla przetwornikéw sity, wtgcz /wytgcz rezystor kalibracyjny
(symulacja warto$ci kontrolnej) (s. man. 3.6.2) z:

Wprowadz punkt nastawy w funkcji Setpoint.:

Dokonaj kalibracji wartosci mierzonej w funkcji Setpoint:

Po wszystkim warto$¢ mierzona powinna wskazywaé punkt nastawy:

Jesli czujnik jest zablokowany na poziomie 4 lub chwilowo odblokowany z klawiszem <FREE>, czyn-

nik korekty jest zaprogramowany jako czynnik (,factor”). Jesli poziom zablokowania jest réwny mniej-
szy od 3 czynnik korekty jest zaprogramowany jako korekta nachylenia (s.11.3.7).
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10.2.5 Kompensacja temperatury

Czujniki z wartosciami zmierzonymi, ktére sa silnie zalezne od temperatury miedium w ktérym naste-
puje pomiar w wiekszo$ci przypadkdw wyposazone sg w specyficzny czujnik temperatury i urzgdze-
nie, ktére bedzie automatycznie przedstawiato temperature kompensaciji (s.11.3.9 wylistowanie za-
kresu pomiarowego w PC). Jednakze czujniki ci$nienia dynamicznego i czujniki pH sg réwniez do-
stepne bez czujnikéw temperatury. Jesli temperatura medium rézni sie znacznie od wartosci 25°C
trzeba rozwazy¢ nastepujgce btedy pomiarowe:

np. btad od 10°C zakres kompensac;ji czujnik
Cisnienie dynamiczne: ok. 1.6% -50 do 700 °C Ni-Cr
Czujnik pH: ok. 3.3% 0 do 100 °C Ntc lub Pt100

Kompensacja w statej temperaturze moze by¢ aktywowana przez funkcje Temp Comp (kompensacja
temperatury) np. w menu Meas. Correction (korekta wartosci zmierzonej).

Wprowadzenie temperatury kompensacji w funkcji:

Ciagty pomiar temperatury kompensacji za pomocg zewnetrznego czujnika temperatury moze by¢
aktywowany raczej przez kanat odniesienia czujnika, ktéry ma by¢ kompensowany niz przez konfigu-
racje kazdego jednego czujnika jako czujnika odniesienia z ,*T” w jego opisie; (s.11.3.2).

10.2.6 Kompensacja cisnienia atmosferycznego

Niektore pomiary réznig sie zaleznie od ci$nienia atmosferycznego srodowiska (s.11.3.9 wylistowany
zakres pomiarowy w ,,PC”). Jako wynik wysokie odchytki od normalnego cisnienia 1013 mbar mogg
powodowac¢ odpowiednie btedy pomiarowe:

Np. btgd na 100 mbar: Zakres kompensaciji:
Wilgotnos¢ relatywna psychometru ok 2% 500 do 1500 mbar

Pojemnosc¢ sktadu mieszaniny ok. 10% ci$nienie pary VP do 8 bar
Cisnienie dynamiczne ok. 5% 800 do 1250 mbar (btad < 2%)
Nasycenie O2 ok. 10% 500 do 1500 mbar

Uprzednio nalezy rozwazy¢ cisnienie atmosferyczne (ok. -11 mb/100m powyzej poziomu morza,
MSL), szczegodlnie podczas uzycia na odpowiedniej wysokosci powyzej poziomu morza.
Urzadzenie to wspotpracuje teraz, za pierwszym razem z dedykowanym czujnikiem cisnienia atmos-
ferycznego, ktory zostat uzyty automatycznie z wszystkimi mozliwymi funkcjami kompensac;ji. War-
tos¢ tego cisnienia atmosferycznego mozna réwniez uzyskaé z kanatu funkcyjnego. (patrz 11.3.10)
Alternatywnie cisnienie atmosferyczne moze by¢ mierzone za pomocg zewnetrznego czujnika. Jesli
opis zaprogramowano na ,,*P” zwigzana z nim warto$¢ pomiarowa bedzie uzyta do kompensaciji ci-
$nienia atmosferycznego na nastepujacych kanatach. (patrz 11.3.2, podrecznik 6.7.2). Jednakze
atm. Pressure moze by¢ wcigz programowany w device configuration lub w zdefiniowanym przez
uzytkownika menu. (patrz 11.5.6)

Aby odzyska¢ wewnetrzne operacje pomiarowe wartos¢ ta musi by¢ usunieta.
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Wprowadz cisnienie atmosferyczne w funkcji ,Atm. Pressure”

Cisnienie atmosferyczne jest mierzone wewnetrznie

Funkcja ,Atm. Pressure” z aktywng kompensacjg

W celu uzycia wewnetrznego czujnika cisnienia atmosferycznego nacisnij klawisz

Przy kazdym resecie czujnik wewnetrzny bedzie ustawiony. Jesli ciSnienie atmosferyczne wymagane
jest w menu pomiarowym przy zatozeniu kompensacji po okresleniu wartosci mierzonej symbol ,CP”
zostanie wyswietlony; jesli ciSnienie atmosferyczne jest mierzone samo w sobie , kropka miga po
,CP”.

10.2.7 Kompensacja zimnych ztaczy

Kompensacja zimnych zlgczy termopar (VK) jest zwykle wykonywana catkowicie automatycznie. W
celu zapewnienia najwyzszego mozliwego poziomu doktadnosci w urzagdzeniu tym z jego 5 gniazda-
mi- nawet w trudnych termicznych warunkach ( np. termiczne napromieniowanie) gniazda temperatu-
rowe uzyskano za pomocg dwdch precyzyjnych czujnikdw NTC w gniazdach pomiarowych MO do
M4 a nastepnie wyliczono przez liniowa interpolacje oddzielnie dla kazdego gniazda. Jak tylko ko-
nieczna jest temperatura zimnego zlgcza zostanie ona wyswietlona i zapamietana przez kanat funk-
cyjny ,CJ”. (patrz 11.3.10) Moze by¢ ona uzyta réwniez jako temperatura urzgdzenia. Ta temperatura
zimnego zigcza zostata wyswietlona w konfiguracji urzadzenia jako parametr operacyjny. (patrz
11.5.8) Oprdcz tej formy pomiaréw temperatury zimnego ztgcza mozliwe jest rowniez uzycie ze-
wnetrznego czujnika pomiarowego (Pt100 lub NTC) w bloku izotermicznym; musi by¢ ustawiony w
gore od termopary i ,*J” musi by¢ zaprogramowana w pierwszych dwdch pozycjach opisu. (patrz
podrecznik, rozdziat 6.7.3) (patrz 11.3.2) Dla szczegdlnie trudnych wymagan (np. dla termopar dla
ktérych nie ma wtyku ze ztgczkami termicznymi lub dla wysokich réznic temperatur spowodowang
termicznym napromieniowaniem) dostepne sg specjalne wtyki, kazdy z jego wlasnym zintegrowanym
czujnikiem (ZA9400-FSx) do kompensacji zimnego ztgcza. Moze by¢ on uzyty do kazdego typu ter-
mopary; jednakze wymagane sg dwa kanaty pomiarowe. Posiadanie zaprogramowanego ,#J” w
pierwszych dwéch pozycjach opisu dla termopar zapewnia, ze temperatura czujnika zintegrowana z
wtykiem zostata faktycznie uzyta do kompensacji zimnego ztgcza.

10.3 Skanowanie punktu pomiarowego i wyjscie

Skanowanie punktu pomiarowego moze by¢ uzyte w celu otrzymania wartosci pomiarowych wszyst-
kich punktow pomiarowych w konkretnym czasie, co oznacza przechowywanie lub nagrywanie na
drukarce lub w komputerze (patrz podrecznik 6.5).

W tym celu dostepne jest menu Data logger:

10.3.1 Pojedyncze wyjscie / Przechowywanie wszystkich punktéw pomiarowych

Skanowanie reczne pojedynczych punktéw pomiarowych w celu otrzymania chwilowych wartosci
mierzonych wszystkich aktywnych punktéw pomiarowych (patrz podrecznik 6.5.1.1) moze byé wywo-
tane przez klawisz <MANU>. Jesli konieczne jest wskazywanie prawdziwego czasu, nalezy to
uprzednio ustawi¢ (s.11.1.1). Format wyjscia moze by¢ ustawiony w funkcji Cycle Timer (s.10.3.2).
Skanowanie reczne pojedynczego punktu pomiarowego:

Nastepujace symbole bedg przez krétki okres wskazywane w linii stanu:

Strzatka startu bedzie sie zapala¢ i gasna¢ ponownie

Rozjasnienie w przypadku danych wyjsciowych przez Interfejs:

Wskazuje gdy wartosci pomiarowe zostaty zachowane (s.11.1.2)

Za kazdym razem klawisz jest naciskany ponownie po tym, wartosci zmierzone sg jednoczesnie
przetwarzane z odpowiednim czasem pomiaru.

10.3.2 Cykliczne wyjscie / Przechowywanie wszystkich punktéw pomiarowych

Dla cyklicznych wyjs¢ wartosci zmierzonych (podrecznik 6.5.1.2) i nagrywania format wyjscia i cyklu
musi zostaé zaprogramowany. Pomiary rozpoczyna sie po nacisnieciu klawisza <START>, a konczy
z klawiszem <STOP>. Przy kazdym rozpoczeciu pomiaréw wartosci min, max i Srednie wszystkich
punktéow pomiarowych zostang usuniety jesli urzgdzenie zostato odpowiednio skonfigurowane.
(standardowe ustawienia s.11.5.8).

Funkcja Cycle Timer wskazuje cykl dopdki pomiary nie rozpoczng sie. Po wybraniu funkcji (s.9.4)
cykl moze byé wprowadzony natychmiastowo (s.9.5). Po rozpoczeciu pomiaréw fatwo zauwazy¢, ze
odliczanie zostato rozpoczete i trwa do nastepnego cyklu.
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Funkcja Cycle Timer:

Cycle (gg:mm:ss), pamie¢ wigczona, format listy

Klawisza <FORMAT> mozna uzy¢ w celu szybkiego ustawienia wymaganego formatu wyjscia ( wy-
druk patrz podrecznik 6.6.1).

Zmiana formatu:

Format kolumny przy kazdym innym ,n”:

Zmiana formatu:

Format tabeli ,t”:

Rozpoczecie skanowania cyklicznego punktu pomiarowego:

Do kontrolnych zatozen nastepujgce symbole beda ciggte, np. dla catego okresu pomiarowego bedg
wskazywane w linii stanu:

Rozpoczecie strzatka o$wietlona

Rozjasnienie w przypadku wyjscia danych przez interfejs

Wskazanie kiedy warto$ci pomiarowego zostaty zapamietane (s.11.1.2)

Zakonhczenie cyklicznego skanowania punktu pomiarowego:

10.3.3 Przestrzen pamieci, Pamie¢ wyjscia, Czyszczenie Pamiegci

Funkcja MemoryFree pozwala podczas nagrywania danych pomiarowych na ciggty monitoring do-
stepnej przestrzeni pamieci. Przy wyborze tej funkcji dostepne sg dwa klawisze wyboru: bezposred-
niego wyjscia i czyszczenia pamieci. Format wyjscia odpowiada ustawieniom w cyklu (s.10.3.2 i
11.1.2)

Funkcja MemoryFree np:
Wyjscie zapamietanych danych (s.11.2.6)
Czyszczenie pamieci:

10.3.4 Wyjscie funkcji menu

Kazde menu danych razem ze wszystkimi funkcjami wyswietlacza moga by¢ przeniesione przez in-
terfejs do drukarki lub komputera (podtgczenie urzgdzenia peryferyjnego, patrz podrecznik 5.2). Jesli
wybrany zostat standardowy wys$wietlacz, nacisniecie klawisza <PRINT> poprowadzi do wydruku na-
stepujacej listy:

Drukowanie menu danych:

Punkt pomiarowy, warto$¢ pomiarowa, opis: 01:+0023,5 °C Temperature
MAXIMUM: 01: +0020.0 °C
MINIMUM: 01:-0010.0 °C
PRINTTIMER: 00:01:23

Catkowita pojemnos$¢ pamieci, pozostata pamie¢ w kB MEMORY: S0512.1 F0324.4 A
Wylistowane indywidualne funkcje mozna odnalez¢ w rozdziale 6.6.1.

10.3.5 Wyswietlanie wartosci pomiarowych jako wykres liniowy

Gdy uzywasz menu Line diagram warto$¢ pomiarowa wybranego kanatu jest wskazywana jako wy-
kres liniowy z 100 x 200 kropek jak tylko pomiary zostang rozpoczete. Krzywa ciggle przesuwa sie z
prawej do lewej, rozdzielczos¢ czasu jest okreslona przez cykl, kazdy skan dostarcza jednego punk-
tu (kropki). Uprzednio dane czasowe dla catej osi t sg dane jako (dni) godziny: minuty na dole w pra-
wym rogu. W prawym gornym rogu wskazywany jest aktualny czas. W module tym krzywa jest row-
niez aktualizowana podczas aktywnych pomiardw, jesli uzytkownik pozostawia menu ( w tym przy-
padku nie zmieniaj punktu pomiarowego !)

Limity jesli aktywowano zostaty wprowadzone jako wykropkowane linie. Funkcje Analog Start i Ana-
log End menu Special functions (s.11.4.4) moga by¢ uzyte w celu ustawienia zakresu osi y wyswie-
tlacza. Mogg by¢ one réwniez wprowadzone bezposrednio na osi uzywajgc klawisza PROG.
Wyswietlanie wartosci pomiarowych jako wykres liniowy:

Wprowadzenie cyklu w menu Times-Cycles.

Os$ czasu 120 x 5 s = 10 min:

Wybierz kanaty pomiarowe uzywajgc klawisza:

Skalowanie osi y z klawiszem:

Wynik analogu w wyzszym koncu:

Zmiana wartosci (s.9.5) z klawiszem:

Zatrzymanie wejécia:

Rozpoczecie pomiardw:

Zakonczenie pomiarow:

Przetgczanie kanatow jest zablokowane podczas pomiarow! Przy kazdym rozpoczeciu i w kazdym
kanale przetgczane wykresy liniowe bedg usuwane!
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10.4 Usrednianie

Usrednianie wartosci zmierzonych wymagane jest w réznych aplikacjach:

np.: w wyréwnywaniu duzych réznic w wartosciach zmierzonych (wiatr, cisnienie itd.), usrednianiu
predkosci przeptywu w kanatach wentylacyjnych., godzinowe lub dzienne usrednianie wartosci doty-
czacych pogody (temperatura, wiatr, itd.), zuzycia (prad, woda, gaz, itd.).

Wartosé srednig M wynikéw warto$ci zmierzonych mozna obliczy¢ dzielgc sume wszystkich warto$ci
pomiarowych M; przez liczbe pomiarow N:

Wartos¢ srednia M = (X M;) /N
— 1

Istnieje kilka réznych modutéw usredniania w Almemo 2690-8:

Ttumienie wartosci pomiarowych wybranego kanatu z przesuwanym oknem usredniania, usrednianie
powyzej pojedynczych pomiaréw miejsca lub czasu (réwniez jako linia pomiaréw zgodna z wskazow-
kg od VDE), usrednianie powyzej catego zakresu czasu, powyzej cyklu lub powyzej kilku punktéw
pomiarowych.

Mozesz przywota¢ wtasne menu pomochnicze dla wszystkich modutéw w celu dotgczenia koniecz-
nych parametréw i nauczenia sie operacji poprzez okno pomocy.

Menu pomiarowe Average Value:

Wiegkszos¢ funkcji usredniania moze byé réwniez przeprowadzonych bezposrednio w menu pomia-
rowym, np. ,User menu” V2 Averaging.

Operacje na réznych modutach zostaty wyjasnione w oknach pomocy podczas programowania mo-
dutu usredniania, np.:

Aby obliczy¢ objetos¢ przeptywu z Sredniej predkosci i przekroju poprzecznego przewodu ptyngcego,
dostepne jest ,User meas. Menu” V3 Volume flow (s.10.4.9) jak réwniez menu pomocnicze Volume
flow.

10.4.1 Ttumienie wartosci pomiarowych poprzez ruchome przesuwanie okna

Pierwsza mozliwos$¢ usredniania dotyczy tylko wartosci pomiarowych wskazanego kanatu i pomaga
sttumi¢ wartosci mierzone niestabilnej lub silnie nie statej natury, np.: czesciowo gwattowny przeptyw
za pomocg przesuwania usredniania powyzej okna czasu. Poziom ttumienia moze by¢ ustawiony za
pomocg funkcji Damping powyzej liczby poszczegdlnie wzietych wartosci z zakresem 0 do 99. Zao-
kraglenie wartosci zmierzonych réwniez znajduje zastosowanie we wszystkich pézniejszych funk-
cjach obliczajgcych. Ttumienie moze by¢ uzyte w potgczeniu z usrednianiem powyzej pojedynczych
wartosci pomiarowych lub przy pomiarach sieci (s.10.4.4).

Ttumienie wartosci mierzonej dla powyzej 15 wartosci z:

ciggtym skanowanie powinno by¢ wytgczone, poniewaz w przeciwnym wypadku wspoétczynnik kon-
wersji mogtby by¢ zredukowany za bardzo z wieloma punktami pomiarowymi:

10.4.2 Modut usredniania

Szczegodtowy opis usredniania powyzej zeskanowanych punktéw pomiarowych zostat przedstawiony
w podreczniku, rozdziat 6.7.4. Typ usredniania jest okreslony przez funkcje Averaging Mode. Z mo-
dutem usredniania i odpowiednig operacjg nastepujgce moduty mogg by¢ ustawione:

Funkcja bez usredniania:

Usrednianie powyzej pojedynczych pomiarow z MANU lub

Wszystkich wartosci od rozpoczecia do zakonczenia.

Usrednianie powyzej wszystkich wartosci cyklu:

Wyswietlenie wartosci sredniej w funkcji:

Do nagrywania potrzebne sg wartosci Srednie funkcji kanatu z zakresem M(t) lub odpowiednig funk-
cjg wyjscia M(t) zamiast wartosci zmierzonych.

10.4.3 Usrednianie powyzej recznych pojedynczych pomiaréw

Skanowanie pojedynczego punktu pomiarowego E; zostato przedstawione dla usrednienia pomiaréw
izolowanych w pewnych punktach lub czasie. We wszystkich punktach, ktérych wartosci zmierzone
muszg by¢ usrednione, usrednianie musi by¢ wigczone za pomocg modutu usredniania ,CONT”, po-
miary muszg by¢ zatrzymane.
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10.4.4 Zbidér pomiaréw

Szczegdlnie wtedy, gdy okreslamy Srednig predkosé przeptywu w kanale zgodnie z wytycznymi VDI/
VDE 2640 pomiary muszg by¢ przeprowadzone w sieci indywidualnych punktéw w przekroju po-
przecznym, ktéry jest umiejscowiony pionowo z uwzglednieniem kierunku przeptywu (patrz podrecz-
nik rozdziat 3.5.5). Menu specjalne do pomiaréw sieci stuzy do nagrywania wszystkich pojedynczych
wartosci albo mie¢ mozliwos¢ powtarzania btedéw pomiarowych. Mozna je wybrac¢ w funkcji
~Average value” za pomocg klawisza <ARRAY>. Menu moze réwniez stuzy¢ réwniez do innych
punktéw pomiarowych.

1. Modut usredniania nie jest wazny:

AveragiungMode: -------

W celu wyréwnania wartosci i pomiarowych wybierz ttumienie: Damping: 20

2. Wybierz funkcje wartos$¢ srednia: Average Value:  --—----

3. Wybierz sie¢ menu pomiaréw uzywajgc klawisza: <ARRAY>

4. Wybierz punkt pomiarowy uzywajac klawisza: PROG

5. Wybierz liczbe punktow: Net measurement Points: 5
Usuniecie ukazujgcego sie zbioru: 01: --.--mls

6. Wybdr punktu pomiarowego uzywajgc klawisza: 01: --.--mils
7. Rozpoczecie pomiaréw za pomoca klawisza: <START> 01: 11.22 mils
8. Zatrzymanie pomiaréw za pomocg klawisza: <STOP> 01: 11.43 mls
9. Nagrywanie wszystkich punktéw zgodnie z punktami 6 do 8:

10. Usuniecie zbioru i nowych pomiaréw z klawiszem: <CLEAR>

11. Powrét do menu pomiarowego: <ESC>

10.4.5 Usrednianie od rozpoczecia czasu pomiaréw

W celu okreslenia sredniej wartosci wszystkich wartosci pomiarowych, ktére zostaty zebrane przy
stopniu konwersji w zdefiniowanym przedziale, modut usredniania ,CONT” musi by¢ ustawiony dla
wymaganego kanatu pomiarowego. Usrednianie moze byé przeprowadzone z lub bez cyklu. Skano-
wany punkt pomiarowy bedzie przedstawiany w przy kazdym rozpoczeciu i zakoficzeniu pomiaréw
dopuszczajgc nagrywanie wartosci poczgtkowych i koncowych wigczajgc czas. Funkcja kanatu M(t)
wymagana jest do nagrywania wartosci sredniej M (s.11.3.9, 11.3.10).

Automatyczne usuwanie wartosci $redniej przy starcie (s.11.5.8) Sprawdzenie:
Lub po wybraniu wartosci sredniej: <CLR>

Rozpoczecie usredniania uzywajgc klawisza: <START> M
Odczyt czasu pomiaréw w funkciji: Meas. Time: 00:01:23.40
Zatrzymanie usredniania uzywajgc klawisza: <STOP>

Odczyt warto$ci sredniej w funkcji: Average value: 13:24°C
Wyjscie wszystkich funkcji wartosci menu uzywajac klawisza: <PRINT>

10.4.6 Czas pomiarow, Czas trwania pomiaréw, Zegar

W celu usredniania w przedziale czasu (patrz ponizej) i dla wielu innych eksperymentéw pomiaro-
wych w wielu przypadkach konieczne jest podanie aktualnego czasu pomiaréw od ich rozpoczecia
do zakonczenia. Do tego celu przydatna jest funkcja ,Measuring time”, ktéra ma rozdzielczos¢ 0,01 s
i pozwala na ciggty monitoring czasu pomiaréw bez usuwania realnego czasu. W przypadku aktywo-
wania funkcji ,Clear Meas. Value On Start of Measurement” z parametrami operacji (s.11.5.8), czas
pomiarow bedzie réwniez automatycznie usuwany przy kazdym starcie.

Funkcja czasu pomiaréw: Measuring time: 00:00:00
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Usuwanie czasu pomiarow przy uzyciu: <CLR>

Czas trwania pomiarow:

Jesli chcesz zatrzymaé operacje pomiarowe lub proces usredniania (patrz ponizej) po ustalonej dtu-
gosci czasu mozesz zaprogramowac czas trwania pomiarow w menu Times-Cycles lub w menu uzyt-
kownika; (funkcja ta zostanie wyswietlona w pasku stanu z ,”). (patrz 10.1.4)

Funkcja czasu trwania pomiaréw Measuring duration: 00:00:00

Uzycie zaprogramowanego czasu trwania pomiaréw przy nagrywaniu do pamieci za-
pewnia, ze nagrywania nie zostang przedwczes$nie przerwane.

Zegar jako kanat funkcyjny

Czasy pomiaréow mogg by¢ przesytane i zachowywane za pomocg kanatu funkcyjnego Time; format
em jest ,sssss” lub ,ssss.s”. (patrz 10.3.9) Rozdzielczo$¢ mozna podnies¢ do 0,1 s przez zaprogra-

mowanie wyktadnika na -1. Przy wartosci 60000 zegar jest resetowany i rozpoczyna odliczanie od 0.
wszystkie normalne funkcje START/STOP mogg by¢ uzyte; dodatkowo zegar startu, stopu, wyjscia,

ustawien zera moze by¢ uruchomiony przez dziatanie w przypadku przekroczenia wartosci limitowa-
nych. (patrz 10.4.3)

10.4.7 Usrednianie przy cyklu

W celu otrzymania wartosci sredniej w cyklicznych przedziatach powyzej tych przedziatéw nalezy
wybra¢ modut usredniania ,CYCL”. Zapewnia on, ze wartos¢ $rednia jest usuwana po kazdym cyklu,
ale pojawia sie na wyswietlaczu podczas nastepnego cyklu.

Ustawienie usredniania przy cyklach: Averaging mode: CYCL
Programowanie cyklu (s.11.1.2): Cycle: 00:15:00

Sprawdzenie:
Rozpoczecie pomiardw, trwa usrednianie: <START> M
Zatrzymanie pomiaréw: <STOP> Il
Odczyt wartosci sredniej / funkcja cyklu: Average value: 13.24°C
Wyjécie wszystkich menu wartosci funkcji przy uzyciu: <PRINT>

Wartosc¢ srednia przy przedziatach recznych:
Mozliwe jest rowniez okreslenie wartosci sredniej przy przedziatach od jednego recznego skanowa-
nego punktu pomiarowego do nastepnego z tym samym modutem usredniania, ale bez cyklu:
Ustawienie usredniania przy cyklach: Averaging mode: CYCL
Wybdr i usuwanie cyklu uzywajgc klawisza: <CLR>
Cycle timer: 00:00:00
Sprawdzenie:

Rozpoczecie pomiardéw, usrednianie trwa: <START> M
Reczne skanowanie punktu pomiarowego: <MANU>
Wartosc¢ srednia od jednego skanu do nastepnego skanu: Average value: 13.24 °C

Nagrywanie wartosci srednich dodatkowego kanatu funkcyjnego z zakresem M(t) (s. 11.3.9, 11.3.10)
lub odpowiadajacg funkcjg wyjscia M(t) (s.11.4.5, podrecznik s.6.10.4) jest wymagane zamiast warto-
§ci pomiarowe;.
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10.4.8 Usrednianie przy kliku punktach pomiarowych

W przypadku skanowania punktéw pomiarowych warto$¢ srednia moze by¢ réwniez okreslona dla
liczby powigzanych punktéw pomiarowych. Jednakze dla tej wartosci $redniej kanat funkcyjny z za-
kresem pomiarowym M (n) musi by¢ dostepny (s.11.3.9). Jesli nie zyczysz sobie programowania ka-
natéw odniesienia i usredniania punktéw pomiarowych rozpoczynajgc od MO, potrzebujesz jedynie
zaprogramowac kanat funkcyjny M(n) na drugim kanale ostatniego wtyku (np. M13) (s.11.3.10). Po-
zwoli to na automatyczne odniesienie do serii od kanatu odniesienia 2 (M0) przez kanat odniesienia 1
(M3= pierwszy kanat). Inne zakresy punktéw pomiarowych mogg by¢ aktywowane przez programo-
wanie stosownie do kanatéw odniesienia (s.11.4.6). Kanat funkcyjny moze by¢ w prosty i szybki spo-
s6b skonfigurowany za pomocg menu pomocy dla Averaging.

Jesli czujnik pozostaje nietkniety kanat funkcyjny moze by¢ zaprogramowany na wewnetrzne kanaty
urzadzenia (np. M15) (s.11.3.10). Standardowym kanatem odniesienia tutaj sg MO i M1.

10.4.9 Pomiar objetosci przeptywu

Objetosc¢ przeptywu w kanatach funkcyjnych moze byé wyliczona przez pomnozenie sredniej predko-
Sci przeptywu przez powierzchnie przekroju poprzecznego. Funkcja potrzebna do tego celu moze
by¢ uzyta przez ,User menu” U3 Volume Flow (patrz na prawo); jest tam kanat przeptywu z usrednie-
niem, funkcje ,diameter” i ,cross-section” oraz kanat funkcyjny do objetosci przeptywu (s.11.3.10).
Jesli kanat objetosci przeptywu nie zostat jeszcze zaprogramowany lub jesli potrzebne sg inne funk-
cje jak np. czynnik lub dlugosc i szeroko$¢ prostokatnego przekroju poprzecznego, prosze o odnie-
sienie do okienka pomocy Volume flow.

Volume flow VF = $rednia predkos¢ przeptywu V * powierzchnia przekroju poprzecznego CS:
VF =V *CS*0,36 VF=m’h, V=m/s, V=cm?

Dla gwattownych pomiaréw objetosci powietrza w otworze wentylacyjnym srednia predkosé przepty-
wu moze by¢ okreslona przez usrednianie w czasie (s. 10.4.5, podrecznik 3.5.5). Skrzydto obrotowe
musi by¢ zastosowane na jednym koncu, usrednianie musi by¢ rozpoczete i konieczne jest aby pro-
ces przebiegat jednakowo na catej powierzchni przekroju poprzecznego i zatrzymany kiedy inny ko-
niec powierzchni przekroju poprzecznego zostanie osiggniety. Alternatywnie srednia predkosc¢ prze-
pltywu moze by¢ okreslona przez pojedynczy pomiar sieci zgodnie z VDI/VDE 2640 (s. 10.4.4) np.
13.24 m/s

W celu wyswietlania, wysytania i/ lub zachowywania liczby operacji pomiarowych dostepny jest spe-
cjalny kanat funkcyjny ,n(t); (patrz 11.3.9).

Z rurkami spietrzajgcymi Pitota, aby obliczy¢é aktualng predkos¢ wymagane sg obie temperatury
kompensaciji i kompensacja cisnienia atmosferycznego. (Patrz 10.2.5, 10.2.6).
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Srednia predkosc jest wyswietlana w postaci funkciji: Average value: 13.24 mis

Srednia na wejsciu w mm (max. 4000): Diameter: 0150 mm
Powierzchnia przekroju poprzecznego CS

na wejsciu bezposrednio w cm?: CrossSection: 0175 cm?
Objetos¢ przeptywu jest wyswietlana w postaci funkcji kanatu w m3/h: 11: 834. m%h
Wyjécie wszystkich wartosci funkcji menu przy uzyciu: <PRINT>

Przeksztatcanie do warunkéw standardowych

Z wszystkimi czujnikami przeptywu mozliwe jest przeksztatcenie aktualnych wartosci pomiarowych
na warunki standardowe, np. na temperature = 20°C i ciSnienie atmosferyczne = 1013 mbar. Aby
tego dokonac nalezy zaprogramowac ,#N” w opisie raczej kanatu predkosci niz jedynie w kanale
predkosci przeptywu; (patrz 11.3.2); to automatycznie daje standardowg objetos¢ przeptywu.

10.5 Wyswietlanie kilku punktow pomiarowych

Uprzednio wymienione menu pomiarowe pozwalajg z zasady jedynie na wybor i wyswietlenie jedne-
go punktu pomiarowego. Ten rozdziat dostarcza informacji jak otrzymacé klika punktéw pomiarowych
z dobranymi przez Ciebie funkcjami réwnoczesnie na wyswietlaczu.

10.5.1 Wyswietlacz menu wielokanatowego i wykresu stupkowego

Po pierwszym wezwaniu menu Multi Channel W menu Bar chart pierwsze cztery aktywne kana-
Display wskazuje wartosci pomiarowe pierwszych ty bedg wyswietlane z warto$cig pomiarowg i wy-
trzech aktywnych kanatéw w skali usredniania. kresem stupkowym:

Ale mogg by¢ one zaprogramowane jako wyma-

gane:

Wybdr punktu pomiarowego:

Pierwszy kanat pomiarowy jest zawsze wybranym punktem pomiarowym.

Moze by¢ on wybrany bezposrednio przy pomocy:

Aby zmieni¢ inne kanaty punkt pomiarowy nalezy wybraé jako funkcje za pomocg klawisza:

Kanat moze by¢ teraz zmieniony uzywajgc:

Aby zakonczy¢ wybieranie kanatow nalezy nacisngc:

W celu ustawienia zakresu wyswietlacza nalezy uzy¢ funkcji ,Analog start” i ,Analog end” w ,Special
functions”; (patrz 11.4.4). Posiadane wybrane funkcje mozna wprowadzi¢ przez nacisniecie PROG

i .... lub bezposrednio na odpowiedniej osi; (patrz 9.5).

10.5.2 Pomiary réznicowe

Jesli posiadamy dwa czujniki o tych samych wymiarach i rozdzielczosci i o tym samym miejscu po
przecinku podtgczone do punktéw pomiarowych MO i M1, r6znica M1-MO pojawia sie automatycznie
w urzadzeniu-wewnetrznym punkcie pomiarowym M5 (s. 8.2). Jesli kanat réznicowy nie jest nam
potrzebny musi by¢ on wyraznie usuniety (s. 11.3.9). Jesli natomiast pozniejszych kanatéw réznico-
wych zdecydujemy sie uzy¢ trzeba je utworzy¢ uzywajgc odpowiednich kanatéw odniesienia (s.
11.4.6).
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10.5.3 Lista menu punktéw pomiarowych

Najlepszy zarys systemu pomiarowego wigczajgc wszystkie wartosci pomiarowe, czas, date i cykl
zostaty dostarczone z menu Meas.Point list. Z tego menu mozliwe jest réwniez programowanie
wszystkich punktow pomiarowych czujnika.

To menu nie moze by¢ indywidualnie programowane, moze by¢ jedynie kombinacjg niektorych wy-
branych funkcji:
Poczatkowo wezwane menu z max. 20 punktami pomiarowymi jest wyswietlane MeasPtsList:

Funkcje mogg by¢ przydzielone do wartosci pomiarowej z:
Powoduje to zredukowanie max. Liczby kanatéw do 10.
Wybierz nastepujgce funkcje z:

Wartoscig pomiarowa wigczajgc komentarz:

Wartoscig pomiarowag wigczajgc maksymalng wartosc:
Wartoscig pomiarowg wigczajgc minimalng wartos¢:
Wartoscig pomiarowa wigczajgc limit wartosci maksymainej:
Wartoscig pomiarowg wigczajgc limit wartosci minimalne;j:
Jedyny zakres pomiarowy (ponownie max. 20 kanatow):

Aby uzyskac¢ dostep do programowania funkcji postepuj zgodnie z:

10.6 Menu pomocnicze dla specjalnych operacji pomiarowych

Specjalne operacje pomiarowe takie jak np.: wspotczynnik termiczny lub temperatura powierzchni
zwilzania banki wymagajg uzycia serii czujnikow szczegolnie skonfigurowanych i zaprogramowanych
kanatoéw funkcyjnych w celu wyliczenia wymaganych parametréw. Aby zapewnié, ze te dwie specjal-
ne operacje pomiarowe bedg zachodzi¢ szybko i tatwo istnieje specjalne menu pomocnicze dla kaz-
dej z nich.

10.6.1 Wspotczynnik termiczny

W celu okreslenia wspétczynnika termicznego g/ (T1-T0) dwa czujniki temperaturowe sg podtgczone
jak wymagano (patrz podrecznik rozdziat 3.2) do kanatéw MO i M1, a ptyta przeptywu ciepta do kana-
tu M2. Réznica temperatur T(M1) - T(MO) jest uzyskiwana automatycznie na kanale M5. Do tych
operacji pomiarowych nastepujgce kroki programowania sg potrzebne:

Modut usredniania na M5: CONT lub CYCL
Modut usredniania na M2: CONT lub CYCL
Zakres na M12: q/dt

Biezace kanaty odniesienia Mb1=9q=M02
Mb2=r6znicowy=M05

Wprowadz cykl za pomoca: Cycle timer
Rozpoczecie pomiarow: <START>
Zakonczenie pomiarow: <STOP>
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10.6.2 Temperatura wilgotnego termometru (WBGT)

Naprezenia powodowane w miejscach narazonych na dziatanie ciepta moga by¢ obliczone na pod-
stawie ich temperatury wilgotnego termometru wyliczonej zgodnie z réwnaniem:

WBGT =0.1TT + 0.7HTN + 0.2GT (patrz podrecznik 3.1.4)

Aby obliczy¢ temperature suchg (DT) i naturalng wilgotno$¢ temperatury podtgcz psychrometr (FN
A848-WB) z wytgczonym silnikiem do gniazda MO a termometr mokry Pt100 do gniazda M1. Wyjscie
na kanale 11 zostato zaprogramowane na WBGT; (dla tego urzgdzenia czynnik 0.2 nie powinien by¢
zaprogramowany).

10.7. Menu uzytkownika

Kiedy studiujesz menu uzytkownika mozesz zauwazyé, ze wyswietlane warto$ci pomiarowe i kombi-
nacje funkcji nie zawsze pokrywajg twoje zapotrzebowanie w optymalny sposéb.. Dlatego mozesz w
dowolny sposéb konfigurowa¢ 3 menu uzytkownika U1 do U3, co wiecej konfigurowaé standardowe
menu pomiarowe uzywajgc oprogramowania AMR-Control. Mozesz uzy¢ listy nastepujgcych funkciji
w celu umiejscowienia wybranych w funkcji tam gdzie to konieczne w dowolnej sekwencji na twoim
wyswietlaczu z dostepnymi 13 liniami. Nie ma tam limitu liczby punktéw pomiarowych, jak ma to
miejsca w Almemo 2590-9. Dodatkow do funkcji pomiarowych, ktére zostaty poprzednio opisane
mozliwe jest uzycie czasow i cyklu dla procesu kontrolnego (s. 11.1) i wiekszosci funkcji programo-
wania czujnikéw (s.11.3).

10.7.1 Funkcje

Funkcje: Wyswietlacz: Klawisze: Komendy:
Mata wartos¢ pomiarowa ZERO ADJ 015
Srednia warto$¢ pomiarowa
3 linie ZERO ADJ 016
Duza warto$¢ pomiarowa
7 linii 017
ZERO ADJ
Wykres stupkowy warto$ci zmierzonej
2 linie 034
Max. Limit wartosci (s.11.3.5) OFF ON 000
Min. Limit wartosci: OFF ON 001
Warto$¢ podstawowa (s.11.3.6) OFF ON 002
Czynnik: OFF ON 003
Wykfadnik: OFF ON 048
Korekta punktu zera (s.11.3.7) OFF ON 004
Korekta nachylenia: OFF ON 005
Start analogu (s. 11.4.4) OFF ON 0 06
Koniec analogu: OFF ON o 07
Zakres (s. 11.3.9) 008
Warto$¢ maksymalna (s. 10.1.2) CLR CLRA 009
Warto$¢é minimalna: CLR CLRA 010
Wartos¢ srednia (s. 10.4.5) CLR CLRA o111
Cykl (s. 11.1.2) CLR FORM 012
Czas, data (s.1.1.1) CLR o014
Modut usredniania (s. 10.4.2) CLR 018
Stopien konwersji (s. 11.1.3) OFF ON 019
Czas cyklu (s. 10.3.2) CLR FORM 020
Liczby usredniania (s. 10.4.3) 022
Numer (s. 11.2.3) OFF ON 023
Zakres, Komenda: 024
Srednica w mm (s. 10.4.9) CLR 025
Przekréj poprzeczny cm2 (s. 10.4.9) CLR 026
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Max-czas-data (s. 10.1.2) 028

Min-czas-data 029
Pusty wiersz 030
Linia: o031
Wyréwnanie (s. 10.4.1) CLR 032
Wolna pamie¢ (s.10.3.3) CMEM PRINT 033
Nazwa urzgdzenia (s. 11.5.1) CLR 036
CLR 037
Text2: CLR 038
Ext3: (s. 10.7, btad, odniesienie) CLR 039
Text4: CLR 040
Text5: CLR o041
Blokada (s. 11.3.4) CLR 042
Cisnienie atmosferyczne (s. CLR 043
11.5.6) CLR
10.2.5) CLR 044
Punkt nastawy (s. 10.2.4) CLR 045
Czas pomiaru: ( s. 10.4.6) OFF ADJ 046
Czas trwania pomiaréw CLR 047
Koniec menu CLR 099

10.7.2 Konfiguracja menu

Wybierz jedno menu uzytkownika U1, U2 lub U3

Z menu pomiarowego ktérego nie potrzebujesz w danej chwili:

Prosze podtagcz urzadzenie do konfiguracji przez kabel transmisji danych z komputerem i wezwij do-
starczone oprogramowanie AMR-Control.

Z jednym kliknieciem: Network scanning otrzymasz: Device list

Wybierz urzgdzenie i nacisnij: Program user menus

Przeciggnij funkcje z lewej strony do okna menu po prawej stronie z funkcjg przesuniecia i opuszcze-
nia.

Dla wszystkich funkcji zawierajgcych wartos¢ zmierzong (np. max., srednia wartos¢, jak rowniez wy-
Swietlanie wykresu stupkowego) musisz najpierw umiesci¢ warto$¢ pomiarowg pierwszego punktu
pomiarowego przed odpowiednimi funkcjami!

Umies¢ w dobitny sposéb tytut menu: User menu title

Zachowaj zakonczone menu w urzgdzenia na Ux z: Menu store, Ux, OK

Wszystkie menu mogg by¢ réwniez przechowywane w PC i zatadowane kiedy to konieczne!

10.7.3 Wydruk funkcji

Funkcje wszystkich menu pomiarowych mogg by¢ wydrukowane w wylistowanej sekwencji uzywajgc
klawisza:  <PRINT> (s. 9.3.4)

Format wydruku indywidualnych funkcji przedstawiono w nastepujgcej tabeli:
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5

m1 m1
NN NN

e > M=(>. m,)/N
- Zeitfenster > i
Wygtadzanie po np.: 15 wartosciach Smoothing 15

Skanowanie ciggte punktow pomiarowych moze by¢ wytgczone,
gdyz przy duzej ilo$ci punktéw pomiarowych czestotliwosé po-
miarowa moze by¢ istotnie zredukowana: Conv.rate: 10M/s Cont: -

9.4.2 Tryb usredniania
Szczegotowy opis usredniania po skanowanych punktach pomiarowych jest opisany w Manual 6.7.4.

Metoda usredniania jest zdefiniowana dla kazdego kanatu przez funkcje Averaging mode . Ponizej
podane sg dostepne metody i operacje:

Funkcja — bez usredniania Averaging mode:
Usrednianie po pojedynczych pomiarach MANU
Usrednianie po wszystkich pomiarach od START do STOP CONT
Usrednianie wszystkich wartosci w cyklu CYCL

W czasie gdy aktywne jest usrednianie jest zapalony znacznik M
9.4.3 Usrednianie po pojedynczych recznych pomiarach
W celu uzyskania $redniej dla pojedynczych pomiaréw w odpowiedniej lokalizacji lub czasie nalezy

dokonac pojedynczych recznych pomiarow Ei. Dla wszystkich punktéw pomiarowych dla ktérych
wartosci bedg usredniane nalezy wtgczy¢ tryb CONT Trwajgce pomiary muszg zostac zatrzymane.

m1 m15
NN NN RN
: - > > M=3 mJIN
- Zeitfenster > i

1. Jesli pomiary sg uruchomione, nalezy je zatrzymac: <STOP>

2. Nalezy ustawi¢ tryb usredniania (8.5) Averaging mode: CONT
Jesli chcemy dokonywac¢ wygtadzenia nalezy wybraé DamPing 20
Jesli nalezy wytgczy¢ pomiar ciggty nalezy Meas rate:10M/sCont: -

3. Aby wyzerowaé wartos¢ srednig, po jej wybraniu (zob. 8.4) nalezy nacisngé¢: <CLR>
Funkcja usredniania pokazuje teraz Average value: —— mls
Funkcja ilosci wynikéw pokazuje Counts: 00000

4. Nalezy zapamieta¢ pojedyncza warto$¢ zmierzong recznie: <MANU>
Funkcja usredniania wskaze Average val: 12.34 mls
Funkcja ilosci wartosci usrednianych Counts: 00001

5. Dla kazdego punktu pomiarowego, nalezy powtorzy¢ krok 4

6. Aby zrzuci¢ wartosci nalezy nacisngé <PRINT>
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9.4.4 pomiary sieciowe

Srednia predkos$¢ przeptywu w kanale jest wyliczana
zgodnie z VDI/VDE 2640, w szczegdlnosci dokonujgc
pomiarow w szczegoélnych punktach sieci na przekroju
prostopadtym do osi kanatu (zob. Manual 3.5.5). Aby
zapamieta¢ pojedyncze wartosci lub w celu umozli-
wienia powtérzenia btednych pomiaroéw, dostepne jest
specjalne menu dla pomiaréw sieciowych. Jest ono
dostepne poprzez funkcje usredniania naciskajgc
<ARRAY>. Menu to moze by¢ uzywane takze dla in-
nych pomiaréw.

—_

. Jesli tryb usredniania nie jest potrzebny:

Jesli potrzebne jest wygtadzanie nalezy wybraé

. Wybor funkcji wartosci sredniej
. Aby wybra¢ usrednianie sieciowe
. W celu zapamigtania wynikow nalezy nacisngé
. Wprowadzanie ilosci punktéw
Pojawi sie czysta macierz

A wWN

. Aby wybraé punkt pomiarowy
. Aby rozpoczagé pomiar nalezy nacisngc¢
. Aby zatrzymac¢ pomiar nalezy nacisng¢

©O© o0 ~NO®

10. Aby usung¢ macierz i rozpocza¢ nowe pomiary

Met measurement FPoints: &

01: 11.43 mis
02: 12.51 mis
03: 13.71 mis
gLE —-.—— mis
05 --—— mis

Avarade wvalue: 1451 mis
STOP CLEAR F

AveragingMode: - - - -

Damping 20

Average value - - -

<ARRAY>

PROG

Net measurement Points 5
01:--,---mils

Y 01:--, --mils

<START> 01: 11.22 mls
<STOP> 01: 11.43 mis

. Nalezy zapamieta¢ wszystkie punkty jak w krokach 6 do 8

<CLEAR>

11. Aby powrdéci¢ do menu pomiarowego nalezy nacisng¢<ESC>

9.4.5 Usrednianie po czasie

Aby wyznaczy¢ warto$¢ srednig dla wszystkich wartosci pomiarowych ktére zostaty zapamietane w
okreslonym czasie nalezy wybra¢ tryb usredniania CONT dla kanatu pomiarowego. Usrednianie mo-
ze by¢ prowadzone albo dla, albo bez okreslonego cyklu. Skanowanie punktéw pomiarowych jest
wykonywane po rozpoczeciu i jest zatrzymywane w celu zapamietania wartosci poczatkowej i kohco-
wej dla odpowiedniego czasu. W celu zapamietania wartosci usrednionej potrzebne jest zdefiniowa-

nie kanatu funkcyjnego M(t) (zob. 10.3.10).

Measuring rate M
LJ > F=(X m)N
[
Star Stop
Wybor trybu udredniania Averaging mode: CONT
Wyczys¢ wartosé srednig automatycznie po rozpoczeciu (10.5.8) Check:
lub po wybraniu wartosci sredniej i nacisnieciu <CLR>
Aby rozpoczg¢ usrednianie <START> 4 M
Odczyta czas pomiaru (zob. 9.4.6) Meas time: 00:01:23,40
Aby zatrzymac usrednianie <STOP> ||
Odczyt wartosci Sredniej Average value: 13.24°C
Aby zrzuci¢ wartosci nalezy nacisngc PRINT

9.4.6 Czas pomiaru

Do usredniania po czasie a takze dla wielu innych operacji jest potrzebny aktualny czas pomiaru od
rozpoczecia do zakonczenia. Funkcja Mesuring Time [czas pomiaru] ma rozdzielczos¢ 0,10s i po-
zwala monitorawa¢ czas pomiaru bez zaktucania czasu rzeczywistego. Je$li aktywna jest funkcja
‘Clear Meas. Values ot Start of a measurement’ [wyczy$¢ warto$ci zmierzone po rozpoczeciu pomia-
réw] czas pomiaru réwniez bedzie zerowany automatycznie po rozpoczeciu.
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Funkcja czas pomiaru
Aby wyzerowaé czas pomiaru nalezy nacisngé

9.4.7 Usrednianie po cyklu

Measuring time 00:00:00.00
<CLEAR>

Aby uzyskac wartosci srednie po okresach cyklicznych nalezy uzy¢ trybu usredniania CYCL. Zapew-
nia to, ze warto$¢ srednia, wartosci maksymalne i minimalne sg czyszczone po kazdym cyklu lecz

pojawiajg sie na wyswietlaczu w nastepnych cyklach.

Measuring rate

>l

Cycle =
y m

Ustaw usredniania po cyklu
Aby zaprogramowac cykl (zob. 10.1.2)

Po rozpoczeciu pomiardw, rozpoczyna sie usrednianie

Koniec pomiaréw
Odczyt wartosci Sredniej

Aby zrzuci¢ wartosci PRINT

TN
< <

Display m,

p m=(D> m)/N

m

Averaging mode CYCL
Cycle 00:15:00

START ? ™
STOP ||

Average value 13.24 °C

Wartos¢ srednia po recznie ustawionym okresie czasu:

Uzywajgc tego samego trybu usredniania lecz bez ustawienia cyklu wartosc srednia moze by¢ row-
niez osiggnieta po okresie czasu od jednego recznego skanowania punktéw pomiarowych do na-

stepnego.
Ustaw usrednianie po cyklu Averaging mode CYCL
Wybierz cykl i wyczysé CLR

Cycle timer: 00:00:00
Rozpocznij pomiary START 4 M
Reczne skanowanie punktéw pomiarowych MANU ...

Wartosc¢ srednia po czasie od jednego do drugiego skanowania punktow pomiarowych
Average value 12.34 ms

W celu zapamietania wartosci sredniej nalezy uzy¢ dodatkowego kanatu funkcyjnego z zakresem M
(t) (10.3.9, 10.3.10) lub odpowiedniej funkcji wyjscia M(t) (10.4.5, ALMEMO 6.10.4) zamiast mierzo-

nej warto$ci.

9.4.8 Usrednianie po punktach pomiarowych

Przy kazdym skanowaniu punktéw pomiarowych
mozna roéwniez wyznaczy¢ wartos¢ srednig po okre-
Slonej ilosci odpowiednich punktéw pomiarowych.
Jednakze dla tej warto$ci Sredniej potrzebny jest ka-
nat funkcyjny z zakresem pomiarowym M(n) (zob.
10.3.9). Jesli nie chcemy programowacé kanatu od-
niesienia a usredniane punkty pomiarowe sg usred-
niane od MO, wystarczy zaprogramowac¢ kanat funk-
cyjny M(n) dla drugiego kanatu ostatniego wtyku (np.
M13). Zostanie to wowczas odniesione automatycz-
nie do szeregu od kanatu odniesienia 2 (M0) do ka-
natu odniesienia 1 (M3 = pierwszy kanat). Inne za-
kresy punktow pomiarowych mozna uaktywnic pro-
gramuijgc kanaty odniesienia odpowiednio (zob.
10.4.6). Kanat funkcyjny mozna skonfigurowac szyb-
ko i fatwo przy pomocy menu Averaging

AVERAGING
over rande of meas. Points:

From meas. channel :
00: 2345 °C NiCr

to meas. channel :
03: 189.7 °C NiCr

Program function channel
to channel:
13: 213.7 °C M

Range: Mina

START MANU M ESC
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Sensor channe

1111

2. Channel [13]

Is

1

1. Channel| 00| 01 || 02 || 03

Device intemal channels

Ang. walue Min)

£ ™o m1 m2 m3

~

_ n=Bk1
M=( > M)/N

i=Bk2

Example:
n=M3

M13=( > M,)/N

i=MO

M13= M from MO to M3

Jesli czujniki majg pozosta¢ nieuwzglednione kanat funkcyjny mozna zaprogramowac na wewnetrz-
nych kanatach urzgdzenia (np. M19) (zob. 10.3.10). Poczatkowe kanaty referencyjne to MO do M1
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9.5 Wyswietlanie wartosci kilku punktéw pomiarowych

Opisane dotgd menu uzywane sg do wyboru i wyswietlania jednego punktu. W tym rozdziale zosta-
nie wyjasnione jak mozna wyswietla¢ kilka punktéw pomiarowych w tym samym czasie wigczajgc w
to w funkcje wybrane przez uzytkownika.

9.5.1 menu wyswietlania wielu kanatéw i wykresy stupkowe

Menu Multi-channel display na poczatku W menu Bar charts pierwsze cztery aktywne
pokazuje wartosci mierzone pierwszych trzech kanaty sg wyswietlane z wynikiem i odpowied-
aktywnych kanatéw w wymiarze srednim. Mozna nim stupkiem.

to dalej zaprogramowac w rézny sposob.

C » REC COM I» kl RO1 * W Ck REC COM Ik M RO1 * mC»
il e : Time: 12:34:56 Date:01.01.04
8'“,‘;' 12‘35555 945"?5‘*'“1'31('%“ 01: 2167 °C Temperatur

: ’ 10.00 Ntc ©°C 30.0
NTC temPerature i1: 7.8 5:I|i Ir.l-lun}idir':ll

. 0 0.0 % rH %H 20.0
- 545 AJ H 21: -14.2 °C Dew Point
HerH . Humidity s | I-:I]'II' ch [ IU!IJ

. O :' . { = g s
21: 125 °C S et e
HDT Dew Point 0.0 H AH 4lk 10.0

Ma Mw F ___ ESC | START MANU M PRINT ESC

Wybér punktéw pomiarowych

Pierwszy kanat pomiarowy jest zawsze wybranym punktem pomiarowym

Mozna go wybraé¢ bezposrednio przy uzyciu klawiszy “uY

Aby zmieni¢ inne kanaty punkt pomiarowy musi by¢

wybrany jako funkcja naciskajac PROG oraz
“uY

Mozna zmieni¢ teraz punkt pomiarowy przy pomocy M« MY

Aby zakonczy¢ wyboér kanatéw pomiarowych nalezy nacisngé ESC
9.5.2 Pomiary réznicowe

Jesli mamy do czynienia z dwoma czujnikami o tych samych jednostkach i tym samym miejscu dzie-
sietnym i gdy sg one podtgczone do punktéw pomiarowych MO i M1, na wyswietlaczu pojawi sie au-
tomatycznie réznica M1-MO w wewnetrznym punkcie pomiarowym M5 (7.2). Jesli kanat roznicowy
nie jest potrzebny powinien by¢ usuniety (zob. 10.3.9). Jesli potrzebne sg dalsze kanaty réznicowe
mozna je utworzy¢ postugujac sie odpowiednim kanatem odniesienia (zob. 10.4.6).
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9.5.3 Menu listu punktéw pomiarowych

Najlepszy przeglad systemu pomiarowego ze
wszystkimi wartosciami mierzonymi, datg, czasem
i cyklem mozna osiggnaé poprzez menu Measu-
ring Points list . Z tego miejsca mozna row-
niez przejs¢ do Sensor Programming dla
punktéw pomiarowych.

Menu to nie moze by¢ konfigurowane przez uzyt-
kownika a jedynie moze by¢ potgczone z pewnymi
wybranymi funkcjami.

Na poczatek pojawia sie lista z maksymalnie 20 pomiarami

Warto$¢ mierzona zostanie powigzana do szeregu funkcji naciskajgc

Redukuje to maksymalng liczbe kanatéw do 10

Aby przej$¢ do nastepnej funkcji nalezy przycisng¢
Warto$¢ mierzona z komentarzem

Wartos¢ mierzona z warto$cig maksymalng
Wartos¢ mierzona z wartos$cig minimalng

Warto$é mierzona z wartoscig Srednig

Warto$é mierzona z wartoscig graniczng max
Wartos¢ mierzona z wartoscig graniczng min

Tylko Zakres pomiarowy

Mozna wybra¢ funkcje do programowania
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Meas.Points list: Comment
Time: 12:34:56 Date:01.01.04
Cucle-timer: 00:00:30 nS
00: 2312 °C TemPeratur
01: 11.37 mls Uelocity

02: 1234 mV U2Y4

10: 536 %H r.Humidity

20: 152 °C Dew Point

30: 11.249lk  aHumidity

STHRT MANU F PRINT ESC

Measuring Piints list: 20 wartosci
mierzonych
00: 23.12°C ....

“u Y

Measuring points list Comment
00: 23.12°C temperature
Measuring points list Comment
00: 23.12°C temperature
Measuring points list Comment
00: 23.12°C temperature
Measuring points list Comment
00: 23.12°C temperature
Measuring points list Comment
00: 23.12°C temperature
Measuring points list Comment
00: 23.12°C temperature
Measuring points list Range
00: NTC °C

PROG *~, ¥




9.7 Menu uzytkownika

Patrzgc na standardowe menu pomiarowe mozna odnies¢ wrazenie, ze wyswietlanie wartosci mie-
rzonej i kombinacja funkcji nie zawsze pasuje do zastosowan uzytkownika. W zwigzku z tym dostep-
ne sg poza menu standardowym réwniez trzy inne menu U1 do U3, ktére mozna konfigurowaé przy
pomocy oprogramowania AMR-Control. Mozliwy jest wybor potrzebnych funkciji z listy i zorganizowa-
nie wyswietlacza wedtug zyczenia uzytkownika. Jedynym ograniczeniem jest dostepna przestrzeh a
doktadnie 13 wierszy. Mozliwe jest nie tylko uzycie réznych opisanych funkcji pomiarowych lecz row-
niez zegarow do okreslenia ciggéw czasowych i wiekszosci funkcji programowania czujnikow.

9.7.1 Funkcje

Funkcja Wyswietlacz Klawisze Instlruk-
cja
Warto$¢ mierzona mata 00: 234.5°C temperature ZERO |ADJ 015
Warto$¢ mierzona $rednia, 3 wier- |00: 1234.5°C ZERO |ADJ 016
sze
Wartos¢ mierzona duza — 7 wier- | 00: Temperature °C ZERO |ADJ o017
szy 1234.5
Warto$é mierzona wykres stupko- 034
wy 2 wiersze
Wartos$é graniczna — max Limit max 1234.5°C OFF ON 000
Wartos¢ graniczna — min Limit min -0.123.4°C OFF ON 001
Wartos$¢ podstawy Base value  ------- °C OFF ON 002
Wspotczynnik Factor 1.12345 OFF ON 003
Wyktadnik Exponent 0 OFF ON 048
Korekta zera Zero-Point  ------ °C OFF ON o 04
Wspotczynnik wzmocnienia Gain ------- OFF ON 0 05
Start analogowy Analog start 0.0 °C OFF ON o 06
Koniec analogowy Analog end 100.0 °C OFF ON o 07
Zakres Range NiCr CLR 008
Warto$¢ maksymalna Maximum 1122.3 °C CLR CLRA (009
Wartos¢ minimalna Minimum 19.3 °C CLR CLRA (010
Wartos¢ srednia Average ------ CLR CLRA |o11
Cykl Cycle 00:00:00 Un CLR FORM |012
Czas i data Time:12:34:56 Date:01.02.00 CLR o014
Tryb usredniania Averaging mode CONT CLR 018
Czestotliwosé pomiarowa Meas. rate 10 M/s Cont: - OFF ON 019
Zegar cyklu Cycle timer: 00:00:00 Un CLR FORM |020
Liczba wartosci usrednianych Number 00000 022
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Liczba (zob. 10.2.3) Number 123-56 OFF ON 023
Zakres, opis NiCr Temperature M H 024
Srednica, mm Diameter 0000 mm CLR 025
Przekréj cm2 Diameter 0000 cm2 CLR 026
Max czas — data Max time 12:34 01.02 028
Min czas — data Min time 13:45 01.02 029
Pusta linia 030
Linia 031
Wygtadzanie Smoothing 10 OFF 032
Pojemnos$¢ pamieci Memory capacity free CMEM |PRINT |033
Opis urzadzenia Company name — A Specimen CLR 0 36
Tekst 1 1. Designation line CLR o037
Tekst 2 2. Designation line CLR 038
Tekst 3 Menu title U1 CLR 039
Tekst 4 Menu title U2 CLR 040
Tekst 5 Menu Title U3 CLR o041
Zabezpieczenie Locking level 5 CLR 042
Cisnienie atmosferyczne Atm. Pressure 1013 mbar OFF 043
Kompensacja temperatury Temp. Comp CT 25.0°C CLR 044
Nastawa SetPoint  1100.0 °C OFF ADJ 045
Czas pomiaru Meas. Time 00:00:00,00 CLR 046
Dtugos¢ pomiaru Meas.duration 00:00:00 CLR 047
Koniec menu 099

9.7.2 Konfiguracja menu

Sposréd menu pomiarowych nalezy wybra¢ menu uzytkownika Measuring menus

U1, U2 lub U3 ktére w danej chwili nie jest potrzebne av)

Aby dokona¢ konfiguracji nalezy podtaczy¢ urzadzenie do komputera i uruchomic¢ oprogramowanie
AMR-Control.

Nalezy klikng¢ myszkg na Network Scanning
Pojawi sie wtedy Device list
Nalezy wybrac urzadzenie i nacisngé Program user menu

Nalezy wybraé potrzebng funkcje po lewej stronie i przeciggng¢ do okienka menu po prawej stronie

Dla wszystkich funkcji dotyczgcych warto$ci pomiaréw (np. maksimum, warto$¢ srednia, wykres stup-
kowy) nalezy w kazdym wypadku wprowadzi¢ najpierw warto$¢ mierzong punktu pomiarowego a do-
piero wtedy funkcje z tym zwigzana.

Zaleca sie uzy¢ tytutu menu User menu title

Po skompletowaniu nalezy zapamieta¢ menu w urzadzeniu jako Ux: Menu store, Ux, OK.
Mozna takze zapamieta¢ wszystkie menu w komputerze i przetadowac je jesli bedzie to potrzebne.
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9.7.3 Wydruk funkgciji

Funkcje wszystkich menu pomiarowych mogg zosta¢ wydrukowane przy uzyciu klawisza <PRINT>
(9.3.4).
Formaty wydruku znajdg Panstwo w instrukcji w jezyku angielskim, str. 43-44.

Strona 41



10. Programowanie przy uzyciu menu . ALMEMO 2630-3 T
Patrzgc do tej pory na menu pomiarowe uzytkownik po- FROGREAMMING-Manus:
znat nie tylko funkcje pomiarowe lecz rowniez serie funk- 2 2

cji do kontroli procesu i programowania czujnikéw. Recording to memord
OutPut from memory

i [ ' ii . Sensor Pro9ramming
Zwarta i systematyczna lista wszystkich funkcji progra B et ek

mowania jest przedstawiona w tym rozdziale w opisie : . .
PROGRAMMING menus. ",:,f,}",':,'f_f'} ﬂ,c,';,"d*;'fe"'; s

Power suPPlY

Menu wyboru jest dostepne z menu pomiarowego po na-
cisnieciu MENU1.

Menul ASSISTANT-Menus
Dla niektérych funkcji programowania sg dostepne menu Menuz MERSURING=-Menus
opisowe ASSISTANT Menus. FOFF #0W F MENUL MEMLZ

10.1 Czas i cykle

Wszystkie funkcje czasowe uzywane do pomiaréw, kon- * TIMES - CYCLES *
troli procesu i zapamietywania mogg by¢ wybrane i za- .
programowane w menu Times-cycles. Time: 12:34%:66 Date: 01.01.04
I:'g-%le:_ E_IEIIIZI:IZIIII:IZIIZI
101.1D i i aring: ¥ eap: =
0 ata i godzina OutPut form: Columns
ALMEMO 2690-8 posiada zegar czasu rzeczywistego z Conw, rate: 10M-s  Cont: »
datg i czasem. Output: =
Storing: =
Zegar podtrzymywany jest baterig litowg w zwigzku z Measurement:
tym czas i data jest aktualna nawet po wymianie akumu- Start tima: OF:00:00
latorow. W pierwszej linii mamy czas po lewej stronie i Start date: 01.01.04
date po prawej. Po wyborze tej funkcji mozna je zapro- End time: 1 v:00:00
gramowac we wskazanym formacie. End date: 01,0104
PRINT ESC
Funkcja Date and time of-day Time:12:34:56 Date:01.05.00
Format czasu i daty hh:mm:ss dd.mm.yy

10.1.2 Cykle z aktywacjg pamieci i formatem wyjscia

W celu cyklicznego zapamietania i zrzutu poprzez interfejs mierzonych wartosci nalezy uzyé funkcji
Cycle. Cykliczne zapamietywanie uruchamiane jest automatycznie po kazdym zainicjowaniu i mozna
go w dowolnej chwili przerwad.

Output format definiuje format wydruku dla odczytywanych wartosci i dla zapamietywania w pa-
mieci. Format ten mozna zaprogramowac poprzez funkcje Output form . Podstawowym formatem
jest List (lista) gdzie wartosci pomiarowe sg podawane jedna po drugiej w wierszach. Format Co-
lumns zapamietuje wartosci w wierszu jedna po drugiej. UmozZliwia to przejrzysty, tatwy do zrozu-
mienia i oszczedzajgcy miejsce wydruk. jednoczeénie, drukarka jest ustawiana na skompresowane
znaki. Dostepny jest rowniez format Table (tabela) wygodny do przetwarzania przy pomocy arkuszy
kalkulacyjnych.
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Cycle function (format hh:mm:ss) Cycle: 00:15:00

Wyzerowanie cyklu, koniec aktualnego skanowania CLR

Aktywacja pamieci cyklu saving: - Sleep: -
Aktywacja zapamietywania ON
Zakonczenie zapamietywania OFF

Aktywacja zapamietywania w trybie uspionym ON Sleep: v

Format wydruku lista (wartosci jedna pod drugg) Output form: List

Format wydruku kolumny (wartosci jedna koto drugiej)  Output form: Columns

Format wydruku tabela (tabele z oddzieleniem srednikami) Output form: Table

W menu pomiarowym po aktywaciji cyklu zapamietywania na wyswietlaczu pojawia sie ‘S’ a po wylg-
czeniu cyklu ‘U’.
Format wydruku jest sygnalizowany odpowiednio przez ‘n’ lub ‘t'. Na przyktad
Cycle: 00:15:00 Sn
oznacza zapamigtywanie zatgczone z krokiem 15 s w formacie kolumn.

10.1.3 Czestotliwosé pomiarowa, ciggte skanowanie punktéw pomiarowych

Jesdli jest to potrzebne czestotliwos¢ pomiardéw moze byé zwiekszona w menu Conv. rate z2.5do
10, 50 lub 100 pomiaréw na sekunde.

Semi-ciggle skanowanie punktéw pomiarowych

Nie jest przewidziana funkcja skanowania jedynie wybranych punktéw pomiarowych gdyz moze to
prowadzi¢ do pojawienia sie btedow. Jednakze moze byc¢ to uzyteczne, w szczegdlnosci gdy uzywa-
ne sg rézne czujniki, aby przypisa¢ odpowiednie priorytety do wybranych punktéw i odczytywac z
nich wartosci czesciej niz dla innych na przyktad gdy na wyjsciu analogowym wykonywane jest wy-
gtadzanie. Z tego powodu zamiast podstawowego ciggtego skanowania uzywane jest semi-ciggte
skanowanie polegajgce na tym, ze wszystkie punkty pomiarowe sg skanowane w sposéb ciggty ale
wybrane punkty sg skanowane co drugi raz.

O M1  M|2 M3 M4 M5 M|0 M2 M|3 M

Ciagte skanowanie punktéw pomiarowych

Jedli ustawione jest ciggte skanowanie punktéw pomiarowych to wszystkie aktywne kanaty pomiaro-
we sg odczytywane z identyczng czestotliwoscig jeden po drugim. Powoduje to podwojenie tgcznej
czestotliwosci prébkowania.

W obu przypadkach wszystkie warto$ci mierzone moga by¢ zapamietywane i zrzucane w dowolnym
czasie. Mozliwe jest ciggte zapamietywanie lub ciggte zrzucanie wartosci przy wybranej predkosci
pomiarowe;.
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Funkcja czestosci pomiarow Conv. rate: 10 M/s
Semi-ciggte skanowanie punktéw pomiarowych (standardowo) OFF Cont: -

Ciggte skanowanie punktéw pomiarowych ON Cont:v
Ciagte zapamietywanie do pamieci wylgczone Storing: -
Ciggte zapamietywanie do pamieci, aktywacja ON v
Ciggte zrzucanie wynikéw wytgczone Output: -
Ciagty zrzut wynikéw, aktywacja ON v

Przy predkosci pomiarowej 50 operacji na sekunde mozliwe nalezy bra¢ pod uwage nastepujgce
ograniczenia wynikajgce z ograniczonego czasu przetwarzania i analizy danych:

1 Zwiekszenie predkosci przetwarzania daje efekt po rozpoczeciu pomiaréw, gdy urzgdzenie
wykonyje 10 pomiaréw na sekunde
2 Podczas pomiaréw o duzej szybkosci nie mozna dokonywac¢ zmian w konfiguracji ztaczy. Kon-

figurowanie mozliwe jest po zakonczeniu pomiarow.
Przy predkosci pomiarowej 10 operacji na sekunde mozliwe jest zmniejszenie doktadnosci poprzez
interferencje z liniami przytgczy (gdzie jest to mozliwe nalezy uzywacé przewodow skrecanych).

10.1.4 Czas i dzien startu, czas i dzien zakonczenia

Cigg pomiarowy moze by¢ uruchomiony i zatrzymany automatycznie dla ustalonego czasu. Mozliwe
jest zaprogramowanie dnia i godziny dla startu i zakohczenia. Jesli nie jest konieczne programowa-
nie dnia pomiary bedg wykonywane codziennie w ustalonych godzinach. Nastepuje to przy zatoze-
niu, ze zaprogramowany jest przedziat godzinowy. Mozliwe jest takze zaprogramowanie dtugosci
czasu pomiaru.

Funkcja czasu startu Start time: 07:00:00
Funkcja czasu zakonczenia End time: - -i- -:- -
Funkcja daty startu Start date: 01.05.00
Funkcja daty zakonczenia End date: - -.- -.- -

Wartosci te mozna wyczysci¢ po wybraniu funkcji i nacisnieciu <CLR>
Jedli czas startu zostat zaprogramowany dla operacji pomiarowych na wyswietlaczu w linii stanu po-

jawi sie | »
Jesli czas zakonczenia lub czas trwania dla operacji pomiarowych zostat zaprogramowany na wy-

Swietlaczu w linii stanu pojawi sie > [
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10.2 Pamieé

ALMEMO 2690-8 posiada wewnetrzng pamie¢ EEPROM o pojemnosci 512 KB (od 64000 do 100000

wartosci mierzonych, zaleznie od liczby kanatéw). W przypadku przerwy w zasilaniu zapamietane

wartosci pozostajg nie naruszone. Pamie¢ EEPROM mozna skonfigurowaé jako pamie¢ liniowg lub

jako pamieé kotowa.

10.2.1 Zapamietywanie wynikéw pomiaréw

Wiekszos¢ parametrow potrzebnych do zapa-
mietania warto$ci mierzonych jest opisana w
menu Times — cycles.

1. Data i godzina

2. Cykl, aktywacja pamieci. tryb uspiony

3. Predkos¢ pomiaréw z aktywacjg pamieci

4. Czas startu i zakonczenia dla operacji pomia-
rowej

Przygotowanie do zapamietywania mozna wy-
konac najtatwiej uzywajgc menu Recording
to memory .

Dostepne sg ré6zne metody do rozpoczecia i za-
kohczenia operacji pomiarowych.

# RECORDING TO MEMORY

MemorY internal: 5120 kB
Memory free: 1258 kB
Rind memory:

Meas.channels: 24 active: 05

Cycle: 00:01:00.00
Storina: W Sleep: -
Storing time: 24d 13h
Meas. duration: 00:01:00
Number: 01-001 A
CLR MIN F ESC

UWAGA. Przy pierwszym uruchomieniu urzgdzenia zapamietywana jest jedna konfiguracja czujni-
kéw do pamieci wewnetrznej. Mozna jg uzupei¢ przy nastepnych uruchomieniach dodatkowymi
czujnikami. Jednakze, jesli inne czujniki sg podtgczone, pamie¢ musi zosta¢ odczytana i wyczysz-

czona przed nastepna sesjg zapamietywania.

Menu Recording to memory
Wolna pamiec

Dostepna pamiec zewnetrzna
Pamiec liniowa bez nadpisywania
Pamie¢ kotowa z nadpisywaniem

Aktywne kanaty dla minimalnego cyklu i dostepnego czasu pamieci

Cykl

Minimalny cykl z 50 pomiarami na sekunde

Cykl bez zapamietywania i bez trybu uspionego
Aby wybrac¢ i uruchomi¢ zapamietywanie

Aby uaktywnié tryb uspiony

Dostepny czas pamieci dla cyklu i numeru kanatu
Czas pomiaru, po starcie automatyczny stop po
Numer np. pokdj 12, punkt pomiarowy 1

Internal memory: 512.0 KB
Memory free: 217.5 KB
External memory: 64.01 MB
Ring memory -

Meas.chan.: 24 active: 05
Cycle: 00:01:00.00

MIN  00:00:00.12

Saving: - Sleep: -

ON v Sleep: -

ON Sleep: v

Storing time: 24d 13h

Meas.duration: 00:10:00

Number: 12-001 A
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10.2.2 Numerowanie operacji pomiarowych

Aby zidentyfikowa¢ pomiary lub ciggi pomiaréw mozna je ponumerowaé przed rozpoczeciem. Numer
ten mozna przekazac¢ na wyjscie lub zapamietaé przy starcie nowego cyklu skanowania. W ten spo-
sOb pojedyncze operacje pomiarowe moga by¢ przypisane do pewnych typow pomiarow lub pew-
nych punktéw pomiarowych.

Po wybraniu funkcji Number mozliwe jest wprowadzenie 6-znakowego ciggu znakéw. Mozna uzywaé
cyfr od 0 do 9 oraz znakéw A, F, N, P, mysinika lub spacji. Numer staje sie aktywny po wprowadze-
niu. Dopisane jest do niego A do chwili gdy zostanie zapamietana nastepna cykliczna lub reczna
operacja.

Funkcja number (np. pokéj 12, punkt 1) NUMBER: 12-001 A
Aby wyzerowac i dezaktywowaé <CLR>

Aby uaktywni¢ lub zaniechaé <ON> lub <OFF>

Aby zwiekszy¢ o 1 <+1>

10,2.3 Rozpoczecie i zakonczenie operacji pomiarowych

&l
Operacja pomiarowa moze byc rozpoczeta i zakon- % FILHEHD\E:EE‘D'E #
czona nie tylko poprzez nacisniecie odpowiednich kla-
wiszy lecz takze przy pomocy innych metod dostep- R TERT=2TOP:
nych w menu START-STOP. Mozliwe jest takze dzia- FEASURING START-3TU
tanie poprzez interfejs. o i
Funkcja uzywajgca czasu startu i czasu trwania jest E: _P'rtesilﬂﬂ- START diﬁ;gﬂfﬁk&%l
opisana w rozdziale 10.4.3 oraz poprzez zewnetrzny mISFTabe QOmand.

start.

bY limit values
bY trig9er cabla

10.2.4 Tryb uspiony

Do dtugoterminowego monitorowania i duzych cykli pomiarowych system moze pracowaé w trybie
uspionym. Jest to tryb oszczedzajacy energie zasilania pomiary sg wylgczane po kazdym skanowa-
niu punktow pomiarowych (nalezy wzigé pod uwage czujniki zasilane) i zalgczane automatycznie po
uptywie odpowiedniego czasu. Przy tym trybie jeden zestaw akumulatoréw lub jedno tadowanie aku-
mulatorow pozwala na dokonanie do 15000 skanowan punktow pomiarowych. Dla cyklu trwajgcego
10 minut odpowiada to pracy przez 100 dni.

W celu zatgczenia zapamigtywania w trybie uspionym nalezy wybra¢ menu Recording to memory i
wykonac nastepujgce operacji

1. Wprowadzi¢ cykl trwajgcy co najmniej 2 minuty Cycle: 00:05:00 s

2. Aktywowac zapamietywanie w takim cyklu Saving: v  Sleep: -

3. Wybra¢ tryb uspiony Saving:V  Sleep: -

4., Zalgczyc tryb uspiony ON Sleep: v

5. W menu pomiarowym rozpoczg¢ operacje pomiarowg naciskajgc START
Na wyswietlaczu pojawi sie Sleep On

Wyswietlacz zostaje wytgczony, a kontrolka SLEEP (4) miga réwnomiernie.
6. W ustalonym cyklu urzadzenie wigcza sie i wylgcza automatycznie wykonujgc jedno skanowanie
punktéw pomiarowych i nastepnie wylgcza sie.
7. Aby zakonczyc tryb uspiony nalezy nacisng¢ ON
8. Aby zakohczy¢ operacje pomiarowe nalezy nacisng¢ STOP.
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Start i stop z podaniem czasu rozpoczecia i zakonczenia lub poprzez podanie wartosci granicznych

nie jest dostepny w trybie uspionym i musi by¢ wytgczony.

10.2.5 Odczyt z pamieci

Zawartos¢ wewnetrznej pamieci mozna prze-
transmitowaé w catosci lub we fragmentach po-
przez ztgcze szeregowe. Mozliwe jest uzywanie
jednego ze znanych formatow listy, kolumn lub ta-
beli.

Opcja wyspecyfikowania odczytéw czesciowych
mozliwa jest do wyspecyfikowania poprzez wybér
czasu startu i zakonczenia lub ilosci przekazywa-
nych wynikow.

Menu Memory output

Nalezy ustawi¢ format transmisji
Aby wybra¢ ponumerowang operacje pomiarowg

Wybdr odpowiedniego numeru nastepuje po nacisnieciu

Aby wybraé przedziat czasowy

Trzeba wprowadzi¢ czas startu

Trzeba wprowadzi¢ czas zakohczenia

Trzeba wprowadzi¢ dzien startu

Trzeba wprowadzi¢ dzien zakonczenia

Aby przetransmitowac wszystkie wyniki

Aby przetransmitowaé wyniki z danego numeru

* QOUTPUT FROM MEMORY =*
MemorY Internal: E12.0 kB
Memory frae: 1268 kB
Residual outPut: 125 kB
OutPut form: Columns
Number: 01-001 A
Time: 12:34:66 Date: 01.01.0%
Time interval:

tart time: 0v:00:00
Start date: 01.01.0%
End time: 17:00:00
End date: 01.01.0%
ALL NR F TIME ESC

Output format: list
Number: 12-001
FIRST, NEXT, ..., LAST

Start time: 07:00:00
END time: 17:00:00
Start date; 01.05.00
End date: 01.05.00
ALL
NR

Aby przetransmitowac ramy czasowe od poczatku do konca TIME

Aby zastopowac przekazywanie

STOP

Zawartos¢ wewnetrznej pamieci jest transmitowane z tym samym ukfadem druku jak na drukarke.
Odnosi sie to rowniez do wielu wyjs¢ w roznych formatach (6.6.1)

Podczas transmisji pamieci przy funkcji Residual output

objetos¢ pozostata do przekazania jest

aktualizowana na biezgco i pokazywana w kB. Biezgce wartosci czasu i daty oraz numeru sg réw-

niez wskazane.
Czyszczenie pamieci

Nalezy wybra¢ menu Memory free (8.4)
Aby wyczysci¢ pamiec¢ nalezy nacisngé

Memory free:  384.5 KB

CMEM

Jesli uzywana jest zewnetrzna karta pamieci zostanie ona sformatowana i wszystkie pliki usuniete.

Petna pojemnosc¢ zostanie pokazana jako dostepna
Aby zaniechaé¢ nalezy nacisng¢

Memory free: 512.0 KB
ESC
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10.3 Programowanie czujnikéw

E E
Poniewaz dla urzadzern ALMEMO wszystkie dane ___§§H§EE PRDERHHNIHE_-_“-
dotyczace czujnika sg zapamietane w pamieci Connector: 0 Channel: 00
wtyku uzytkownik nie potrzebuje na og6t dokony- Comment: TemPeratur
wac przeprogramowania. Jest to konieczne na . :
przykfad jesli wprowadzane sg poprawki btedoéw FIUEI":E'EIH‘E l'I'IIJ:jE- CONT
lub gdy trzeba przeprowadzi¢ skalowanie wia- Lﬂtfkl_"g mode: S
snych czujnikéw czy tez potrzebne jest wprowa- 7 Limit max: L [ e
dzenie pewnych wartosci granicznych.. W tych r Limit min: = =—————
przypadkach dostepne sg zwarte funkcje progra- CBase: = =———
mowania. ™ . E F.":n::'tl:lr': —————
W menu SENSOR PROGRAMMING mozliwe jest E EscPonent: N
wprowadzenie wszystkich parametréw dla kana- _;"‘-F onent: -
tu, ich przeglad, sprawdzenie i modyfikacja przy i £ero co ftract:  mmmmE
pomocy klawiatury, zaktadajac, ze czujnik jest 4 SloPe correct: — —-----
podigczony. Nalezy zauwazy¢, ze dostarczane 2 Dimension: =l
czujniki z wtykami sg zabezpieczone przed mody- 1 Range: MiCr
fikacjg i poziom zabezpieczenia musi by¢ odpo- 2 = =
wiednio zmniejszony. Dostepne sg tylko funkcje MALL M PRINT ESC
niezabezpieczone. Wszystkie pozostate sg za-

znaczone szarym kolorem.

Aby przetransmitowac programowanie czujnikow dla wszystkich punktéw pomiarowych nalezy naci-
sng¢ PRINT.

10.3.1 Wybor kanatu wejsciowego

Aby obejrze¢ lub wyedytowac¢ parametry czujnika nalezy najpierw wejs¢ do Menu SENSOR PRO-
GRAMMING i wtedy wybra¢ potrzebny kanat przy pomocy klawiszy géra/dét. Mozna to zrobié tylko
dla czujnikéw aktualnie podtgczonych do urzgdzenia. Aby uaktywni¢ wszystkie kanaty nalezy naci-
sng¢ MALL. Nacisniecie MACT redukuje wybér jedynie do kanatow aktywnych. Dla kazdego kanatu
wejsciowego jest wyswietlany odpowiedni numer wtyku.

Menu SENSOR PROGRAMMING
Wyswietlenie numeru ztgcza i kanatu Connector: 0 Channel: 00

Aby wybra¢ nastepny numer i kanat -~

Aby wybrac poprzedni numer i kanat v

Aby zakceptowaé wybdér wszystkich mozliwych kanatéw
Aby zredukowac¢ wybodr do kanatéw aktywnych

MALL
MACT

10.3.2 Opis punktéw pomiarowych

Kazdemu punktowi pomiarowemu mozna przyporzadkowac 10 znakowy opis alfanumeryczny (znaki
ASCII) aby opisac¢ typ czujnika, miejsce pomiarowe i/lub cel. Opis ten bedzie widoczny przy wyswie-
tlaniu wszystkich wartosci mierzonych. W wypadku, gdy opis nie jest zaprogramowany pojawi sie za-
kres pomiarowy. Przy transmisji przez interfejs opis punktu pojawi sie w nagtéwku, a takze na liscie
mierzonych wartosci, jako COMMENT.
Wprowadzanie w funkcji opisu Comment: Humidity

Mozliwe jest przy pomocy komentarza *J zdefiniowanie czujnikow temperatury (NTC, Pt100) jako
czujnikéw do zewnetrznej kompensaciji zimnego ztgcza. Mozliwe jest réwniez (nowa funkcja) przy po-
mocy #J zdefiniowanie poprzez kanat referencyjny specjalnego czujnika dla zimnego zigcza (np.
ZA9400-FSx z czujnikiem NTC) do skojarzenia z jedng termopara.
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10.3.3 Tryb usredniania

Mozliwe sg do wyboru rézne tryby usredniania poprzez funkcje AVERAGING MODE. S3 one opisa-
ne w rozdziale 9.4.2.

Funkcja — bez usrednienia Averaging mode: - - - - -
Usrednianie po wszystkich aktywnych punktach ~ CONT
Usrednianie po wszystkich punktach w cyklu CYCL.

10.3.4 Zabezpieczenia programowania czujnikow

Parametry funkcyjne dla kazdego punktu pomiarowego sg zabezpieczone przed niepowotanym do-
stepem. Przed programowaniem nalezy obnizy¢ tryb zabezpieczenia do odpowiedniego poziomu.
Jesli po trybie zabezpieczenia wyswietlona jest kropka, nie moze ono by¢ zmodyfikowane.

Poziom zabezpieczenia Zabezpieczone funkcje

brak

zakres pomiarowy + flagi elementéw + wspoétczynnik wzmocnienia
+ jednostka

+ korekta zera + korekta wzmocnienia

+ warto$¢ podstawy + wspétczynnik + wyktadnik

+ wyj$cie analogowe, start i koniec

+ wartosci graniczne, maksimum i minimum

NoOoOah~hw-0

Funkcja Locking mode Locking: 5

W menu SENSOR PROGRAMMING funkcje sg wypisywane od goéry do dotu w ten sposéb, ze zablo-

kowane funkcje nie sg dostepne.
10.3.5 Wartosci graniczne

Dwie wartosci graniczne (max i min) mogg byé zaprogramowane dla kazdego kanatu. Przekroczenie
tych wartosci jest traktowane jako btad (w ten sam sposoéb jak przekroczenie zakresu pomiarowego
lub uszkodzenie czujnika). Na wyswietlaczu przed wartoscig mierzong pojawiajg sie strzatki géra lub
dét, uruchamiany jest sygnat alarmowy i uruchamiany jest przekaznik na podtgczonym kablu prze-
kaznikowym. Wartosciom granicznym mozna réwniez przyporzgdkowac przekazniki. Stan alarmowy
jest uruchomiony dopdki warto$¢ mierzona nie powrdci do wartosci lezgcej w poza wartosciami gra-
nicznymi. Histereza jest ustawiona na 10 cyfr lecz mozna jg ustawi¢ pomiedzy 0 a 99. Fakt przekro-
czenia wartosci granicznych mozna wykorzysta¢ do rozpoczecia lub zakonczenia operacji pomiaro-
wej.

Funkcja

Wprowadz gorng warto$é graniczng 7 Limit max: 123.4°C
Wprowadz dolng warto$¢ graniczna: 7 Limit min; ---- °C
Aby wytgczy¢ wartosci graniczne OFF

Aby wigczyé wartosci graniczne ON

10.3.6 Skalowanie, ustawianie kropki dziesietnej

Aby przetworzy¢ sygnat elektryczny na wielko$¢ fizyczng trzeba prawie zawsze dokonac¢ ustawienia
zera i wprowadzi¢ odpowiedni wspofczynnik. Aby to wykonaé trzeba uruchomié funkcje BASE i FAC-
TOR. Szczegdtowy opis skalowania z przyktadem jest podany w Manual 6.3.11.

Warto$¢ wyswietlana = (poprawiona warto$¢ mierzona — BASE) x FACTOR

Wspotczynnik FACTOR moze by¢ zaprogramowany w zakresie od —2.0000 do +2.0000. Dla wspét-
czynnikéw powyzej 2 lub ponizej 0.2 mozliwe jest ustawienie kropki dziesietnej w eksponencie. Uzy-
wajgc eksponenty mozna przesung¢ w lewo lub w prawo tak daleko jak to umozliwia wyswietlacz.
Wyktadnicza posta¢ mierzonej wartosci nie jest mozliwa.
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Aby wyznaczy¢ automatycznie wartosci skalowa-
nia: * SCALING #*
5 Base value: - - - - Connector: 0 Channel: 00
practor - Actual value 1:  4.000 mA
5Exponent: - - - - Actual value 2:  20.000 mA
W ASSISTANT Menue znajduje sie menu Scaling Decimal Places:
zawierajgce aktualne i wprowadzone wartosci. 2 Dimension: o
Jak tylko wartosci skalowania zostang zaprogra- SatPoint 1: -100.0 °C
mowane i aktualna wartos¢ mierzona zostanie e PU!" : o
przez to zmodyfikowana na wyswietlaczu pojawi SetPoint 2:
sie strzatka wskazujgca, ze korekta jest aktywna. L Base: 720.0 °C
10.3.7 Wartosci korekty & Factor: 0.3125

& ExPonent: 2
Czujniki mozna skorygowac przy pomocy wartosci 4 SloPe correct: ———=-—--
ZERO CORRECTION i SLOPE CORRECTION po- 00: 27.0 °C
zwala korygowac zero i wzmocnienie (6.3.10). i

CLR F OK ESC

Skorygowana wartos¢ = (warto$¢ zmierzona — ZERO CORR.) * SLOPE CORR.
Funkcja
Korekta zera 4 Zero correct.: --- °C
Korekta wzmocnienia 4 Slope correct.: ----°C
Aby wigczyé lub wylgczy¢ trzeba nacisngé ON lub OFF

Jesli zostang wprowadzone wartosci korekty na wyswietlaczu pojawi sie strzatka potwierdzajgca od-
czyty skorygowane.

Aby osiggng¢ maksymalng doktadno$é mozliwa jest teraz kalibracja wielopunktowa czujnikéw przy
uzyciu wtykéw z opcjg KL.

10.3.8 Zmiana jednostki

Dla kazdego kanatu pomiarowego przypisana jest jednostka dla zakresu pomiarowego. Moze byé
ona zastgpiona nowg dwuznakowg jednostkg. Wszystkie duze litery i mate litery, znaki specjalne jak
$Q,%, [, ] % - =, i spacja mogg by¢ tutaj uzyte, Jednostka jest wyswietlana w postaci dwéch zna-
kéw po wartosci odczytowe;j.

Aby zmieni¢ jednostke nalezy uzyé¢ funkcji 2 Dimension:  °C

Jesli zostanie wprowadzone °F jako jednostka, temperatura bedzie wy$wietlana nie w Celsjuszach a
w Fahrenheitach. Jesli wprowadzimy !C, nie bedzie brana pod uwage temperatura zimnego zigcza.
Jesli wprowadzimy dwa odpowiednie znaki nastepujace jednostki bedg generowane automatycznie:
dla mls — ms, dla m3lh — mh, dla WIm2 — Wm, dla glk — gk.

10.3.9 Wybo6r zakresu pomiarowego

Jesli chcemy samodzielnie zaprogramowac wtyk lub jesli czesto zmieniamy zakres pomiarowy nale-
2y poziom zabezpieczenia wtyku ustawi¢ na zero. Nalezy réwniez zauwazy¢, ze dla pewnych prze-
twornikéw potrzebne sg odpowiednie wtyki (np. termiczne, bocznik, dzielnik itp.). Aby uaktywni¢ no-
wy kanat pomiarowy nalezy najpierw nacisng¢ MALL aby uaktywni¢ wszystkie kanaty a nastepnie
wybra¢ pozgdany kanat. Dopiero wtedy nalezy wprowadzi¢ zakres pomiarowy. Gdy potwierdzimy no-
wy zakres pomiarowy wszystkie zaprogramowane wartosci dla tego wejscia bedg usuniete.

Funkcje — wybor zakresu pomiarowego 1 RANGE:  NiCr

Aby zaakceptowaé wybér wszystkich dostepnych kanatéw nalezy nacisngé: MALL
Aby zdezaktywowac kanat nalezy nacisngc¢ CLR

Aby zreaktywowac¢ kanat nalezy nacisng¢ PROG, PROG

Strona 50



Programowanie zakresu wykonuje sie jak dla danych wejsciowych

W okienku wejsciowym wszystkie wylistowane skroty w ponizszej tabeli pojawiajg sie jedna za drugg
FECO

1 RANGE

a odpowiednie okienko pomocy pojawia sie celem identyfikacji czujnika

Typ czujnika

Pt100-1 ITS90
Pt100-2 ITS90
Pt1000-1 ITS90
Pt1000-2 ITS90

Ni100

NiCr-Ni (K) ITS90
NiCroSil-Nisil (N) ITS90
Fe-CuNi (L)

Fe-CuNi (J) ITS90
Cu-CuNi (U)

Cu-CuNi (T) ITS90
PtRh10-Pt (S) ITS90
PtRh13-Pt (R) ITS90
PtRh30-PtRh6 (B) ITS90
AuFe-Cr

NTC typ N

Miliwolt 1

Miliwolt

Miliwolt 2

Wolt

Réznicowo — miliwolt 1
Ro6znicowo — miliwolt
Roéznicowo — miliwolt 2
Réznicowo — wolt
Czujnik napieciowy
Miliamperowy
Procentowy (4 do 20 mA)
Rezystancja
Czestotliwosc
Pulsacja

Wejscie cyfrowe
Interfejs cyfrowy
Podczerwien 1
Podczerwien 4

Podczerwien 6

Typ zlacza

ZA 9000-FS
ZA 9000-FS
ZA 9000-FS
ZA 9000-FS
ZA 9000-FS

ZA 9020-FS
ZA 9020-FS
ZA 9021-FSL
ZA 9021-FSJ
ZA 9000-FS
ZA 9021-FST
ZA 9000-FS
ZA 9000-FS
ZA 9000-FS
ZA 9000-FS
ZA 9000-FS
ZA 9000-FS
ZA 9000-FS
ZA 9000-FS
ZA 9000-FS
ZA 9000-FS
ZA 9000-FS
ZA 9000-FS
ZA 9000-FS
kazdy
ZA 9601-FS
ZA 9601-FS
ZA 9000-FS
ZA 9909-AK
ZA 9909-AK
ZA 9000-EK2
ZA 9919-AKxx
FI A628-1/5
FI A628-4
FI A628-6

Connector ZA 9021FSL
Thermocouple type L
-200.0 ... 900.0 °C.

Zakres
pomiarowy

—200.0 ...+850.0
—200.00 ...+400.0
—200.0 ...+850.0
—200.00 ...+400.0
—60.0 ...+240.0

-200.0 ...+1370.0
-200.0 ...+1300.0
~200.0 ...+900.0
-200.0 ...+1000.0
~200.0 ...+600.0
~200.0 ...+400.0
0.0 ...+1760.0
0.0 ...+1760.0
+400.0 ...+1800.0
~270.0 ...+60.0
-30.00 ...+125.00
~26.000 ...+26.000
~10.000 ...+55.000
~260.00 ...+260.00
~2.6000 ...+2.6000
~26.000 ...+26.000
~10.000 ...+55.000
~260.00 ...+260.00
~2.6000 ...+2.6000

0.00 ... 20.00
-32.0 ...+32.00
0...100
0.00 ... 400.00
0 ... 25000
0 ...65000
0.0 ...100.0
-65000 ... +65000
0.0...+200.0
-30.0...+100.0
0.0 ...+500.0

Jed-
nostka

°C
°C
°C
°C
°C
°C
°C
°C
°C
°C
°C
°C
°C
°C
°C
°C
mV
mV
mV
\
mV
mV
mV
\Y
\
mA
%
Q
Hz

PROG, * ,...PROG

Wyswie-
tlacz

P104
P204
P104
P204
N104
NiCr
NiSi
FeCo
IrCo
CuCo
CoCo
Pt10
Pt13
EL18
AuFe
NTC
mV 1
mV
mV 2
Volts
D 26
D 55
D260
D26
Batt
mA
%
Ohm
Freq
puls
Inp
DIGI
IR1
IR4
IR6
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Typ czujnika

Przeptywu, $migto obrotowe, zwykty 20
Przeptywu, $migto obrotowe, zwykty 40
Przeptywu, $migto obrotowe, mikro 20
Przeptywu, $migto obrotowe, mikro 40
Przeptywu, $migto obrotowe, makro
Turbina wodna

Czujnik cisnienia dyn. z TC i PC
Czujnik cisnienia dyn. z TC i PC

Wilgotnos¢ wzgledna, pojemnosciowy

Wilgotnosé wzgledna, pojemnosciowy z TC

Wilgotno$¢ wzgledna, pojemnosciowy z TC

Temperatura wilgotna HT
Przewodnos$¢ z TC

Czujnik CO,

Nasycenie O,

Koncentracja O,

Kanaty funkcyjne (Patrz: 10.3.10)
* Zawarto$¢ kondensatu

* Temperatura punktu rosy

* Cisnienie pary wodnej

* Entalpia

* Wilgotnos$¢ wzgledna, psychr., z PC
* Zawarto$¢ kondensatu z PC

* Temperatura punktu rosy, z PC

* Cisnienie pary wodnej, z PC

* Entalpia z PC

Warto$¢ Pomiaru (Mb1)

Roznica (Mb1 — Mb2)

Warto$¢ max (Mb1)

Wartos$¢ min (Mb1)

Srednia w czasie (Mb1)

llosc wynikéw do usrednienia (Mb1)
Srednia w punktach (Mb2, ..., Mb1)
Suma warto$ci punktow (Mb2, ..., Mb1)
llo$¢ pulséw (Mb1)

Cykle/cykl zrzutu (Mb1)

Warto$ci alarmowe

Wspétcz. termiczny

Typ zlacza

FV A915-S120
FV A915-S140
FV A915-S220
FV A915-S240
FV A915-MA1
FV A915-WM1
FD A612-M1
FD A612-M6
FH A646
FH A646-C
FH A646-R
FN A846
FY A641-LF
FY A600-CO2
FY A640-02
FY A640-02

FH A646
FH A646
FH A646
FH A646
FH A646
FH A646
FH A646
FH A646
FH A646
kazde
kazde
kazde
kazde
kazde
kazde
kazde
kazde
ZA 9909-AK
ZA 9909-AK
kazde

ZA 9000-FS

Zakres
pomiarowy

0.30 ..
0.40 ..
0.50 ..
0.60 ..
0.10 ..

.20.00
.40.00
.20.00
.40.00
.20.00

0.00 ...5.00

0.50
1.00

0.0...
0.0...
0.0...

-30.00

0.0..
0.0..
0..
0..

0.0 ...
-25.0 ..
0.0..
0.0 ...
0.0 ...
0.0 ...
-25.0 ..
0.0..
0.0 ...

0..
0..
(patrz 10.4.5) 0/100

...40.00
...90.00
100.0
100.0
100.0

... +125.00
.20.000
.2,500
.260
.40.0

500.0
.+100.0
. 1050
400.0
100.0
500.0
.+100.0
. 1050
400.0

65000
65000

(patrz 9.6.1)

Jed-
nostka

m/s
m/s
m/s
m/s
m/s
m/s
m/s
m/s
%H
%H
%H
°C
mS
%
%
mg/I

g’kg
°C
mbar
kJ/kg
%H
glkg
°C
mbar

kJd/kg

%
W/m?2K

Wyswie-
tlacz

S120
S140
S220
S240
L420
L605
L840
L890
%rH
HerH
HrH
PHT
LF
CO2
02-S
02-C

Alarm

q/dT
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Wartosci funkcyjne Typ zlacza Zakres Jed- Wyswie-

pomiarowy nostka tlacz
Temperatura ,wet bulb globe” ZA 9000-FS (patrz 9.6.2) °C WBGT
Temperatura zimnego zlgcza kazde (patrz 9.2.7) °C CcJ
Przeptyw objetosci Mb1 x Q kazde (patrz 9.4.9) m%h Flow

TC — kompensacja temperaturowa, PC — kompensacja ci$nienia atmosferycznego, Mbx — kanat odniesienia
* zmienne wilgotno$ciowe (Mb1 — temperatura, Mb2 — wilgotno$¢ / temperatura wilgotna)

10.3.10 Kanatly funkcyjne

Na koncu tabeli zakreséw pomiarowych i jednostek (zob. powyzej) pod nagtéwkiem Kanaty funkcyjne
znajduje sie grupa reprezentujgca parametry funkcyjne opracowywane lub wyliczane poprzez odnie-
sienie pewnych wartosci mierzonych na kanatach pomiarowych. Odniesienie do aktualnie mierzo-
nych kanatéw nastepuje poprzez jeden lub dwa kanaty pomiarowe. Dla wszystkich kanatéw funkcyj-
nych sg kanaty preferowane dla odpowiednich wtykéw. Programowanie kanatéw odniesienia nie jest
potrzebne poniewaz wartosci te sg odnoszone poprzez standardowe kanaty odniesienia Mb1 i Mb2.

Funkcja Kanat funkcyjny Kanat odniesienia 1 | Kanat odniesienia 2
*Wilgotno$¢, pojemnosciowy na kanale 3 lub 4 Mb1 — temperatura |Mb2 = wilgotno$é
*Wilgotnos$¢, psychrometr na kanale 2, 3 lub 4 Mb1 - DT Mb2 = HT
Parametr funkcyjny Mb1 na kanale 2, 3 lub 4 Mb1 = kanat 1
(Mb1)
Réznica (Mb1 — Mb20 na kanale 2, 3 lub 4 Mb1 = kanat 1 Mb2 = MOO
(Mb1)
Wartosc¢ srednia po Mb2 ... na kanale 2, 3 lub 4 Mb1 = kanat 1 Mb2 = MO0
Mb1 (Mb1)
taczna wartos¢ Mb2 ... Mb1 na kanale 2, 3 lub 4 Mb1 = kanat 1 Mb2 = MO0
g/(M01-MQ0) na kanale 2, 3 lub 4 Mb1 = kanat 1 Mb2 = MO0

6rganizacja kanatow w ztgczach jesf nastéphjaca:

Sensor channels

11011

4 Channel| 30| 31 (] 32| 33|34 || 35
3 Channel| 20( 129 || 22 || 23| 24 || 25

2. Chanmel] 10| (11 [[12 || 13|14 ([ 15
1.Channel 00|01 ()02 ([03]|04]|| 05

’ MO M1 M2 M3 M4 A2 A1 DC \

Po zaprogramowaniu zakresu mozna uzywac standardowych kanatoéw odniesienia (zob. powyzej).
Ustawienia kanatu referencyjnego sg opisane w rozdz. 10.4.6. Najlepiej uzy¢ funkcji Function chan-
nels.

Kanaty wewnetrzne

Réznica MOO — MO1

Nowa wiasciwos¢ przy obecnosci 4 wewnetrznych kanatéw.

M5 jest zaprogramowany jako kanat r6znicowy M1-MO. Odnosi sie to do sytuacji gdy na kanatach
tych sg podigczone dwa czujniki z tymi samymi jednostkami i tg samag kropkg dziesietng. Jednakze,
wszystkie 4 kanaly mogg by¢ uzywane w potgczeniu z dowolnym kanatem funkcyjnym ze standardo-
wymi kanatami odniesienia Mb1 = M1 oraz Mb2 = MO czyli jesli chcemy zaprogramowaé parametr
funkcyjny bez kanatu odniesienia na wewnetrznej bazie urzgdzenia, czujnik musi byé podtgczony do
M1.
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Zaleta wewnetrznych kanatéw urzadzenia:

Jesli uzywanych jest wiele czujnikow do tej samej aplikacji nie muszg by¢ one przeprogramowane i
mogag by¢ zamieniane bez utraty przyporzagdkowania wtasnosci kanatéw. Jednakze, jesli cata aplika-
cja dziata z jednym czujnikiem wtedy programowanie czujnika ma sens.

10.4 Funkcje specjalne * 5PEEIF|L FUHCTIDH5 *
W systemie akwizycji danych 2690-8 wszystkie EU."HEG'I:UF: 1 Channel: 11
specjalne funkcje ALMEMO sa dostepne po- Print cYcle factor: 1)1
przez specjalne menu. Te funkcje specjalne mo- U=Sensor min: 120 U
ga by¢ potrzebne okazjonalnie w dziataniach ru- & .
tynowych lecz mogg byé bardzo uzyteczne w ? Fltft!l:iﬂ l'I'I-EK Start m‘
wielu zastosowaniach. Niektére z tych funkcji sg 7 RAction min: Ende R2
bardzo skomplikowane i powinny by¢ uzywane B Analo9-start: 0.0 °C
jedynie wtedy jesli w petni zdajemy sobie sprawe E Analog-end: 200.0 °C
jak dziatajg i jakie przynosza efekty. Output function: MESS
10.4.1 Wspétczynnik cyklu wydruku 1 RE‘F'?I'EHGE ch. 1: (01>

, . o 1 MultiPlexer: (B-A2
Drekosel ey aiadyosd bomks poraro: [N SERSIE YIS at
wego mozna zaprogramowaé wspotczynnik cyklu Eal!grat!u" gfﬁfe‘t TI'I'EEE?EF
wydruku pomiedzy 00 a 99. Prowadzi to do tego, allDration Takior:
ze niektore punkty pomiarowe bedg zapamiety- _
wane z mniejszg czestoscig lub wcale. M _PRINT ESC

Wspdtczynnik cyklu wydruku jest poczatkowo wytgczony lub ustawiony na 01 dla wszystkich punktow
pomiarowych. Oznacza to, ze wszystkie aktywne punkty pomiarowe sg zapamietywane w kazdym
cyklu. Jesli ustawimy inny wspétczynnik np. 10 punkt wybrany bedzie zapamietywany co 10 cykl. Je-
Sli wspotczynnik jest 00 wartosci nie sg przekazywane w ogole. Przy zapamietywaniu wynikow mozli-
wa jest podobna sytuacja, gdzie niektére kanaty nie bedg zapamietywane celem zaoszczedzenia
miejsca w pamieci.

Wprowadz wspdtczynnik cyklu wydruku Print cycle factor: 01
Aby usunag¢ wspodiczynnik cyklu wydruku nalezy nacisngé CLR

10.4.2 Minimalne zasilanie czujnika

Jak dla wszystkich urzgdzern ALMEMO monitorowane jest napiecie zasilania czujnika. Napiecie zasi-
lania jest wyswietlane w menu Power supply (zob. 10.7). Dla niektérych czujnikéw aby dziataty po-
prawnie potrzebujg wtasnego zasilania i muszg posiada¢ akumulator lub wiasny zasilacz sieciowy.
Aby unikng¢ btedéw pomiarowych moze byé wprowadzone minimalne napiecie zasilania czujnika po-
trzebne do jego prawidtowego dziatania. Jesli napiecie spadnie ponizej wprowadzonej wartosci na-
stapi zadziatanie takie jak przy uszkodzeniu czujnika (na wyswietlaczu miga L).

Aby wprowadzi¢ minimalne napiecie zasilania czujnika U-Sensor Min: 12.0V
Aby zaniecha¢ monitorowania napiecia zasilania nalezy nacisng¢ CLR

10.4.3 Reakcje na wartosci graniczne

Przydziat przekaznikéow

Sygnalizacja poziomoéw alarmowych poczatkowo uzywa dwoéch wartosci dla wszystkich punktéw po-
miarowych. Oznacza to, ze jak tylko w dowolnym punkcie pomiarowym zostanie przekroczona cho¢-
by jedna wartos¢ graniczna uruchamia to przekaznik 0 na kablu przekaznika lub na odpowiednim ad-
apterze. Alarm ten pozostaje pod napieciem do chwili gdy wartosci pomiarowe powrécg do zadanych
granic z uwzglednieniem histerezy. Jesli nie sg ustawione zadne wartosci graniczne przyjete sg war-
tosci graniczne zakresu pomiarowego. Uszkodzenie czujnika zawsze powoduje pojawienie sie stanu
alarmowego.

Aby rozrézni¢ przekroczenie maksimum i minimum urzgdzenia alarmowe mogg by¢ przeprogramo-
wane do wariantu 1.
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Aby zapewnic realistycznie pojawienie sie zaktocen i
oceni¢ je selektywnie, mozliwe jest zastosowanie LIMITS. ALARM

funkcji Action Max i Action Min  lub przy pomocy Select measuring channel:

menu LIMITS, ALARMprzydzieli¢ poszczegolnym MO: 21ET °C

przekaznikom specjalne wartosci graniczne. W tym A . o
celu dostepne s3 przekazniki 0 i 1. Mozliwe jest uzy- § L'm'_t max: 300.0 °C
cie adaptera ZA 8000-RTA z 4 przekaznikami (0 do Relay:

3). Tryb ten musi by¢ ustawiony w module wyjscia ja- T Limit min: 100.0 °C
ko wariant 2. Relay:

OutpPut socket: A2
Use alarm cable: set wariant
EA Trigger-Alarm
2: Rx int. assi9ned
Relay: 0] -===-~

Output socket; A2 M PRINT ESC

Aby przestawi¢ modut przekaznikéw na wariant 2: EA Trigger-Alarm
(przekaznik przydzielony wewnetrznie) 2: Rx int. allocated
Aby uaktywni¢ alarm ,x” w przypadku przekroczenia wartosci maksymalne;j

7 Action, maximum: - --- RX
Aby uaktywni¢ alarm ,y” w przypadku przej$cia przez wartosc minimalng

7 Action, minimum: - - - - Ry
Aby wyczysci¢ przydziat alarméw nalezy nacisngé CLR

Kontrola operacji pomiarowych

Przekroczenie pozioméw alarmowych moze by¢ wykorzystane nie tylko do raportowania alarméw
lecz takze do kontroli operacji pomiarowych. Mozliwe jest przypisanie instrukcji do warto$ci granicz-
nej przy pomocy funkcji Action max i Action Min

Start pomiaréw po osiggnieciu wartosci granicznej max 7 Action, max: Start --
Koniec pomiardw po osiggnieciu wartosci granicznej min 7 Action, min: Stop - -
Aby zaniecha¢ wykonaniu akcji nalezy nacisng¢ CLR

Wydruk przypisanych przekaznikéw x i akcji Y jak i przydzielonych kodow jest opisany w programo-
waniu czujnikéw (zob. Manual 6.10.1).

10.4.4 Start i zakonczenie analogowe

Analogowe wyj$cie warto$ci mierzonych do modutéw wyjs¢ analogowych lub na wyswietlacz jak wy-
kres stupkowy lub liniowy musi by¢é w wigkszosci wypadkow przeskalowany do szczegdélnego zakre-
su. Mozna to zrobi¢ wybierajac warto$¢ startu i warto$¢ korica w zakresie ktéry chcemy wyswietlié.
Zakres ten moze by¢ dalej zmapowany do zakresu analogowego 2V, 10V, 20 mA lub na wyswietla-
czu do 100 pikseli.

Programowanie startu dla wyjscia analogowego 6 Analog start: 0.0°C
Programowanie kohca dla wyjscia analogowego 6 Analog end: 100.0 °C

Oba te parametry sg zapamietane w EEPROMie czujnika i mogg by¢ indywidualnie zaprogramowa-
ne dla kazdego kanatu. Oznacza to, ze gdy przetgczmy kanaty recznie, kazda mierzona zmienna be-
dzie indywidualnie przeskalowana.

Flaga do przefgczenia z 0..20 mA na 4...20 mA jest programowana poprzez flagi elementéw (zob.
10.4.8).

W celu zaprogramowania wszystkich parametréw wyjscia analogowego mozna uzy¢ menu Analog
output (10.6.3).
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10.4.5 Funkcje wyjscia

Jesli aktualnie mierzona warto$c¢ nie jest potrzebna a jedynie maksimum, minimum, $rednia lub war-

tos¢ alarmowa mozna to zaprogramowac jako funkcje wyjscia. Przy zapamietywaniu, wyjscie analo-

gowe i wyjscie cyfrowe bedg obstugiwaty wyspecyfikowang wartosé funkcyjng. Jesli nastgpita zmiana
funkcji wyjécia w celu weryfikacji warto§¢ mierzona jest wyswietlana z symbolem pokazanym ponizej
(zob. 8.3).

Przykfady

1. Jesli mierzone wartosci sg usredniane po cyklu jedyng interesujgca nas wartoscig jest sama sred-
nia a nie ostatnio zmierzona wartos¢. Przy zapamietywaniu pozwala to na zaoszczedzenie pamieci

2. Wartos¢ mierzona z czujnika wilgotnosci FHA 949-1 nie jest w rzeczywisto$ci istotna. Jesli ustawi-
my warto$¢ graniczng maksymalng na ok. 0.5 V i zaprogramujemy warto$¢ funkcji alarmu mozemy
wtedy tylko dosta¢ wartos¢ 0.0% dla srodowiska suchego i 100% dla mokrego.

Funkcja wyjscia Symbol weryfikujgcy menu
Warto$¢ mierzona Output function: Meas
Réznica D Output function: Diff

Warto$¢ maksymalna H Output function: Max
Warto$¢ minimalnalL Output function: Min

Wartos$¢ srednia M Output function: M(t)
Wartos$¢ alarmowa A Output function: Alrm

10.4.6 Kanat odniesienia 1

Funkcje przeliczeniowe dla kanatéw funkcyjnych odnoszg sie do jednego (lub dwdéch) szczegdinych
kanatéw pomiarowych. Przy programowaniu kanatu funkcyjnego pierwszy kanat ztgcza czujnika
Mxx1 jest automatycznie traktowany jako kanat odniesienia Mb1. Drugim kanatem odniesienia Mb2
(réznica, wartos$¢ srednia M(n) itp.) jest wstepnie punkt pomiarowy M00O. Dla funkcji Measuring ch. 1
mozna ustawi¢ inny punkt pomiarowy jako kanat odniesienia — albo jeden wyspecyfikowany punkt
pomiarowy lub niewyspecyfikowany punkt wybrany zgodnie z odlegtoscig wzgledem kanatu funkcyj-
nego (gdzie —01 jest kanatem przed kanatem funkcyjnym).

Programowanie kanatu odniesienia 1, absolutny 1 RefChannel 1: 01
Programowanie kanatu odniesienia 1, relatywne 1 RefChannel 1: -10

10.4.7 Kanat odniesienia 2 lub multiplekser

Dla tej funkcji kanaty dla ktérych jest potrzebny drugi kanat odniesienia (zob. powyzej) po funkcji Re-
ference channel 1 nastepuje automatycznie funkcja Reference channel 2. W kazdym innym przypad-
ku funkcja Multiplexer moze by¢ uzywana do zmiany wej$cia multipleksera a zatem do zmiany przy-

dziatu n6zek w ztgczu.

Programowanie kanatu odniesienia 2, absolutny 1 RefChannel 2: 00
Programowanie kanatu odniesienia 2, relatywne 1 RefChannel 2: -01

Wejscia B+ i A-, odniesione do GND 1 MultiPlexer: B-A
Wejscia C+ i A-, odniesione do GND 1 MultiPlexer: C-A
Wejscia D+ i A-, odniesione do GND 1 MultiPlexer: D-A
Wejscia do pomiaréw réznicowych C+ i B- 1 MultiPlexer: C-B
Wejscia do pomiardéw réznicowych D+ i B- 1 MultiPlexer: D-B

10.4.8 Flagi elementow

Flagi elementéw mogg by¢ uaktywnione dla kanatu pomiarowego aby zaimplementowac¢ dodatkowe
funkcje specyficzne dla danego czujnika

Prad pomiarowy 1/10 dla Pt1000, 5000Q Element flags: 11/10
Emisyjnos¢ i temperatura podioza dla czujnika IR  Element flags: IR
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Mostek pomiarowy z przetgcznikiem do symulacji wartosci koncowej Element flags: Bridge

(Aktywacja wartos¢ podstawowa:)* Element flags: Basis
(Aktywacjawszystkich funkcji usredniania:)* Element flags: Avg On
(Flag 6:)* Element flags: Flag 6

Dezaktywacja sygnalizacji uszkodzenia czujnika  Element flags: Br Off
Zmiana wejscia analogowego z 0...20mA na 4...20mA  Element flags: A 4-20

(*) Dla ALMEMO 2690-8 flagi te nie majg znaczenia.

10.5 Konfiguracja urzadzenia
guraca = * DEVICE CONFIGURATION =*

W menu DEVICE CONFIGURATION mozna doko- % E e e E

na¢ pewnych podstawowych ustawien. Mozna uzyé Device dESIgﬂthDﬂ-

opisu urzgdzenia jako nagtéwek wydruku lub do roz- Ahlborn: Holzkirchen

poznania w sieci. Przy pracy w sieci trzeba ustawi¢ Device: 00 L: .05 BY
odpowiedni adres. Predkos¢ transmisji moze by¢ do- | Baud rate: 9600 Bd
brana do wspotpracy z urzadzeniami zewnetrznymi. Landuade: Deutsch

Jasnosc¢ podswietlenia moze by¢ wybrana na jednym : ' -
z 3 poziomow. Wartosc¢ cisnienia atmosferycznego Lighting level:

moze by¢ ustawiona do kompensacji pewnych czuj- Lighting '_2|Lll"a‘|:IUI1: 20 .5
nikdw na réznych wysokosciach. R6zne poziomy hi- EPI"[":I"-HS'II- 50 %
sterezy alarmu dla przekaznikow mogg by¢ zmodyfi- Air. Pressure: 1013 mb
kowane. Liczba kanatow i kompensacja zimnego zta- | H4steresis: i0

cza moga by¢ wyswietlane w celu monitorowania Configuration: FLCR=-----

urzadzenia. Meas.channels: 40 Active: 05
10.5.1 Opis urzadzenia Cl-TemPerature: 254 °C

PRINT ESC

Funkcja opisu urzgdzenia (Device designation) pozwala wprowadzi¢ tekst do 40 znakéw. Tekst ten
pojawi sie potem w gtéwnym menu, w nagtéwku wydruku dla operacji pomiarowych i na liscie urza-
dzen w oprogramowaniu.

Funkcja opis urzadzenia Device designation: Ahlborn, Holzkirchen

10.5.2 Adres urzadzenia i sieciowanie

Wszystkie urzgdzenia ALMEMO mozna zsieciowa¢ umozliwiajgc uzytkownikowi centralng akwizycje

danych z wielu urzagdzen nawet jesli sg od siebie oddalone. Do komunikacji absolutnie niezbedne
jest by wszystkie urzgdzenia miaty ustawiong predkos¢ transmisji i jednoznacznie przydzielony ad-
res. Jest tak dlatego, ze urzadzenia sg odpytywane pojedynczo. Przed rozpoczeciem pracy w sieci
nalezy upewni¢ sie, ze wszystkie urzgdzenia posiadajg inne adresy. Ustawienie adresu odbywa sie
przy pomocy funkcji Device. Fabrycznie, kazde z urzadzen opatrzone jest numerem 00. Numer ten
moze by¢ zmieniony przez wprowadzenie innych danych [data entry] (8.5).

Funkcja Device w menu DEVICE CONFIGURATION wy$wietla adres urzadzenia, typ urzadzenia i
numer wersji a takze jesli jest to potrzebne kod opciji.

Adres urzadzenia z typem, wersjg i opcja: Device 00 5690-2M V:6.05XY
Przyktad: Adres 00, Typ 5690-2, Wersja 6.05, Opcja XY

Przy pracy w sieci mozliwe jest uzywanie numeréw pomiedzy 01 a 99. Zapewnia to, ze urzgdzenie
00 nie jest adresowane niepotrzebnie w wypadku wystgpienia braku zasilania.

10.5.3 Predkos¢ transmisji, format danych

Predkos$c¢ transmisji jest fabrycznie ustawiana na 9600 baud. W przypadku pracy w sieci zaleca sie
nie dokonywanie zmian tej predkosci celem unikniecia ktopotow komunikacyjnych. Jesli jest to ko-
nieczne, nalezy ustawi¢ predkosc¢ transmisji wybierajgc wartosci pomiedzy 1200, 2400, 4800 lub
57.4,
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115,2 kBaud (nalezy zwréci¢ uwage na maksymalng predkosé interfejsu). Zmiany predko$ci naste-
puje przy zastosowaniu funkcji Baud Rate. Predkos¢ transmisji jest zapamietana w pamieci EE-
PROM modutu interfejsu i dlatego stosuje sie dla dowolnych innych urzgdzerh ALMEMO.

Funkcja predkosci transmisji Baud rate: 9600 baud
Format danych (nie moze byé zmieniona) 8 bitéw danych, 1 bit stopu, brak parzystosci.

10.5.4 Jezyk

Uzytkownik moze wybiera¢ pomiedzy jezykiem angielskim, niemieckim i francuskim. W wybranym
jezyku bedg wyswietlane napisy na wyswietlaczu. Klawisze sg opisane w sposéb miedzynarodowy,
nie mozna tego zmienic. Jesli jako jezyk wyjscia nie jest ustawiony jezyk niemiecki, na interfejsie po-
jawig sie napisy angielskie.

Aby wybrac jezyk nalezy przej$¢ do funkcji Language: English.
10.5.5 Podswietlenie i kontrast

Podswietlenie wyswietlacza wigcza sie w menu wyboru naciskajgc <*ON>. Mozna to wytgczyc¢ lub
wybrac jeden z 3 pozioméw w menu Lighting. Nalezy zauwazy¢, ze jesli ustawimy poziom na 3 po-
wodujemy podwojenie zuzycia pradu. Jesli podswietlanie jest wtgczone ale nie jest podigczony zasi-
lacz sieciowy podswietlanie wytgczy sie samoczynnie po ustawionym czasie po ostatnim dotknigciu
klawisza i wtgczy sie po nastepnym nacidnieciu klawisza. Kontrast moze by¢ ustawiony przy pomocy
funkcji Contrast umozliwiajgc wybér jednego z 10 poziomdw.

Wiaczenie podswietlenia na poziomie 1 do 3 Lighting level: 2
Wytaczenie podswietlenia (level 0) Lighting level: 0
Czas podswietlenia 20s do 10 min Lighting time: 20 s

Jesli podswietlenie jest wigczone,

na linii stanu pojawi sie symbol podswietlenie wtgczone
Jesli podswietlenie jest wytgczone czasowo pojawi sie  * w inwersie - pauza

Aby wtgczyé podswietlenie ponownie bez funkcji ESC

Ustawianie kontrastu (10 do 100%) Contrast: 50%

*

10.5.6 Cisnienie atmosferyczne

Mozliwe jest ustawienie cisnienia atmosferycznego w celu kompensacji niektérych czujnikéw. Jesli
cisnienie atmosferyczne jest mierzone pojawi sie ono dla tej funkcji.

Wprowadzanie cisnienia atmosferycznego Atm Pressure: 1013 mbar
10.5.7 Histereza

Mozliwe jest ustawienie histerezy alarmow przy przekroczeniu wartosci granicznych. Mozna jg usta-
wi¢ dla wszystkich czujnikéw od 0 do 99 cyfr (fabrycznie 10 cyfr).

Aby zmodyfikowa¢ wartos¢ histerezy Hysteresis: 10
10.5.8 Parametry operacyjne

Pewne parametry operacyjne mogg by¢ skonfigurowane przez uzytkownika jako opcja oprogramo-
wania w funkcji Configuration.

Zmiana czestotliwo$ci szumu z 50 do 60 Hz Configuration: F —- - - -
Wyczyszczenie warto$ci mierzonych po starcie operacji pomiarowej  Configuration: - C — - - -
Pamiec¢ kotowa (wartosci sg nadpisywane po zapetnieniu pamieci) Configuration: - -R — - -
Bezposrednia transmisja na interfejs Configuration: - - - A — -
Wylgczenie sygnatu przekaznika Configuration: - --- S —
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Do sprawdzenia prawidtowego dziatania urzgdzenia mozna wybra¢ nastepujgce parametry

Jesli z 20 kanatéw 5 jest aktywnych

Temperatura zimnego ztgcza = temperatura gniazda

10.6 Moduty wyjsé

Meas.chan:20 Active:05
CJ-Temperature: 25.4°C

Urzadzenie rejestrujgce ALMEMO 2690-8 posia-

da dwa gniazda wyj$¢ A1 i A2. Moga by¢ one * QUTPUT MODULES *
uzyte do transmisji mierzonych wartosci albo w o et et e e s
sposob cyfrowy albo analogowy jako wartosci OutpPut socket Al:

alarmowe. Mozliwe jest réwniez ipicjowanie roz- DK Data cable

nych funkcji przy pomocy sygnatéw wyzwalajg- 0: R§232

cych. Aby pokryé wszystkie mozliwosci a jedno- y

czesnie nie powieksza¢ hardware’u wszystkie po-

trzebne interfejsy zostaty zintegrowane we wty- Baudrate: 57.6 kBd
kach wyjsciowych ALMEMO.

Te moduty wyjsciowe tak jak czujniki sg automa- QutPut socket RZ:

S TPUT MOBULES  omane e wymogaia | 51 wriddar=Alarm

dodatkowego programowania. 2 E.‘:I -B“";t ESElP_I"I_EE'_

Ponizej podana jest lista mozliwych podtgczen. W -

celu szczegdtowego opisu nalezy zobaczyé Ma- Analogue Gh-ﬂﬂl’!&l- 00
nual rozdziat 5. Analo9ue walue: +32500
10.6.1 Kable danych PRINT ESC

Poprzez zlgcze szeregowe mozliwa jest transmisja wszystkich potrzebnych warto$ci z menu pomia-
rowych a takze wszystkich szczegotéw programowania dla urzadzenia i czujnikdéw na drukarke lub
komputer. Wszystkie kable transmisji danych ALMEMO (np. RS232, RS422, swiattowody, USB, Et-
hernet, Bluetooth itd.) oraz rézne potgczenia urzgdzen sg opisane szczegétowo w Manualu rozdz.
5.2. Inne moduty do zsieciowania urzgdzen sg opisane w rozdz. 5.3. Wszystkie dostepne moduty
interfejsdw sg podtgczane do gniazda A1 (2). Jedynym wyjatkiem jest kabel ZA 1999-NK, ktéry jest
uzywany do sieciowania nastepnych urzgdzen. Musi by¢ on poditgczony do gniazda A2.

W menu pod gniazdem podane sg nastepujgce informacje Output socket A1

DK Data cable
Wariant 0 — standardowe urzgdzenia szeregowe zawsze aktywne 0: RS232
Predkos$c¢ transmisji jest réwniez zapamietana we wtyku Baudrate: 9600 baud

10.6.2 Kabel wyzwalania przekaznikow
Kombinowane kable wejscia /wyjscia (ZA 1000-EAK) i adapter do analogowego wyzwalacza prze-

kaznikéw ZA 800x-RTA dopuszczajg do maksimum 4 kontaktéw do obstugi urzgdzen zewnetrznych i
wejs¢ wyzwalajgcych. Sg one podtgczane do gniazda A2 (2). Ich funkcje mozna programowac.

Modut Typ NumerSkrot Komentarz
Kable wyzwalajgce EK O EKO Start/stop na dodatnim zboczu/kontakcie
EK 1 EK1 Skanowanie punktow pomiarowych, pojedyncze
EK 2 EK2 Czyszczenie wartosci min/max
EK 3 EK3 Drukowanie funkg;ji
EK 4 EK4 Start/stop, wyzwalanie od osiggniecia poziomu
NK 8 EK8 Zerowanie wartosci mierzonej
Kable alarmowe GK 0 AKO Przekaznik R) - alarm z wszystkich kanatéw
GK2 1 AK1 Przekaznik RO — alarm max, przekaznik R1 — alarm min
GK3 2 AK2 Przekaznik Rx — obstugiwany wewnetrznie (10.4.3)
AK 8 AK8 Przekaznik Rx — obstugiwany zewnetrznie
Wyzwalanie alarmow EGK 0 EAQ Start/stop, przekaznik RO — alarm z wszystkich kanatow
EGK 1 EA1 Start/stop, przekaznik RO — alarm max, przekaznik R1 —
alarm min
EGK 2 EA2 Start/stop, przekaznik Rx przyporzadkowany we-
wnetrzn.
EAK 8 EA8 Start/stop, przekaznik Rx obstugiwany zewnetrznie
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Dla gniazda A2
kabel wyzwalajgcy alarmu jest podtgczony
zaprogramowany dla wariantu 2
przekaznik R1 aktywny

Output socket A2:
EA trigger alarm
2: Rx-int.allocated
Relay: -1—-----

Po wyborze funkcji wariant x moze by¢ zaprogramowany.
Wariant alarmu nr 2 ‘relay internally allocated’ réwniez wymaga przypisania przekaznikom pewnych

wartosci granicznych

Wariant nr 8 ,Externally Triggered’ dopuszcza reczng kontrole przekaznikéw poprzez klawiature lub

poprzez interfejs.
Kabel wyzwalania alarmu
zaprogramowany na wariant 8
Programowanie stanéw przekaznikéw

10.6.3 Wyjscie analogowe

Jesli chcemy rejestrowaé analogowo z wybrane-
go punktu pomiarowego mozna do gniazda A1
lub A2 (2) podtaczy¢ albo kabel wyjscia analogo-
wego ZA 1601-RK bez galwanicznej izolacji lub
analogowy adapter wyzwalania ZA 8000-RTA z
galwanicznie izolowanym wyjsciem analogowym.
Wszystkie parametry do skonfigurowania wyjscia
analogowego moze by¢ dostepne przez menu
Analog output.

Funkcje Analog-start and -end uzywane do skalo-
wania zostato wyjasnione w rozdziale omawiaja-
cym funkcje specjalne (Special functions) (10.4).

Wybierz gniazdo wejscia A1 lub A2

Wybierz kanat pomiarowy

ktéry ma by¢ transmitowany naciskajgc
Skalowanie wyjscia analogowego:
Programowanie wyjscia startu analogowego
Programowanie wyjscia stopu analogowego
Dla wyjscia analogowego 20 mA tylko
Wybieranie pomiedzy 0-20 lub 4-20 mA

Kanal analogowy

EA trigger alarm
8: Rx ext. triggered— obstugiwany zewnetrznie
Relay: 0 —-------

ANALOG QUTPUT

QutPut socket: RZ
RK Recording cable 20mA

Select measuring channel:
00: 216.7 °C

Scaling:

Analog-start: 0.0 °C
Analog9-end: 300.0 °C
Current output: 4-20 mA
Analodue value: 15557

M _PRINT ESC

Output socket: A2
00: 216.7 °C

-

Analog start: 0.0°C
Analog end: 100.0°C

Current output: 4-20 mA

W menu Output modules punkt pomiarowy, ktéry ma by¢ transmitowany przez wyjscie analogowe

gniazdo A2 jest wyswietlany jako kanat analogowy. Jesli nie zaprogramowano dodatkowych parame-
trow jest to wybrany kanat Mxx. Ustawienie tgcznie z semi-ciggta predkoscig pomiarowg jest najbar-
dziej odpowiednie poniewaz wyj$cie analogowe bedzie wtedy uzywane najczesciej. Jednakze mozli-
we jest zaprogramowanie dowolnego punktu pomiarowego jako wyjscia analogowego.

Analogowe wyjscie wybranego kanatu pomiarowego Mxx
Analogowe wyjscie zaprogramowanego kanatu pomiarowego yy
Programowane wyjscie analogowe

Analog channel: Mxx
Analog channel: yy
Analog channel: M- -

Programowanie wyjscia analogowego

Warto$¢ analogowa (wyjscie na A1) moze by¢ zaprogramowane recznie lub poprzez interfejs w za-
kresie od —12000 do +20000 cyfr. Daje to, w zaleznosci od wyjscia analogowego nastepujgcy poziom
sygnatu:
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Woyjscie napieciowe -1.2..+20V 0.1 mV/ cyfre

Woyjscie napieciowe -6.0 ... +10.0V 0.5 mV / cyfre
Wyjscie prgdowe 0.0...20.0 mA 1 HA / cyfre
Ustawianie kanatu analogowego do zaprogramowanego wyjscia: <CLR>
Analog channel: M —- -

Wyjscie 2.5 V na wyjsciu 10V = 5000 stanéw Analog value: +05000
Aby przetgczy¢ z powrotem na kanat pomiarowy OFF
Aby przetgczy¢ na ostatnio programowang warto$¢ On
10.7 Menu zasilania A FOWER SUPPLY *
Zasilanie dla urzgdzenia pomiarowego jest na Battery wvoltage: 3.8 U
ogot dostarczane przez 3 barerie lub akumulato- Sensor voltade set: 3.0 u
ry.Menu POWER SUPPLY pozwala okresli¢ pozo- Sensor voltade act: 88 U
staty czas funkcjonowania barerii, pokazujgc aktu-
alne napiecia. Kiedy poziom napiecia baterii spa- Mainzs adaPter: 12.0 L
da do poziomu 3,5 V, w linii stanu zaczyna migac Maximum current: 1.0 A
symbol baterii. Kiedy napiecie spada do 3,1V
urzadzenie wytgcza sie automatycznie. Aktualny Aoous: W
stan natadowania baterii nie moze by¢ wyswietla- CaPacity: 1 E00mAR
By dok’r?dn.iej, ze vykzgledu na rézne t'yp{ og,n.iwl. Charde mode: Chargde

o0 zasilania czujnikéw generowane jest zréznico- .
wane, wybieralne napiecie (ok. 6, 9 lub 12 V). W Charde current: L7
wypadku czujnikéw potrzebujgcych duzego prad
przy niskim napieciu istnieje mozliwo$¢ takiego BT o
doboru FRINT ESC
boru zasilania, ktére pozwoli zaoszczedzi¢ znaczng energie.
Ustawianie pozgdanego napiecia czujnika: Sensor voltage set: 9.0V
Wyswietlanie aktualnego napiecia czujnika: Sensor voltage act: 9.1V
Jezeli podtgczony jest zasilacz sieciowy,
zasilanie czujnika bedzie zawsze powyzej 9V: Mains adapter: 9.3V
Wyswietlany jest takze dopuszczalny prad; Maximum current: 1.0 A

Jako akcesoria opcjonalne mogg by¢ dostarczone przez producenta 3 akumulatory NiMH 1,6 Ah, w
zestawie z inteligentng fadowarka (ZA2690-AS). Akumulatory kodowane sg w taki sposéb, ze moga
by¢ rozpoznane i odpowiednio tadowane w urzadzeniu. W kazdej chwili, niezaleznie od aktualnego
stanu natadowania, mogg by¢ szybko dotadowane. tadowarka reguluje prad tadowania, w zalezno-
Sci od maksymalnego dopuszczalnego pradu zasilacza i pojemnosci akumulatoréw, w taki sposob,
aby fadowanie byto najszybsze. Jednakze, w normalnych warunkach pracy prad tadowania reduko-
wany jest do wielkosci pozwalajgcej uzyskaé prad wtasciwy dla pracy urzadzenia i czujnikéw i nie za-
ktécajgcy jakosci pomiaru.

Oferowane ws$réd wyposazenia opcjonalnego zasilacze pozwalajg osiggngé¢ nastepujgce czasy tado-
wania:

Kod zaméwienia Max. prad Stan urzadzenia Prad tadowania  Czas tadowania

ZA2690-NA 200 mA wytgczone 400 mA ok.4 h
praca 160 mA ok. 10 h

ZA2690-NA2 800 mA wytgczone 1600 mA ok.1h
praca 400 mA ok.2.5h

Podczas procesu tadowania zielona dioda zasilacza swieci w sposéb ciggty. W chwili petnego nata-
dowania akumulatoréw, zasilacz przetgcza sie na dotadowywanie, a dioda zaczyna migac.

Strona 61



Podczas sprawdzania akumulatoréw,

na wyswietlaczu pojawia sie:

Nalezy zaprogramowaé pojemnos$¢ akumulatorow:
Podczas tadowania wyswietlany jest stan tadowania

Prad fadowania ustawiany jest automatycznie:

Gdy akumulatory sg natadowane wyswietli sie:

Podczas dotadowywania pojawi sie prad tadowania:

Gdy temperatura akumulatoréw jest za wysoka lub za niska
do tadowania lub gdy zasilacz jest za staby na wyswietlaczu
pojawi sie np.:

lub numer btedu:

Accumulators:
Capacity:
Charge mode:

Charge current:

Charge mode:

Charge current:

Charge mode:
Charge mode:

v
1600mAh
Charge
1.60 A
full

0.01 A

T too high
Error 1
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11. Rozwigzywanie probleméw

ALMEMO 2690-8 moze by¢ skonfigurowane i zaprogramowane na wiele sposobéw. Moze ono od-
czytywac wiele roznych typow czujnikow, dodatkowych urzgdzer pomiarowych, urzadzen do sygnali-
zowania alarmow i urzgdzen peryferyjnych. Przy tak wielu mozliwosciach urzgdzenie w pewnych wa-
runkach moze zachowywacg sie nie tak jak tego oczekujemy. Powodem tego nieoczekiwanego za-
chowania jest bardzo rzadko jest uszkodzenie samego urzadzenia. Czesciej jest to spowodowane
nieprawidtowym dziataniem uzytkownika, indywidualnymi ustawieniami lub nieodpowiednim okablo-
waniem. W takich przypadkach mozna sprébowac rozwigzaé problem przy pomocy nastepujgcych
testow.

Btad: Pusty wyswietlacz, btedy na wyswietlaczu, klawisze nie reagujg

Reakcja: Sprawdz zasilanie, nataduj akumulator, wytgcz i wtgcz urzgdzenie. Jesli to konieczne do-
konaj reinicjalizacji (zob. 6.5)

Btad: Nieprawidiowe wartosci odczytow

Reakcja: Sprawdz uwaznie programowanie kanatéw a w szczegdélnosci wartos¢ podstawowa i
punkt zerowy (programowanie czujnikoéw i funkcje specjalne)

Btad: Ptywajgce wartosci odczytowe lub system zawiesza sie w czasie dziatania

Reakcja: Sprawdz okablowanie. Podtgcz sztuczne czujniki (zewrzyj wejscie termoparowe, podigcz
opornik 100 om itp.) i dokonaj sprawdzenia. Podtgcz czujniki ponownie jeden po drugim i
sprawdz po kolei. Jesli btgd nie znika dla dowolnego podtgczenia sprawdz okablowanie.
Jesli jest to potrzebne zaizoluj czujnik i wyeliminuj interferencje uzywajgc ekranowanych
kabli lub skretek

Btad: Nie dziata transmisja danych przez interfejs

Reakcja: Sprawdz modut interfejsu, podtgczenia i ustawienia.
Czy oba urzadzenia majg ustawiong tg samg predkos¢ transmis;ji? Czy jest dobrze adre-
sowany port COMM w komputerze? Czy drukarka jest w trybie ONLINE? Czy linie DTR |
DSR sg aktywne?

Btad: Transmisja danych w sieci nie dziata

Reakcja: Sprawdz, czy wszystkie urzagdzenia majg rézne adresy. Poadresuj urzadzenia poprzez
terminal przy pomocy instrukcji ‘Gxy’. Adresowane urzgdzenie dziata jesli jako echo
otrzymuje sie przynajmniej ‘y CR LF’. Jesli dalej nie ma transmisji poroztgczaj urzgdze-
nia. Sprawdz kazde urzadzenie indywidualnie na kablu danych bezposrednio z kompute-
ra. Sprawdz czy nie ma zwarc lub przeplotéw. Czy dystrybutory sieci majg zasilanie?
Podtagcz urzgdzenia z powrotem i sprawdzaj kolejno.

Jesli po wykonaniu powyzej wymienionych czynnosci urzgdzenia dalej nie funkcjonujg prawidtowo
nalezy wysfac je do serwisu producenta. Kazda wysytka powinna zawiera¢ note wyjasniajgcg opisa-
ny przypadek btedu.

12. Zgodnosé elektromagnetyczna (EMC)
Urzgdzenie pomiarowe ALMEMO 2690-8 spetnia catkowicie wymagania dotyczgce bezpieczenstwa
wyspecyfikowane w dyrektywie EU odnoszgcej sie do zgodnosci elektromagnetycznej (EMC)
(89/336/EWG).
Nastepujgce normy zostaty zastosowane w celu oceny produktu
IEC 61326:1997+A1:1998+A2:2000
IEC 61000-6-1:1997 IEC 61000-4-2:1995+A1:1998+A2:2000 8kV
IEC 61000-6-3:1996 IEC 61000-4-4:1995+A1:2000 2kV
IEC 61000-4-3:1995+A1:1998+A2:2000 10V/m
Nalezy zwraca¢ uwage podczas pracy z urzgdzeniem na nastepujgce uwagi:

1. Jesli czujnik posiada przewody dtuzsze niz 1.5 m nalezy przeprowadzi¢ je z daleka od kabli wyso-
konapieciowych a jesli jest to konieczne, to przewody powinny byé ekranowane.
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2. Przy uzywaniu urzgdzenia w silnych polach elektromagnetycznych moga pojawi¢ sie btedy (<50 p
V przy 3V/m i czujnikach termoparowych 1.5 m). Po wyniesieniu urzadzenia z obszaréw o takich wia-
snosciach bedzie ono dalej pracowato w zakresie swoich specyfikacji.

13. Dodatek
13.1 Dane techniczne

Wejscia pomiarowe
Kanaty pomiarowe

Przetwornik A/D

Zasilanie czujnikow

Wyjscia

Wyposazenie standardowe
Wyswietlacz

Klawiatura

Pamie¢

Data i czas
Mikroprocesor
Zasilanie
Baterie

Zasilacz sieciowy
Do szybkiego tadowania

Kabel zasilacza el. izol.

Zuzycie pradu

Obudowa
Warunki pracy
Temperatura

Wilgornos¢

5 gniazd ALMEMO do ptaskich ztaczy ALMEMO

5 kanatéw podstawowych, galw. izol., maksymalnie 19 dodatko-
wych kanatéw do czujnikéw podwojnych i kanatéw funkcyjnych

delta/sigma, >16 bit, 2.5/10/50 operacji na sekunde, wzmocnie-
nie 1 do 100

6V 200 mA, 9V 150 mA, 12V 100 mA, zasilacz =>9V

2 gniazda wyjsciowe ALMEMO do wszystkich modutéw wyjscio-
wych

Wyswietlacz graficzny 128 x 128 pikseli, 16 wierszy 4 mm
9 klawiszy

512 KB EEPROM (do 100000 pomiaréw)
nie moze by¢ uzywana przy 100 pomiarach/s

Zegar czasu rzeczywistego podtrzymywany baterig litowg
M16C62P
zewnetrzne 6 do 13 VDC

3 baterie alkaliczne, typ AA
3 akumulatory NiMH_Mignon, typ AA, 1.6 Ah

ZA 2690-NA, 230 VAC na 12 VDC, 0,2A
ZA 2690-NA2, 230 VAC na 12 VDC, 0,8A

ZA 2690-UK, 10...30 VDC na 12 VDC, 0,25A

Tryb aktywny: ok. 37 mA
Z oswietleniem: ok. 50 ... 150 mA
Tryb u$piony: ok. 0,05 mA

240 x 109 x 44 mm, ABS, waga 550g

-10 .... +50°C (sktadowanie: -20 .... +60°C)
10 ... 90% rH (bez kondensacji)
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