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1. PRZYCISKI OPERACYJNE

1.1 Plyta czotowa
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Speicher Frei: 5120 kB 2
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(1) Wyswietlacz LCD
Linia stanu urzadzenia

C Ciagte skanowanie punktéw
pomiarowych

> | Start i Stop pomiaréw

REC Rejestracja do pamieci

COM Przekazywanie danych

[>, > Start i Stop programu pomiarowego

RO1 Stan przekaznikéw alarmowych

Podswietlanie, pauza
Praca na akumulatorze, stan
akumulatora

13 linii dla funkcji

Funkcje klawiszy F1, F2, F3 i F4

(2) Kontrolki
START Pomiary w toku

REC Pomiary z zapamietywaniem
COM Pomiary z przekazywaniem wynikow
AVG Usrednianie wynikow

ALARM Przekroczenie wartosci brzegowych
Uszkodzenie czujnika, roztadowany
akumulator

LOCKED Blokada klawiszy

(2) Kontrolki

ON Urzadzenie zatgczone

SLEEP Praca w uspieniu

CHARGE tadowanie akumulatora
Wytacza sie gdy jest natadowany

(3) Klawiatura
F1doF4  Klawisze funkcyjne
Kursory
ON Zalgczanie
PROG Programowanie
Wytaczanie (nacisngc¢ i przytrzymac)
> Wybor funkcji, wejscie
< Ostatnie menu

(4) Gniazdo multimedialne
MMC Gniazdo karty pamieci
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1.2 Ptyta tylna
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(5) Modut akumulatora (opcja) (i) Kontrolki
(a) Gniazdo DC-A 12V ON Urzadzenie wigczone
Zasilacz (ZB 1212-NA3, 12V, 2A) START Pomiary w toku
(b) Kontrolki REC Pomiary z zapamietywaniem
DC-A Zasilacz podtaczony COM Pomiary z przekazywaniem
CHARGE tadowanie akumulatora ALARM Przekroczenie warto$ci brzegowych

Gasnie gdy w petni natadowany

(6) Modut MM-A9

Karta pomiarowa ALMEMO

(c) Wejscia pomiarowe MO do M8

MO do M8 do wszystkich czujnikéw ALMEMO

M9 do M31 — 31 dodatkowych kanatow

(d)  Przefgcznik adresu

G: adres urzadzenia od 0 do 99

(e) Klawisze On/OFF, STSART/STOP

Nieczynne

(f) A1, A2

A1  interfejs/ swiattowdw (ZA1909-DK5/L)
RS422 (ZA 5099-NVL/NVB)
Ethernet (ZA1945-DK)
Bluetooth (ZA 1709-BTx)

A2  Kabel sieciowy (ZA 1999-NK5/NKL)

A1/A2Wejscie wyzwalacza (ZA 1000-ET/EK)
Wyjscie przekaznikowe (ZA 1000-EGK)
Wyjécie analogowe 2 (ZA 1601-RK)

(g) Gniazdo zasilania DC 12V

Zasilacz sieciowy (ZB 1212-NA3, 12V, 2A)

Kabel galwanicznie izolowany (ZB 3090-UK2, 10-
30V)

(h) Gniazdo uziemienia

Uszkodzenie czujnika, roztadowany
akumulator

Karty pomiarowe

(7) Modut U-A10: karta pomiarowa z 10 gniazdami
ALMEMO

(j) Wejscia pomiarowe 0 do 9 do wszystkich czujni-
kow ALMEMO

x+10 do x+39 maksymalnie 30 dodatkowych kana-
tow

(k) Przetacznik M: punkty pomiarowe x: 10 do 90

(8) Modut U-MU: karta pomiarowa z 10 wejsciami
MU

Wejscia pomiarowe x) do x( do wej$¢ analogowych
bez zasilania

x+10 do x+39 maksymalnie 30 dodatkowych kana-
tow

Wewnetrzny przetacznik: punkty pomiarowe x: 10
do 90 na karcie

(9) Modut U-TH: karta pomiarowa z 10 wejsciami
termicznymi

Wejscia pomiarowe x0 do x9 dla 10 termopar
x+10 do x+39 maksymalnie 30 kanatéw dodatko-
wych

Wewnetrzny przetacznik: punkty pomiarowe x: 10
do 90 na karcie
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(10) Modut U-KS karta pomiarowa ztgcza zatrzaskowe 2x5

Wejscia pomiarowe x0 do x9 dla 10 czujnikéw analogowych bez zasilania
x+10 do x+39 maksymalnie 30 kanatéw dodatkowych

Wewnetrzny przetgcznik: punkty pomiarowe x: 10 do 90 na karcie
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3. UWAGI OGOLNE

Chcemy pogratulowaé¢ zakupu nowego i nowoczesnego rejestratora ALMEMO. Dzieki opatentowa-
nym ztaczom ALMEMO urzadzenie konfiguruje sie automatycznie a dzieki darmowemu oprogramo-
waniu AMR-Control operacja moze nastepowaé bezposrednio. Urzadzenie moze pracowaé z szerokg
gama czujnikow i urzadzen peryferyjnych i oferuje wiele roznych funkcji specjalnych. Zalecamy zapo-
znanie sie z mozliwosciami oraz poswiecenie czasu na przeczytanie instrukcji i odpowiednich roz-
dziatéw podrecznika ALMEMO. Jest to potrzebne w celu unikniecia btedéw operacyjnych i pomiaro-
wych a takze zniszczenia urzadzenia.

3.1 Gwarancja

Kazde urzgdzenie przed opuszczeniem fabryki przechodzi liczne testy jakosciowe. Udzielamy dwulet-
niej gwarancji od daty dostarczenia na bezawaryjne dziatanie urzadzenia. Przed odestaniem do nas
urzadzenia prosimy o przeczytanie porad w rozdziale 11. Aby uniknaé¢ ktopotéw przy wysyice, zaleca-
my opakowanie urzadzenia w oryginalne opakowanie i zataczenie opisu uszkodzenia i warunkow
przy ktorych ono nastgpito.

Gwarancja nie obejmuje nastepujacych przypadkéw:

. Uzytkownik dokonat nieautoryzowanych zmian wewnatrz urzadzenia

. Urzadzenie pracuje w warunkach do ktérych nie jest przeznaczone

. Urzadzenie pracowato przy nieprawidtowym zasilaniu lub niedopasowanymi urzadzeniami pe-
ryferyjnymi

. Urzadzenie pracowato w celach innych niz te do ktérych zostato przeznaczone

. Urzadzenie zostato zniszczone przez elektrostatyczne roztadowanie

. Uzytkownik nie postepowat zgodnie z instrukcjg obstugi.

Producent rezerwuje sobie prawo do zmian charakterystyki produktu w zakresie postepu techniki lub
wprowadzenia nowych sktadnikow.

3.2 Zakres dostawy

Przy rozpakowaniu urzadzenia nalezy doktadnie sprawdzi¢ czy nie ma sladéw uszkodzen w transpor-
cie oraz czy dostawa jest kompletna:

Urzadzenie pomiarowe ALMEMO 5690-2M

Karta multimedialna i czytnik kart USB

Zasilacz sieciowy ZB 1212-NA3, 12V, 2A

Instrukcja obstugi

Podrecznik ALMEMO

Ptyta CD z oprogramowaniem AMR-Control i réznymi uzytecznymi akcesoriami

W przypadku uszkodzenia w transporcie prosimy o zachowania opakowania i powiadomienia dostaw-
cy.

3.3 Sposéb postepowania z bateriami (opcja)

Standardowo przy dostarczeniu urzadzenia akumulator nie jest natadowany. Na poczatek nalezy na-
tadowa¢ akumulator przy pomocy dostarczonego zasilacza sieciowego. Nalezy kontynuowac tadowa-
nie az do czasu gdy zgasnie kontrolka CHARGE.

Akumulatora nie nalezy zwiera¢ lub wrzuca¢ do ognia.

Akumulatory wymagajg specjalnego traktowania i nie nalezy ich doktada¢ do zwyktych smieci.

3.4 Uwagi specjalne

. Jesli urzadzenie byto przechowywane w zimnym $rodowisku wystepuje ryzyko kondensacji pa-
ry na elektronice. Przy pomiarach moga pojawi¢ sie efekty emf ktére spowodujg btedy pomia-
rowe. Zalecamy wtedy odczekanie do chwili az urzadzenie dojdzie do normalnej temperatury
srodowiskowej
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4. Wprowadzenie

System rejestracji danych ALMEMO 5690-2M jest nowym urzadzeniem z serii urzadzen pomiarowych
wyposazonych w system podtaczen opatentowany przez Ahlborn GmbH. Inteligentne ztgcza ALME-
MO posiadajq istotng zalete polegajacg na tym, ze wszystkie parametry czujnikdw i urzadzen peryfe-
ryjnych sg zapamietane w pamieci EEPROM zigcza. W rezultacie nie jest konieczne programowanie
rodzaju pomiaru. Wszystkie czujniki i moduty zewnetrzne sg podigczane do wszystkich urzadzen AL-
MEMO w ten sam sposoéb. Stad nie ma potrzeby przeprogramowywania urzadzenia przy przy podia-
czaniu kolejnego czujnika.

Praca i programowanie jest identyczne dla wszystkich urzadzen z serii. Stad tez wszystkie systemy
pomiarowe ALMEMO wymienione ponizej sg opisane szczegétowo w oddzielnej instrukcji dostarcza-
nej z kazdym urzgdzeniem:

Szczegotowy opis systemu ALMEMO (rozdz.1)

Przeglad funkcji urzadzenia i zakreséw pomiarowych (rozdz. 2)

Opis czujnikéw i zasady ich dziatania oraz dane techniczne (rozdz. 3)

Opcje podtaczen istniejacych czujnikow (rozdz. 4)

Moduty dla wyj$¢ cyfrowych i analogowych (rozdz. 5.1)

Interfejs RS232, wyjscie swiattowodowe, Centronics (rozdz. 5.2)

Opis sieci ALMEMO (rozdz. 5.3)

Funkcje i ich kontrola poprzez interfejs (rozdz. 6)

Kompletna lista instrukcji z wydrukami (rozdz. 7)

Przedstawiona ponizej instrukcja obstugi opisuje jedynie specyficzne funkcje danego urzadzenia. W
rezultacie, w wielu rozdziatach bedziemy sie odnosili do instrukciji ogoélne;.

4.1 Funkcje

ALMEMO 5690-2M jest rejestratorem i posiada 9 galwanicznie izolowanych wejs¢ z 70 zakresami po-
miarowymi mogacymi wspoétpracowac ze wszystkimi czujnikami ALMEMO. llos$¢ wejs¢ — przy uzyciu
réznych kart pomiarowych — moze byé zwiekszona do 99. W zwigzku z mozliwoscig rozbudowy urza-
dzenia, rejestrator moze by¢ dostarczony w obudowie 32-DU / 84-DU lub w systemie do zabudowy w
szafach 19°. Urzadzenie mozna obstugiwa¢ wykorzystujgc wyswietlacz graficzny LCD, klawisze funk-
cyjne z blokiem kursora. Menu uzytkownika mozna skonfigurowaé tak by dopasowa¢ wyswietlacz do
potrzeb uzytkownika dla réznych zastosowan. Dzieki zegarowi czasu rzeczywistego i zastosowaniem
karty multimedialnej mozliwo$¢ rejestrowania danych jest praktycznie nieograniczona. Istnieje mozli-
wo$¢ zastosowania zintegrowanej karty EEPROM 512 kB o pojemnosci pamieci ok.. 100.000 warto-
$ci pomiarow. Dwa gniazda wyj$¢ umozliwiajg podtaczenie dowolnych modutéw wyjsciowych ALME-
MO, jak na przyktad wyjscie analogowe, wyjscie cyfrowe, wejscia wyzwalacza lub wyjscia alarmowe.
Rozne urzadzenia moga pracowac w sieci przez proste potaczenie kablem sieciowym.

Zasilanie odbywa sie przez zasilacz 12 V. Istnieje takze mozliwo$¢ pracy przy zasilaniu z modutu
akumulatoréw.
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4.1.1 Programowanie czujnikow

Kanaty pomiarowe sg programowane automatycznie po podtgczeniu wtykéw ALMEMO. Oprécz tego
uzytkownik moze tatwo uzupeni¢ lub zmodyfikowa¢ programowanie przy uzyciu klawiatury lub inter-
fejsu.

Zakresy pomiarowe

Dla czujnikéw o nieliniowej charakterystyce przewidziane sg odpowiednie zakresy pomiarowe. Doty-
czy to takich czujnikow jak termopary (10 rodzajoéw), czujniki NTC, czujniki Pt100, czujniki na pod-
czerwien i czujniki przeptywu (czujniki Smigietkowe, termoanemometry, rurki Pitota). Dostepne sg tak-
ze czujniki wilgotno$ci wykorzystujgce dodatkowe kanaty pomiarowe i umozliwiajgce pomiar punktu
rosy, ilorazu mieszaniny, ci$nienia pary lub entalpii. Mozliwe jest uzywanie nawet skomplikowanych
czujnikéw do pomiaréw chemicznych. Odczyt odpowiednich wielkosci prowadzony jest poprzez od-
czyt napiecia, pradu lub rezystancji na odpowiednim zakresie i odpowiednie skalowanie odczytanych
wartosci. Mozna wykorzystywac takze inne istniejgce czujniki. Nalezy zaopatrzy¢ je tylko w odpowied-
ni wtyk ALMEMO. Ponadto istniejg adaptery z wkasnym mikroprocesorem dla sygnatéw cyfrowych
umozliwiajace zliczanie pulséw lub pomiar czestotliwosci. Tym sposobem prawie wszystkie czujniki
moga by¢ podtaczone do urzadzen pomiarowych ALMEMO co wiecej mozna ich uzywac¢ dla réznych
urzgdzen bez koniecznosci zmiany ustawien.

Kanaly funkcyjne

Wartosci takie jak maksimum, minimum, warto$¢ srednia czy réznica wartosci dla niektérych rodza-
jow pomiaréw mozna zaprogramowac jako kanaty funkcyjne a wyliczone wartosci moga by¢ przetwa-
rzane tak jak normalne wartosci pomiarowe. Ponadto, kanaty funkcyjne i specjalne zadania pomiaro-
we mozna wykorzysta¢ réwniez do pomiaru innych wspétczynnikéw, jak na przyktad wspotczynnika
temperaturowego Q/AT i temperatury ,wet bulb globe”.

Jednostki pomiarowe

Dla kazdego kanatu pomiarowego dostepne jest wyswietlanie jednostki (2 znaki) co powoduje, ze za-
réwno na wyswietlaczu jak tez i przy transmisji danych zawsze mamy wtasciwe oznakowanie wartosci
mierzonych.

Nazwy mierzonych wartosci

W celu identyfikacji czujnika dopuszczalny jest jego opis w postaci 10 znakéw alfanumerycznych.
Opis ten wprowadzany jest przy pomocy klawiatury lub poprzez interfejs i pojawia sie on na wyswie-
tlaczu, na wydruku lub na ekranie komputera.

Korekta wartosci mierzonych

Mozliwa jest korekta wartosci poprzez podanie poprawki dla zera i petnego zakresu dla kazdego ka-
natu pomiarowego. Pozwala to na uzywanie czujnikow, ktére wymagajg wstepnej kalibraciji (jak na
przyktad czujnikow sity, potozenia czy pH) i podtaczania ich do réznych kanatéw bez wstepnej kali-
bracji. Dopasowanie zera i petnego zakresu nastepuje po nacisnieciu jednego klawisza.

Skalowanie

Wartos¢ podstawowsg i wspoétczynnik wzmocnienia mozna wprowadzi¢ do urzadzenia co pozwala na
dalsza korekte wartosci mierzonej dla kazdego kanatu. Kropka dziesietna jest ustawiana jako wyktad-
nik potegi. Ustawienie zera i wprowadzenie wartosci nominalnej pozwalajg na automatyczne wyzna-
czenie wartosci skalowania.
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Wartosci graniczne i alarmy

Mozliwe jest ustawienie 2 wartosci granicznych (maksimum i minimum) dla kazdego kanatu pomiaro-
wego. Reakcja na przekroczenie tych warto$ci polega na wyprowadzeniu sygnatu na modut alarmo-
wy. Standardowo ustalana jest histereza dla takich wyj$¢ (10 cyfr). Roéwnie dobrze mozna jg ustawic
jako wartos¢ pomiedzy 0 ... 99. Wartosci graniczne mogg by¢ wykorzystywane takze jako wartosci
uruchamiajgce lub konczace cykl pomiarowy.

Zabezpieczenie czujnika
Wszystkie dane czujnika zapamietane w EEPROM wtyku mozna zabezpieczy¢ przed niepowotanym
dostepem przy pomocy wielostopniowego kodu dostepu.

4.1.2 Pomiary

Generalnie, dostepnych jest do 36 kanatéw pomiarowych dla 9 przetwornikdw co oznacza, ze mozna
odczytywac czujniki podwdjne, czujniki skalowane indywidualnie lub czujniki wykorzystujace kanaty
pomiarowe. Wybor kanatu pomiarowego nastepuje poprzez przetaczenie przetgcznika obrotowego (w
przdd lub do tytu) lub poprzez naci$niecie odpowiedniego przycisku na klawiaturze. Standardowo,
wartosci mierzone na kanatach aktywnych sg kolekcjonowane w ciggly sposéb przy czestotliwosci
pomiarowej 10 pomiaréw na sekunde a nastepnie wyswietlane na wyswietlaczu lub jesli opcja jest
dostepna transmitowane na wyjscie analogowe. Jesli konieczna jest duza ilos¢ pomiaréw, skanowa-
nie kanatéw mozna ograniczy¢ do jednego w celu skrocenia czasu reakcji.

Wartosci mierzone

Wartosci mierzone od 1 do 20 kanatéw mogg by¢ wyswietlone na wyswietlaczu w 7 réznych typach
menu (ktére rowniez mozna konfigurowac), przy pomocy 3 wymiaréw czcionki, jako bargraf lub jako
wykres. Sg one zbierane automatycznie z automatycznym zerowaniem i samokalibracjg jak réwniez z
mozliwoscig korekty i skalowania. Przerwanie obwodu czujnika jest dla wiekszosci czujnikow wykry-
wane automatycznie.

Wyjscie analogowe i skalowanie

Przy pomocy ustawienia analogowego startu i analogowego korica dowolny pomiar mozna wyskalo-
wac tak by wynikajacy stad zakres pomiarowy pokrywat petny zakres bargrafu lub wykresu liniowego
lub tez wyjscia analogowego (2V, 10V lub 20 mA). Wartos¢ odczytu dla dowolnego kanatu pomiaro-
wego jak rowniez zaprogramowana warto$¢ moze by¢ wyprowadzona na wyjscie analogowe.

Funkcje pomiarowe

Dla niektérych czujnikéw wymagane sg specjalne funkcje pomiarowe umozliwiajace wyznaczenie od-
powiedniej wartosci pomiaru. Dla termopar dostepna jest automatyczna kompensacja zimnego zta-
cza, dostepna jest takze kompensacja temperatury dla ciSnienia dynamicznego, wartosci pH i dla
czujnikow przewodnosci; pomiar cisnienia atmosferycznego wykorzystywany jest przy kompensacji
czujnikoéw wilgotnosci, czujnikdw dynamicznych cisnienia i czujnikow O2. Dla czujnikéw pirometrycz-
nych mozliwa jest korekta zera i petnego zakresu co umozliwia poprawke dla tta i wspétczynnika emi-
syjnosci.
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Wartosci Max i Min
Wszystkie pomiary umozliwiajg wyznaczenie i zapamietanie wartosci Min i Max z czasem i data.
Wartosci te mozna wyswietli¢, przetransmitowac lub wyczyscié.

Wartosé¢ srednia dla kanatu
Dla wybranego kanatu mozliwe jest usrednienie wynikéw po czasie, cyklu lub po iloSci.

4.1.3 Programowanie procesu przeptywu danych

W celu zapamietania wartosci mierzonych z podtgczonych czujnikéw potrzebne jest zaprogramowa-

nie czestotliwosci skanowania kanatéw opartej na wybranym kroku czasowym. W tym celu uzywany

jest zegar czasu rzeczywistego, okreslenie cyklu transmisji i okreslenie cyklu pomiarowego. Pomiary
mozna rozpoczaé i zatrzymac przy pomocy klawiszy, interfejsu lub zewnetrznego sygnatu wyzwalajg-
cego, zegara czasu rzeczywistego lub poprzez przekroczenie wybranych wartosci granicznych.

Data i czas

Urzadzenie posiada zegar czasu rzeczywistego z datg, ktérego mozna uzywac rowniez do okresle-
nia czasu trwania cyklu pomiarowego (od daty do daty lub przez okreslony czas). Poczatek i koniec
cyklu mozna zaprogramowac tak by stanowity poczatek i koniec cyklu pomiarowego.

Cykl pomiarowy

Mozliwe jest zaprogramowanie cyklu transmisji danych na interfejs lub do pamieci w przedziale od
00:00;01 (1 s) do 59:59:59 (59h/ 59 min/59 s). Funkcja ta umozliwia usredniania mierzonych wartosci
w zadanym cyklu.

Wspétczynnik cyklu transmisji danych

Jesli jest to potrzebne, wspotczynnik cyklu transmisji umozliwia ograniczenie cyklu dla poszczegol-
nych kanatéw tak aby zbedne dane nie byty zapamietywane. Jest to przydatne w szczegdlnosci do
ograniczenia ilosci zapamietywaniu wynikow.

Usrednianie po odczytach
Wartosci mierzone moga by¢ usredniane wzgledem czasu catego pomiaru lub wzgledem czasu cy-
klu. Przy transmisji danych mozna wykorzystywac¢ warto$ci wyznaczone na kanatach funkcyjnych.

Predkos¢ przetwarzania

ALMEMO 5690-2M umozliwia ciagte skanowanie wejs¢ pomiarowych z predkoscig przetwarzania
2.5, 10, 50 lub 100 pomiardéw /s. Aby osiggna¢ wysoka predkos¢ zapamietywania mozliwe jest zapa-
mietanie wszystkich wartosci zmierzonych w pamieci urzadzenia i / lub wyprowadzenie ich na inter-
fejs z okreslong czestotliwoscia.
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Pamie¢ wielkosci mierzonych

Istniejg dwie alternatywne metody zapamietywanie wartosci mierzonych.

Zazwyczaj do gromadzenia wartosci pomiarowych stosowane jest karta multimedialna. To rozwigza-
nie daje praktycznie nieograniczong pojemnos¢ pamieci. Przy zastosowaniu karty pamieci pliki mogg
by¢ bardzo szybko odczytywane przy pomocy standardowego czytnika kart; jednakze nie ma mozli-
wosci stosowania pamieci kotowej lub selektywnego wczytywania danych.

Urzadzenie z opcja S wyposazone jest w EEPROM z pamiecig nie-ulotng o pojemnosci 512kB, co
daje mozliwos¢ zgromadzenia do 100.000 wartosci pomiarowych. Pamie¢ ta moze by¢ zorganizowa-
na liniowo badz kotowo. Istnieje mozliwos¢ sczytywania jej przez interfejs w okreslonymi interwatami
czasowymi lub wedtug numerdéw przypisanych pomiarom.

Numerowanie pomiaréw
Poprzez wprowadzenie numeracji, pojedyncze wyniki skanowania lub cate serie pomiaréw mogg byc¢
zidentyfikowane i selektywnie odczytane z pamieci.

Kontrola wyj$¢
Przy uzyciu klawiatury lub interfejsu mozna indywidualnie wyzwala¢ do 4 wyj$¢ przekaznikowych i 1
wyjscia analogowego.

Dziatanie

Wszystkie wartosci pomiarowe i funkcyjne moga by¢ wyswietlane w réznych menu na wyswietlaczu
ciektokrystalicznym. 3 menu uzytkownika mozna konfigurowac¢ indywidualnie uzywajac prawie 50
funkcji mozliwych do dopasowania w odpowiednim zastosowaniu. Uzywajac tekstu, wierszy i wierszy
pustych mozliwe jest sformatowanie wydruku w postaci odpowiadajgcej wybranej aplikacji. 9 klawiszy
(cztery z nich — klawisze funkcyjne) stuzy do obstugi urzadzenia. Mozna przy ich pomocy réwniez za-
programowac czujniki, urzadzenie i proces kontroli.

Wyjscie

Wszystkie zapamietane pliki wynikowe, funkcje menu i wartosci zapamietane mozna przetransmito-
wac do urzadzeh peryferyjnych. Rézne kable interfejséw umozliwiajg transmisje po RS232, RS422
lub Ethernet. Transmitowane dane moga mie¢ postac listy, kolumn lub tabeli. Pliki w formacie tabela-
rycznym mozna opracowywac przy pomocy dowolnych programéw. Mozliwe jest takze zaprogramo-
wanie nagtéwka firmowego lub przypisanego do danej aplikaciji.

Sie¢
Wszystkie urzadzenia ALMEMO moga by¢ adresowane i tatwo potgczone w siec taczong kablami
sieciowymi lub RS422 przy wiekszych odlegtosciach.

Oprogramowanie

Oprogramowanie AMR-Control umozliwia konfiguracje urzadzenia pomiarowego i menu uzytkownika,
petne programowanie czujnikéw i odczyt zapamietanych wynikéw. Zintegrowany terminal umozliwia
podglad wynikdéw on-line. Dostepne sg takze opcjonalnie pakiety WIN-Control i DATA-Control przy-
datne przy akwizycji danych z urzadzen pracujacych w sieci, obrébke graficzng wynikéw i komplekso-
wa obrébke danych.
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5. Rozpoczecie pracy

Podtaczenie czujnikow Podtacz czujniki do gniazd MO do M8 (6¢); rozdziat 7
Zasilanie Zasilacz sieciowy do gniazda DC (6g); rozdziat 6.3, 6.1
Zalaczenie Przycisnij klawisz ON PROG (3) na panelu przednim; roz-
dziat 6.5
Automatyczne wyswietlanie ostatniego menu pomiarowego — rozdz. 9 Klawisze
Dla aktywacji MEASURING menus (menu pomiarowego) przycisnij or BT
wybierz menu standard disPlay —rozdz. 8.1 A B Y Bir)
w celu aktywowania menu przyciénij u
Wybierz punkt pomiarowy — rozdz. 9.1.1 przy uzyciu klawiszy “ / n o ()
Aby wybra¢ funkcje max / min values —rozdz. 8.4 — przyciénij m 5 n
aby wyczysci¢ max / min warto$é — rozdz. 9.1.2 or m
*  ALMEMO 5690-2M * C» REC COM [k M RO1 * miw
HSRI I'1r1u5 .
: .
Il Meas. value correction 01 . Uelocity m/S
U2 Averading - i H
U2 Volume flow -
Data logger
Multi-channel disPlay
#List of measuring Points 2 8 6 7
Bar chart L]
Lne X art Maximum wvalue: 31.34 mis
Menul PROGRAMMING Menus Minimum, value: 25.37 mls
MenuZ ASSISTANT Menus ﬁgch‘-"g"g&r: _ Uﬂigfigg E'El
POFF_+ON_F MENUL MENU2 START MANU M PRINT ESC
E EH EEEY B EH IR
A | A
<« _J§ PROGE > <« _J PROGE > |

W celu przestania wartosci pomiardéw lub wartosci z pamieci na interfejs:
- Podtacz urzadzenie peryferyjne przez kabel do gniazda A1
- Ustaw 9600 baud, 8 data bit, 1 stop bit, no parity na urzadzeniu zewnetrznym

Przesytanie i zapamietanie wynikow pomiaréw Klawisze

Woystanie / zapamietanie pojedynczego wyniku — rozdz. 9.3.1 m m

Pomiary cykliczne: Select cycle timer (wybierz timer cyklu) ] m n
Wprowadzenie cyklu (hh:mm:ss); zob. 8.5 . ; !
Cucle timer: [EILHISH

Format wyjscia ‘ ‘, Kolumny ‘n’, Tabela ‘t’ m IE
Zakonczenie programowania <ESC>
Start/stop pomiaréw cyklicznych zob. 9.3.2 <START> R <STOP> m

Wystanie danych do drukarki lub komputera

Wybierz funkcje Memory caPacity free m ! n
Przestanie danych z pamieci; zob. 10.2.6 < PRINT>
Wyczys¢ pamie¢; zob. 10.2.5 m
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6. Zasilanie

Dostepne sg nastepujace opcje zasilania przyrzadu:

. Zasilacz sieciowy 12V, 2A ZB 1212-NA3
o Galwanicznie izolowany kabel zasilania (10...30V DC, 0.25A) ZB 3090-UK
. Galwanicznie izolowany kabel zasilania (10...30V DC, 1.25A) ZB 3090-UK2
o Modut akumulatoréw NiMH 9.6V/1600 mAh ES 5090-AP
Zobacz podrecznik ALMEMO, Dodatek 14 i rozdziaty nastepne.

6.1 Praca z zasilaniem sieciowym

Aby zasila¢ przyrzad z sieci nalezy uzy¢ dostarczony zasilacz sieciowy, 12V/2A (ZB 1212-NA3). Zasi-
lacz sieciowy powinien by¢ podigczony do gniazda DC (6g) i zablokowany poprzez przekrecenie go w
prawo.

Jesli jest to konieczne urzadzenie moze by¢ uziemione przez gniazdo 6h (np. ztacze do masy
ochronnej).

6.2 Zewnetrzne zasilanie DC

Gniazdo DC (6g) moze by¢ wykorzystane do podtgczenia innego napiecia DC, 10 do 13 V (minimum
200 mA). W tym celu nalezy uzy¢ kabla 2 m z korncdwkami bananowymi (ZB 5090-EK). Je$li jednak
zasilanie ma by¢ galwanicznie izolowane od przetwornikow lub przy potrzebnym wiekszym zakresie
napiecia na wejsciu, 10 — 30 V, wtedy nalezy uzy¢ galwanicznie izolowanego kabla (ZB 3090-UK lub
ZB 3090-UK2 do modutu akumulatoréw). Mozliwe jest wtedy uzywanie przyrzadu z zasilaniem 12 lub
24V.

6.3 Praca z akumulatorem

(tylko z modutem ES5690-AP).

Przy pracy niezaleznej od zasilania sieciowego system musi by¢ wyposazony w modut AP z oSmioma
akumulatorami NiMH (9.6V/1600 mAh). Przy zuzyciu mocy okoto 40 mA daje to czas pracy ok. 40h.
W celu przedtuzenia czasu pracy na przyktad przy dtugich rejestracjach mozna ustawic¢ urzadzenia w
tryb pracy uspiony (SLEEP, zob. 10.2.5). Napiecie zasilania jest sprawdzane funkcjg Power supply
(zob. 10.7). Daje to mozliwo$¢ oceny pozostatego czasu pracy do roztadowania. Gdy pojemnos¢ aku-
mulatora spada do ok. 10% symbol baterii na wySwietlaczu zaczyna miga¢. Nalezy wtedy niezwtocz-
nie natadowa¢ akumulator. Jesli akumulator jest zupetnie roztadowany urzadzenie wytagczy sie celem
unikniecia ryzyka krytycznie niskiego roztadowania. Oczywiscie zapamietane wyniki pomiarowe jak
réwniez data i czas nie znikng (zob. 6.6). Akumulatory NiMH moga by¢ tadowane praktycznie w do-
wolnym czasie i przy dowolnym stanie natadowania dzieki inteligentnemu systemowi zasilania. Aby
natadowac¢ akumulator nalezy uzy¢ tadowarki sieciowej 12V, 2A (ZB 1212-NA3) podtaczonej do
gniazda DC-A (5a) modutu akumulatoréw. Kontrolka CHARGE zapali sie wtedy sygnalizujac stan fa-
dowania. Po ok. 3.5 godzinach akumulator jest natadowany w petni i kontrolka gasnie. Po pewnym
czasie akumulator jest znéw tadowany automatycznie. tLadowarke sieciowg mozna zatem podtaczyc
na state bez niebezpieczenstwa przetadowania. Jesli chcemy by nie tadowaé akumulatora celem na
przyktad uniknigcia grzania przy pomiarach z termopar mozna podigczy¢ zasilacz sieciowy do gniaz-
da DC (69).

6.4 Zasilanie czujnikéw

Na gniazdach + (plus) i — (minus) ztacza ALMEMO mamy dostepne przy pracy z zasilacza sieciowe-
go zasilanie czujnika ok. 12V, 400 mA (bezpiecznik 500 mA). Przy pracy z akumulatorem mamy do-
stepne napiecie zasilanie 9 do 11V. Inne napiecia (12, 15 lub 24V lub napiecia odniesienia dla poten-
cjometrow i tensometréw) sg dostepne przy uzyciu specjalnych ztgczy (zob. ik ALMEMO 4.2.5i 4.2.6)

6.5 Wiaczanie i wytaczanie / reinicjalizacja

Aby zatgczy¢ urzadzenie nalezy nacisnaé¢ klawisz ON-PROG (3). Zapali sie wtedy kontrolka ON.
Aby wytaczy¢ urzadzenie nalezy nacisngcC i przytrzymacé klawisz ON-PROG przez ok. 1 s. Po wyla-
czeniu pracuje nadal zegar czasu rzeczywistego i wszystkie zapamietane wartosci sg dostepne (zob.
6.6).

Jesli urzadzenie zachowuje sie nienormalnie jako wyniki zaktdcen (np. elektrostatycznych lub braku
zasilania) zaleca sie najpierw sprobowaé wylaczyc¢ i zataczy¢ urzgdzenie (zreinicjowac).
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Jesli to nie pomoze mozna zresetowac urzadzenie. Aby aktywowaé Reset nalezy trzymacé wcisniety
przycisk F1 przy zataczaniu urzadzenia. Aby odtworzy¢ programowanie fabryczne nalezy w czasie
wigczania trzymacé wecidniety przycisk F4. Wéwczas pozostaje nietkniete jedynie programowanie we
wtykach ALMEMO.

6.6 Buforowanie danych

Dane czujnika sg zapamietane w EEPROM wtyku natomiast dane kalibracyjne urzadzenia sg zapa-
mietane w jego wewnetrznym EEPROM’ie zabezpieczonym przed wymazaniem. Urzadzenie, dane
pomiarowe jak tez data i czas sg buforowane przy pomocy baterii litowej tak wiec zapamietane dane
nie traca sie po wytgczeniu urzadzenia lub przy roztadowaniu sie akumulatora.

Strona 17



7. Podiaczenia przetwornikow

Dowolny czujnik ALMEMO moze by¢ podtgczony do gniazd wejsciowych modutéw ALMEMO typ (6)
oraz (7). Aby podtaczyé swéj wrasy czujnik potrzebny jest odpowiedni wtyk ALMEMO. Inne kompak-
towe moduty sg opisane ponizej.

7.1 Przetworniki

Szczegotowy opis réznych rodzajow czujnikow ALMEMO i podtaczenia dostepnych czujnikéw znajdu-
ja sie w gtéwnej instrukcji obstugi. Wszystkie czujniki standardowe z wtykiem ALMEMO maja zwykle
zapamietany zakres pomiarowy i jednostke i mogg by¢ podtaczone bezposrednio do gniazd wejscio-
wych urzadzenia. Dalej, kazdy wtyk ALMEMO ma obustronne zatrzaski ktére zabezpieczajg przed
wypadnieciem wtyku w przypadku szarpniecia kabla. W celu wyciggniecia wtyku nalezy nacisng¢ jed-
noczesnie oba zatrzaski.

7.2 Wejscia pomiarowe i kanaty dodatkowe

ALMEMO 2590-9 posiada 9 gniazd wejsciowych do ktérych sg przyporzadkowane kanaty pomiarowe
MO do M8. Oprécz tego, czujniki ALMEMO mogg wykorzystywac, jesli jest to potrzebne, 4 kanaty tak
wiec generalnie dostepnych jest 36 kanatéw pomiarowych dla 9 gniazd wejsciowych. Dodatkowe ka-
naty moga by¢ uzywane na przykfad dla czujnikéw wilgotnosci z 4 mierzonymi zmiennymi
(temperatura/wilgotnos¢/ punkt rosy/iloraz mieszaniny). Jesli jest to potrzebne czujnik moze by¢ za-
programowany dla wielu zakreséw lub przy roznym skalowaniu lub tez w zaleznosci od przyporzadko-
wania nozek, 2 lub 3 czujniki mozna ztaczy¢ w jednym wtyku (np. rH/NTC, mV/V, mA/V itp.). Dodat-
kowe kanaty pomiarowe wtyku majg numeracje przyrastajaca co 10 (np. pierwszy czujnik ma dostep-
ne kanaty MO, M10, M20 i M30, drugi ma dostepne kanaty M1, M11, M21 M31 itd.).
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nych i réznica potencjatu maksymalnie 50 VDC lub 60 VAC jest dopuszczalna miedzy ni-
mi. Jednakze czujniki ztaczone w jednym wtyku i czujniki ze swoim witasnym zasilaniem sg
elektrycznie potaczone jeden z drugim i przez to muszg pracowac w izolacji. Napiecie
przyktadane do wejs¢ pomiarowych nie moze przekracza¢ +12V (pomiedzy B, C, D i A lub
wzgledem siebie).

Kompensacja zimnego ztacza dla termopar jest zintegrowana w gniezdzie M4 urzadzenia.
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7.3 Rozszerzenia punktow pomiarowych

Aby powiekszy¢ ilos¢ punktdow pomiarowych mozna zainstalowaé do 9 pasywnych kart przetaczaja-
cych. Maksymalna ilo$¢ kanatéw pomiarowych nie moze przekroczy¢ 100.

Karta Master MM-AQ9 (6) moze obstuzy¢ do 9 kart przetagczajacych po 10 wejs¢ kazda (7) z przetacz-
nikami optycznymi. Numer czujnika i kanatu kazdego modutu moze byé adoptowany do indywidual-
nych potrzeb poprzez konfiguracje numeracji a stad numeru kanatu dla modutu przy pomocy prze-
tacznika kodu (7k). Przetacznik ten definiuje numer punktu pomiarowego dla pierwszego punktu po-
miarowego kazdego modutu a stad numer kanatu modutéw poprzednich. Numerowanie punktéw po-
miarowych musi by¢ ustawione logicznie pomiedzy 10 a 40 punktow powyzej niz modut poprzedni i
zgodnie z tym numer kanatu poprzedniego modutu jest ograniczony pomiedzy punktem 10 a 40.
Czujniki wielokanatowe moga zatem by¢ zgromadzone jak daleko jest to mozliwe w jednym module.
Mozliwa ilos¢ czujnikéw wynosi 99 w 10 modutach jesli numer kanatu kazdego modutu jest ograni-
czony do 10 czyli numer punktu pomiarowego przeskakuje za kazdym razem o 10. Czas potrzebny
do przeskanowania punktéw pomiarowych rosnie proporcjonalnie do liczby kanatéw pomiarowych.

Dla karty przetaczajacej U-A10 (7) liczba punktow pomiarowych jest rozszerzona za kazdym razem o
10 galwanicznie izolowanych wejs¢ ALMEMO dla wszystkich czujnikow ALMEMO. W obudowie kaz-
dy modut zajmuje dwa gniazda (sloty). Przy pomiarze termopar kazdy modut posiada 2 czujniki zim-
nego ztgcza ktérych wartosci sg interpolowane dla kazdego punktu pomiarowego. Czas pomiaru
wplywa na ogoing predkos¢ probkowania.

Karta przetaczajaca U-MU (8) wykorzystuje tylko jedno ztgcze (slot) i posiada 10 wejs¢ dostepnych
poprzez gniazdo 64-pin. Czujniki sg podigczane przez ztacze ZA 5690-MU z gniazdami A, B, C, D w
ten sam sposoéb jak standardowe ztgcza ALMEMO (zob. podrecznik 4.1). Czujniki wymagajgce zasi-
lania lub ztgcza ALMEMO ze specjalnym obwodem pomiarowym (np. czujniki wilgotnoéci itp.) nie mo-
ga by¢ podtaczone w ten sposéb. Nowe ztgcze ZA 5690-MU z wiekszg pamiecig EEPROM dopusz-
cza 4 kanaty dla kazdego czujnika czyli facznie 40 kanatow. W starym ztagczu ZA 5590-MU dostep-
nych jest jedynie 10 kanatéw. Numeracja punktéw pomiarowych nastepuje tak jak opisano powyzej
czyli poprzez kod przetacznika na karcie. W tym celu modut musi by¢ wyciggniety a numer na prze-
taczniku przemnozony przez 10 (4 = punkt pomiarowy 40). Wszystkie czujniki mogg byé zaprogramo-
wane indywidualnie ale ich dane sg zapamietane we wspélnym EEPROMie znajdujacym sie we wty-
ku. Przewidziany jest takze czujnik zimnego ztgcza dla termopar. Dwa przekazniki wartosci granicz-
nych dziatajgce oddzielnie dla minimum i maksimum mogg by¢ dostepne we wtyku. Moga by¢ one
uzywane z odpowiednig opcjg karty przetgczajace;j.

Karta przetaczajaca U-TH (9) posiada 10 wejs¢ dla termopar ze ztgczem termicznym. Dane czujni-
kow sg zapamietana w EEPROMie karty. Automatyczne rozpoznanie czujnikéw nie jest zatem mozli-
we. Numeracja punktéw pomiarowych nastepuje poprzez wewnetrzny przetacznik karty (zob. powy-
zej). Modut taki zajmuje 1 ztgcze (slot) ale jesli jest ustawiony szeregowo nalezy wiozyé pomiedzy je-
den pusty panel w celu umozliwienia wiozenia ztgcza.

Karta przetaczajgca U-KS ma réwniez 10 wejs¢. Sg wyprowadzone one do dwdch 20-pin zigczy.
Czujniki mozna podfaczy¢ do gniazd A, B, C i D przy standardowym uktadzie okablowania. W celu
schowania przewodéw obudowa wtyku powinna by¢ otwarta przy pomocy waskiego srubokretu. Alter-
natywnie dostepne sg karty z bocznikami dla sygnatéw 4-20 mA (gniazda A i B, ‘mA’ lub ‘%’) lub z
dzielnikami dla sygnatéw 0-10V (gniazda A i C, ‘mV 2’). Modut ten jest dostepny jedynie dla termopar
jesli sa one podtaczone przewodami miedzianymi poprzez izotermiczny blok ze zintegrowanym czuj-
nikiem zimnego ztacza (zob. podrecznik 6.7.3). Dane czujnikéw sa zapamietana w EEPROMie karty.
Nie jest mozliwe zatem automatyczne rozpoznawanie czujnikéw. Numeracja punktéw pomiarowych
nastepuje poprzez ustawienie przetgcznika kodu wewnetrznie na karcie. Modut zajmuje jedno ztacze
(slot).

7.4 Oddzielenie potencjatu

Przy ustawianiu prawidtowo funkcjonujgcego ustawienia pomiarowego jest istotnym by sprawdzi¢ ze
pomiedzy czujnikami, zasilaniem i urzadzeniami peryferyjnymi nie ptynie zaden prad. Bedzie tak wte-
dy, gdy wszystkie punkty majg ten sam potencjat lub niejednakowe potencjaty sa galwanicznie izolo-
wane.

Wyjscia analogowe sg galwanicznie izolowane przy pomocy ztaczy optycznych. Nowg wtasnoscig jest
dodatkowa separacja wejs¢ pomiarowych od CPU i zasilania. Pomiedzy wszystkimi wejsciami i wyj-
Sciami (nawet dla analogowy kabli wyjsciowych ktére nie sa galwanicznie izolowane) maksymalna
dopuszczalna réznica potencjatu wynosi 50V. Napiecie na wejsciach pomiarowych nie moze przekra-
cza¢ 12 'V (pomiedzy B, C, D i A).
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Jednakze, niektére sktadniki nie sg galwanicznie izolowane, a doktadnie wszystkie czujniki podtaczo-
ne do tego samego wewnetrznego zasilania +U lub fgczone czujniki z jednym wtykiem. Dla takich
czujnikdw galwaniczna izolacja moze by¢ odigczona przy pomocy przekaznika S (zob. powyzej) lub
przez jumper przewodow. Niektére wejscia mozna pozostawi¢ bez potencjatu odniesienia. Przekaz-
nik jest ustawiany automatycznie poprzez flage 5 ‘1ISO OFF’ przy pierwszym podigczeniu (zob. pod-
recznik 6.10.3). Jednakze dla pewnych ztaczy (w szczegdlnosci podtaczen z dzielnikami bez zasila-
nia) flaga elementu 5 powinna by¢ sprawdzona i jesli potrzeba skorygowana. Czujniki te musza by¢
samodzielnie izolowane lub urzadzenie musi pracowac¢ z galwanicznie izolowanym zasilaniem
(zasilacz sieciowy lub kabel przytaczeniowy ZA 3690-UK z konwerterem Dc/DC).

Kable danych i kable zatgcznika sg rowniez galwanicznie izolowane przy pomocy optoztaczy.

8 Wyswietlacz i klawiatura

8.1 Wyswietlacz i wybor menu

Wyswietlacz (1) systemu pomiarowego ALMEMO 5690-2M jest wyswietlaczem ciektokrystalicznym
128x128 pikseli, lub 16 wierszy po 8 pikseli. W celu gromadzenia wartosci pomiarowych przy uzyciu
odpowiednich funkcji, w celu zaprogramowania kontroli procesu a takze w celu ustawienia parame-
tréow czujnika lub urzadzenia dostepne sa 3 kategorie menu. Sg to: menu pomiarowe (zob rozdz. 9),
menu programowania (zob. rozdz. 10) i gotowe menu dostepne poprzez menu selekcji. Sposréd 9
menu pomiarowych 3 sa menu uzytkownika: U1, U2 i U3, dowolnie konfigurowane przez uzytkownika
(zob. 9.7).

#  ALMEMO Sg30-2 *

MEASURING Menus *
| Standard display

ALMEMO S630-2 *

Ul Meas. value correctio

2 Averading

U3 Uolume flow

Data lo9ger

Multi-channel display
#List of measuringd Points

Bar chart

Line 9raPh

PROGRAMMING-Menus:
Times, cdcles

QutPut from memory
Sensor Prodramming
..5Pecial functions
Device confidquration
OutPut modules
Power suPPIY

Menul PROGRAMMING Menu
Menuz ASSISTANT Menus

FOFF 0N F MENU1 MEN

Metul ASSISTANT-Menus
MenuZ MEASURING-Menus

Wybdr menu wyswietlania

Aby wybraé odpowiednie menu

Jasnos¢ podswietlania mozna przetgczaé na 3

poziomach
Aby wytaczy¢ urzadzenie

POFF 0N F MENU1 ME

* ALMEMO 5630-2 *
ASSISTANT-Menus:

Start-Stop

Ualume flow
Function channels
Scaling

Sensor adiustment
Limits. Alarm
Analog output
Thermal coef ficient

Wet bulb 9lobe temPerature

Menul MEASURING-Menus
Menuz PROGRAMMIER-Menus

FOFF 0N F MENU1 MENU2

<ESC>

<MENU1> lub <MENU2>

<*ON> ...

<P-OFF> lub ON

Aby wybraé menu Alub Vv
Aby aktywowaé menu > lub PROG
Aby powrécic¢ do ostatnio uzywanego menu <

Aby powréci¢ do ostatnio uzywanego menu pro-

gramowania

Aby powréci¢ do wyboru menu

Mozna zaprogramowacé przeznaczenie urzadzenia w linii nagtéwka (zob. 10.5.1) i nazwy menu uzyt-

kownika (zob. 9.7).

ESC

< jeszcze raz
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8.2 Klawisze funkcyjne
Klawisze funkcyjne F1 do F4 (3) maja rézne funkcje CkREC COM Ik M ROL * mw
przy réznych menu. Odpowiednia funkcja jest wskaza-
na przy pomocy odpowiedniego skrétu w dolnej linii. O 1 /
W instrukcji i dokumentaciji skroty klawiszy sg wskaza- i P
na w nawiasach katowych np. <START>. = Velocity m S
Rézne symbole statusu sg wyswietlane obok wartosci . M H
pomiarowej (zob. ponizej). A

Przy standardowej postaci wyswietlacza dostepne sg

nastepujace klawisze. 2 8 6 7
[ |

Maximum value: 31.34% mis
Minimum walue: 25.37 mls
Cucle-timer: 00:02:30 Un
Memord free: 512.0

I
S$TART MANU M PRINT ESC
E R

Wybor punktu pomiarowego przy pomocy klawiszy kursora

Start cyklicznych pomiarow <START> lub F1
Stop cyklicznych pomiaréw <STOP> lub F1
Pojedynczy zrzut warto$ci mierzonych <MANU> lub F2
Funkcje menu wyj$cia poprzez interfejs <PRINT> lub F3
Powr6t do wyboru menu <ESC> lub F4

8.3 Symbole stanu na wyswietlaczu i na kontrolkach (2)

Sprawdzenie stanu urzadzenia Pasek stanu Kontrolka
Ciggte skanowanie punktéw pomiarowych C

Start lub Stop pomiarow [| lub > START
Start skanowania z zapamietywaniem wynikéw REC REC
Start skanowania z wyjsciem na interfejs COM COM

Zaprogramowany czas startu lub czas zakonczenia pomiaréw  |> lub >|
Stan przekaznika (zewnetrznego modutu wyjscia) ON/OFF R— lub R0O1
Zablokowana klawiatura LOCKED

Podswietlanie wytaczone lub zatrzymane * normalnie lub w in-
wersie

Stan natadowania akumulatora: petny, do potowy, roztadowany
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Sprawdzenie stanu urzadzenia
Brak czujnika, odtgczony punkt pomiarowy

Wartosé mierzona zmodyfikowana skalowaniem lub wspot-
czynnikami korekcyjnymi

Usrednianie zataczone

Funkcje wyjscia Diff, Hi, Lo, M(t), Alarm (zob. 10.4.5)
Kompensacja C: T-Temperatura, P-cisnienie (atm.), ciagt
Przekroczone wartosci brzegowe (max lub min)
Przekroczenie zakresu (max)

Przekroczenie zakresu (min)

Przerwa na czujniku/ niskie napiecie zasilania czujnika

Pasek stanu

D,H, L, MA
CT.P. (miga)
miga

O miga

U miga

B /L miga

Kontrolka

START

AVG
COM

ALARM
ALARM
ALARM
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8.4 Wybér funkciji
Kazde menu zawiera pewna liczbe funkcji ktére mo-
ga by¢ aktywowane lub programowane w czasie pra-

cy.

Okienko pomocy przy wyborze funkciji:
To set measured value to
zero, Press key: ZERO
To adjust sensor
in zero Point (slope)
Press key: ADJ
[Aby wyzerowa¢ mierzong wartosé
naciénij klawisz ZERO
Aby wyskalowac¢ czujnik
(slope) nacisnij ADJ

Wybér funkciji

Pierwszy parametr ktéry mozna zmienic¢ jest podswietlony
w inwersie na czarnym tle

Odpowiedni znak pojawi sie w srodku paska jako weryfi-
kacja
Przeskok do nastepnej funkc;ji

W zaleznosci od funkcji klawiszom F1 do F3
sq przyporzadkowane odpowiednie znaczenia
np. Wyczy$¢ maksimum

Wyzeruj mierzong wartos¢, Dopasuj mierzong warto$¢
Zrzut pamieci

Czyszczenie pamieci

8.5 Wejscie danych

Gdy wybrany jest parametr programowalny (zob. 8.4) moz-
na wprowadzi¢ lub wyczysci¢ wartos¢ biezaca

Czyszczenie wartosci programowalne;j
Aby zaprogramowaé nacisnij

Jestes teraz w trybie programowania
Kursor miga pod pierwszg wartoscig

Zwiekszanie cyfry przy pomocy
Zmniejszanie cyfry przy pomocy

Zmiana znaku

Wybdr nastepnej pozyciji

Kursor miga pod drugg pozycja

Przeskok do poprzedniej pozycji

Kazda pozycja programowalna jak pierwsza
Zakonhczenie wprowadzania danych

Zaniechanie programowania

C» REC COM [k b ROL # mw

01:

velocits  M/S

M H ~

28.67

Maximum walue: 31.34 mis

Minimum walue: 25.37 mis
Cycle-timer: 00:02:30 Un
Memory free: 5120 kB
ZERD ADJ M ESC

FLOW

<CLR>

<ZERO>

<PRINT>
<CMEM>

<CLR>

Cycle timer: 00:00:00

<+/[->

Cycle timer: 00:00:00

<ESC>

T T



9, Menu pomiarowe

Jesli urzadzenie jest wikgczone po raz pierwszy pojawia sie me-
nu Measuring Point List (Lista punktéw pomiarowych) (zob.
9.5.3). Umozliwia to przejrzyste przegladanie catego systemu
pomiarowego. Mozna sprawdzi¢ czy data i czas sg ustawione
prawidtowo. Jesli nie mozna wprowadzi¢ odpowiednie korekty.
Pojawia sie rowniez lista mierzonych wartosci dla wszystkich
podtaczonych czujnikéw i kanatéw pomiarowych. Mozna row-
niez uzywajac klawiszy kursoréw goéra/dét przyporzadkowac do-
datkowe funkcje takie jak opis, zakres, wartos¢ maksymalna i
wartosci graniczne. Jesli programowany jest cykl timera (zob.
9.3.2) mozna réwniez naciskajac <START> rozpoczg¢ pierw-
Szg operacje pomiarowa i zapamietywac wyniki cyklicznie. Jesli
podtaczona jest drukarka lub terminal wszystkie pomiary mogg
by¢ réwniez zrzucane na biezgco. Wybierajac kanaty mozna
zaprogramowac¢ punkty pomiarowe. Jesli chcemy wybra¢ inne
menu pomiarowe nalezy nacisng¢ <ESC>.

Wybér menu

Aby upewnic sie, Zze mierzone wartosci i skojarzone wartosci
funkcyjne sg zbierane i wyswietlane przy wybranej aplikacji AL-
MEMO 5690-2M posiada szereg prekonfigurowanych menu
pomiarowych. Mozna je wybiera¢ z zakresu measuring menus
(menu pomiarowe). R6znig sie one iloscig punktéw pomiaro-
wych (1 do 20), wielko$cig znakdw uzywanych do wyswietlania
wartosci (4, 8 12 mm) wyborem pomiedzy bargrafem lub wy-
kresem liniowym i grupowaniem funkcji. Jesli prekonfigurowane
menu nie do konca wypetniajg potrzeby uzytkownika mozliwe
jest ustawienie 3 menu uzytkownika (U1, U2 , U3) wybierajac
sposrod ponad 50 funkcji (zob. 9.7).

Aby aktywowa¢ wybor menu nalezy nacisng¢
Aby wybra¢ menu nalezy naciskac
Aby aktywowa¢ wybrane menu nalezy nacisng¢

Najwazniejsze funkcje do kontroli ciggu pomiarowego sg zaw-
sze zawarte w i moga by¢ bezposrednio programowane w me-
nu pomiarowych. System przewiduje rowniez specjalne PRO-
GRAMMING menu (menu programowane) w celu zaprogramo-
wania czujnikdéw oraz urzadzenia oraz ASSISTANT menus
(menu pomocy) dla funkcji szczegdlnych.

Mozna je wybrac naciskajac klawisze

Ck REC COM I» M ROL = mcw

————————————————— -

Meas.Points list: Comment

Time: 12:34:56 Date:01.01.04
CYcle-timer: 00:00:30 nS
00: 2312 °C TemPeratur
01: 11.37 mis Uelocity

02: 1234 ml) U2Y4

10 3.6 %¥H r.Humidity

20: 15.2 °C Dew Point

30 11.2 9k a.Humidity

START MANU F PRINT ESC

*  ALMEMO 5630-2 *

MEASURING=Menus:
Standard disPlay b
Ul Meas. value correction
U2 Averading
U3 Uolume flow
Data lo9ger
Multi channel display

*List of measuring Points
Bar charts
Line diag9ram

Menul PROGRAMMING-Menus
Menu2 ASSISTANT-Menus

POFF *0ON F MENU1 MENU2

<PROG>

<MENU1> <MENU2>
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9.1 Pomiar

Standardowy wyglad wyswietlacza

Menu Standard display (wyswietlacz standardowy) pokazuje wyni-
ki w danym punkcie przy uzyciu najwiekszej czcionki pokazujgc
réwniez numer punktu, opis i jednostke. Symbole wskazujg stan
wartosci mierzonej (zob. 8.3). Funkcje maksimum i minimum sg
opisane w rozdziale 9.1.2, timer w rozdz. 9.3.2 a zapamietywanie
w rozdz. 9.3.3.

9.1.1 Wybér punktu pomairwoego

Naciskajac klawisz kursora “ mozna wybiera¢ jeden po drugim
aktywne punkty pomiarowe i wyswietla¢ ich aktualne wartosci.
(Znaczek M w srodku paska na dole wyswietlacza pokazuje ze je-

stedSmy w trybie pomiarowym). Naciskajac klawisz kursora ¥ po-

wracamy do kanatu poprzedniego.

9.1.2 Zapamietywanie wartosci ekstremalnych z datqg i
czasem

Wartosci najwieksze i najmniejsze sa wybierana sposréd wartosci
zmierzonych i w sposdb ciggty uaktualniane do pamieci z datg i
czasem. Aby wyswietli¢ te wartosci nalezy uzy¢ funkcji wymienio-
nych ponizej. Aby wyprowadzi¢ je nalezy uzy¢ kanatéw funkcyj-
nych.

Przy uzyciu oprogramowania AMR-Control menu Monitoring za-

wierajgce czasy Min/Max (jak pokazano po prawej stronie) moze
by¢ zatadowane i uzywane jako jedno z menu uzytkownika.

Funkcja warto$¢ maksymalna

Funkcja wartos¢ minimalna

Funkcja data i czas wartosci maksymalnej

Funkcja data i czas warto$ci minimalnej

Aby wyczysci¢ pamie¢ nalezy wybraé (zob. 8.4)
Aby wyczysci¢ pojedynczg wartosé nalezy nacisng¢

Aby wyczysci¢ wartos¢ max, min i Srednig dla wszystkich kanatow
nalezy nacisng¢

Po wyczyszczeniu pamieci aktualna wartos¢ mierzona stanie sie
(poniewaz pomiar jest ciggty) wartoscig min i max. Za kazdym ra-
zem przy rozpoczeciu pomiarow, jesli urzadzenie jest tak skonfi-
gurowane wartosci ekstreméw sg czyszczone (ustawienia podsta-
wowe zob. 10.5.8). Cykliczne czyszczenie mozna aktywowac pro-
gramujac tryb usredniania CYCL (zob. 9.4.7).

Ck REC COM [k ¥ RO1 * mrx
01 5 Lalocity m/S

a~ M H
.

28.67
Maximum walue: 31.34 mis
Minimum walue: 2537 mis
CYcle-timer: 00:02:30 Un
Memord free: 5120 kB
START MANU M PRINT ESC |

C k REC COM Iw ¥l RO1 =* -:1-_
Time: 12:34:56 Date:01.01.0%

Cucle-timer: 00:00:30 Sk
01 2445 °(C,
MNiCr TemPeratur MHA~
T Limit max: 250.0 °C
Maximum walue: 2U5.7 °C
Maximum time: 12:34 01.02.
T Limit min: 2300 °C
Minimum walue: v 2241 °C
Minimum time: 12:56 01.02.

START MANU M PRINT ESC

Max 245.7 °C
Max 224.1°C
Max time : 12:34 01.02

Min time :  12:56 01.02

Max 245.7
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9.2 Korekta i kompensacja wartosci mierzonych

W celu uzyskania maksymalnej doktadnosci pomiarowej mozli-
wa jest korekta zera dla czujnika we wszystkich menu przy po-
mocy nacisniecia jednego klawisza. Wiecej mozliwosci korekty
jest przewidziane w menu uzytkownika U1 Measured value cor-
rection (wybor zob. 8.1). Wprowadzajac warto$¢ punktu warto-
$ci korekcji bedg automatycznie obliczone i zapamietane we
wtyku czujnika. Dla czujnikow dla ktérych ma wplyw na pomiar
temperatura sSrodowiskowa lub cisnienie atmosferyczne mozli-
wa jest odpowiednia kompensacja.

9.2.1 Zerowanie mierzonej wartosci

Jedng z wielu uzytecznych funkgji jest zerowanie wartosci mie-
rzonej w pewnym ustawieniu lub w pewnym czasie jako warto-
$ci odniesienia lub w celu obserwaciji odchytek. Po wyborze
funkcji pomiaru wartosci w dowolnym menu (zob. 8.4) pokaze
sie okienko pomocy listujgce wszystkie mozliwosci dla korekty
wartosci mierzonej. Naciskajgc <ZERO>, <PROG> wyswietla-
na wartos¢ zostanie zapamietana jako wartos¢ bazowa i spro-
wadzona do zera.

Funkcja Wybierz warto$¢ mierzona (Select measured value)

Funkcja Wyzeruj wartos¢ mierzong (Zero set measured va-
lue)

Aby wykonaé nacisnij
Warto$¢ mierzona
Wartos¢ bazowa

Jesli funkcja jest zablokowana (zob. 10.3.4) warto$¢ bazowa
nie jest zapamietana we wtyku lecz jedynie chwilowo w RAMie
gdzie i nie jest odtwarzana przy nastepnym wigczeniu urzadze-
nia. Zablokowanie funkcji nastepuje przy uzyciu poziomu bloko-
wania 6.

Gdy tylko na wyswietlaczu obserwujemy odchylenie od wartosci
bazowej ( zamiast od aktualnie mierzonej wartosci) pojawi sie
symbol uko$nej strzatki.

Aby powrécic¢ do aktualnie mierzonej wartosci nalezy wyczyscic
wartos¢ bazows.

Ck REC COM [+ M RO1 * e

e s =

01: 25.45 m/s

L840 pitot tube
b

Locking mode: 3

SetpPoint: 25.0 mis

EBase: = =———

E Factor: 0.6891

4 Zero corr: 0.7 mis

4 SloPe corr: @ =—=---

TemP. comP: 2u5.7 °C
1027 mb

gir. Pressure:

START MANU M PRINT ESC

00: gpREy °C

<ZERO>

<PROG>
R 000 B

base value 23.4 °C

Czujnik jest zablokowany
- Zero ustawione czasowo
Nacisnij: PROG

- Aby zaniecha¢ nacis$nij ESC
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9.2.2 Dopasowywanie zera

Dla wielu typéw czujnikéw potrzebne jest dopasowanie w regularnych odstepach czasowych w celu
kompensacji roznych niestabilnosci. Mozna to zrobi¢ przy pomocy wyzerowania ale takze przy pomo-
cy specjalnej funkcji zero-point adjustment ktéra nie ma wptywu na skalowanie. Uzywajac tej funkcji
btad zera nie jest zapamietywany jako wartos¢ bazowa lecz jako korekta zera (zob. 10.3.7).

Funkcja Select measured vaue 00: 01.2°C
Funkcja Zero-point adjustment po nacisnieciu <ADJ>

Aby zatwierdzi¢ nacisnij PROG

Wartos¢ mierzona 00: 00.0 °C

Zero zero-point 0.1,2 °C

Jesli funkcja jest zablokowana na poziomie 3 lub wyzej
(zob. 10.3.4) w okienku pomocy pojawi sie komunikat, ze funkcja bedzie odblokowana czasowo do
celow dopasowania. Zapewnia to przechowywanie wartosci korekt w pamieci nieulotnej wtyku.

W celu odblokowania dla dopasowania czasowego nacisnij

Jesli wartos¢ bazowa zostata zaprogramowana, warto$¢ mierzona wskazana po dopasowaniu nie
jest zerem lecz ujemng wartoscig bazowa.

W przypadku dynamicznych czujnikdw cisnienia btad zera jest zawsze zapisany do offsetu kalibrac;ji
czasowo (czyli do czsu wytaczenia urzadzenia) nawet jesli kanat jest zablokowany.

9.2.3 Dopasowanie dla czujnikéw wielkosci chemicznych

Dla nastepujgcych czujnikdw przy funkcji pomiarowej nacisnij <ADJ> (zob. 9.2.2) w celu otrzymania

menu podpowiedzi dla dopasowania czujnika w dwoch punktach dla zera i wzmocnienia. Odpowied-
nie punkty kalibracji bedg podane ale mozna je réwniez zmienic.

SENSOR ADJUSTMENT
Czujnik Typ Punkt zera Wzmocnienie e : i
czujnik pH ZA9610-AKY 7.00 4.00 pH lub gf!“t-r."z'%agh'"gﬂ_‘i’dheﬂ"d‘
10.00 pH ' : Ay o
Przewodnosé  FYA641-LF 0.00  2.77 mSlcm Eifmpﬁ'ggguﬁﬂsat'”"' 102;530 mE
FY A641-LF2 0.00 147.0 uS/cm - '
FY A641-LF3 0.00 111.8 mS/cm Zero Point:
Roztwér 02 FY A640-02 0 101% SetpPoint 1: 7.00 PH
01: 7.00 PH PH-Wert
Temperatura i cis$nienie sSrodowiskowe moze by¢ rowniez tutaj SloPe:
wprowadzone jesli jest to potrzebne do celéw kompensacji (zob. Setpoint 2: 10.00 PH
9.25,9.26). 01: 10.00 PH PH-Wert
SloPe error: -108 X%
CLEAR ADJ M ESC

Strona 27



1. Kalibracja punktu zerowego

Funkcja Select setpoint 1 SetPoint 1: 07.00 pH
Zero-point adjustment naciskajac <ADJ>
Przyjeta warto$¢ dopasowania 00: 07.00 pH

W przypadku czujnikéw pH mozna naciskajagc <CLEAR> odtworzy¢ wartosci poczatkowe, wartos¢
bazowg 7.00 i wzmocnienie —0.1689

2. Kalibracja wzmocnienia SetPoint 2 10.00 pH
Funckcja Select setpoint 2 <ADJ>
Gain adjustment naciskajac 00: 10.00 pH

Przyjeta wartos¢ dopasowania
Wzmocnienie pokazuje okoto Gain: -0.1699
Btad wzmocnienia pokazuje odchylenie od odpowiedniej wartosci a co za tym idzie stan czujnika

Jesli czujniki sg zablokowane mozna je czasowo odblokowac¢ naciskajac <FREE>.

9.2.4 Dwupunktowe dopasowanie z wprowadzeniem wartosci nastawy

W menu U1 Mesured value correction mozliwe jest dwupunktowe dopasowanie rowniez dla innych

czujnikow. Dodatkowo do dopasowania zera mozna réwniez skorygowa¢ wzmocnienie funkcjg Set-
Point wprowadzajac drugi punkt. Wspétczynnik korekty jest wyliczany automatycznie jednym klawi-
szem i zapamietany w pamieci wtyku.

1. Dopasowanie zera

Doprowadz czujnik do stanu zerowego

(woda z lodem, brak cisnienia itp. )

Aby ustawi¢ wyswietlang wartos¢ jako zero nacisnij <ZERO>/<ADJ>, PROG
2. Dopasowanie warto$ci koricowej

Doprowadz czujnik do stanu koncowego 00: 098.7 °C

(gotujaca woda, znana masa itp. )
Dla czujnikow sity ALMEMO aktywuj/dezaktywuj rezystancje kalibracyjng ON / OFF

Wprowadz wartos$¢ koncowg Setpoint: 100.0 °C
Dopasuj wartos¢ koncowa w funkcji Setpoint <ADJ>
Wskazywana wartosc¢ stanie sie wartoscig koricowa,. 00: 100.0 °C

Jesli czujnik jest zabezpieczony na poziomie 4 wspotczynnik korekty jest programowany jako
‘Factor’. Jesli czujnik jest zabezpieczony na poziomie <= 3 lub czasowo odbezpieczony to po naci-
Snieciu <FREE> wspofczynnik korekty jest zaprogramowany jako korekta wzmocnienia.
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9.2.5 Kompensacja temperaturowa

Czujniki mierzace wielkosci $cisle zalezne od temperatury badanego medium wyposazone sg zazwy-
czaj we witasny czujnik temperatury, pozwalajacy na automatyczng kompensacje pomiaru (Patrz:
Rozdziat 10.3.9 - tabela z TC). Nalezy doda¢, ze czujniki cisnienia dynamicznego i czujniki pH sg
dostepne takze bez czujnikow temperatury. Jezeli temperatura medium odbiega od temperatury 25°
C nalezy uwzgledni¢ nastepujace btedy pomiarowe:

Np..: Biad na 10°C Zakres kompensaciji Czujnik
Cisnienie dynamiczne, ok. 1,6% -50°C do +700°C NiCr-Ni
Czujnik pH, ok. 3,3% 0°C do +100°C NTC lub Pt100

Kompensacja temperaturowa moze by¢ dokonywana automatycznie, wykorzystujac dodatkowy kanat
z zewnetrznym czujnikiem temperatury, lub recznie stosujac funkcje Temp comP. np. w menu Me-
asured value correction (korekta wielkosci mierzonej) wprowadzajac temperature.

Wprowadz temperature kompensacji w funkcji Temp.comP: CT 31.2°C

Gdy temperatura jest mierzona T miga Temp.comP. CT 23.5 °C

Automatyczna kompensacja temperaturowa moze by¢ wylgczona przez zaprogramowanie ka-
natu odniesienia dla punktu pomiarowego.

9.2.6 Kompensacja cisnienia atmosferycznego

Niektore wielkosci mierzone zalezg od cisnienia atmosferycznego (Patrz: Rozdziat 10.3.9 - tabela z
PC), a duze roznice pomiedzy aktualnym cidnieniem a ci$nieniem normalnym (1013 mbaréw) moga

Np..: Btad na 100 mbar Zakres kompensacji
Psychrometr wilgotnosci wzgl. Ok. 2% 500 do 1500 mbar

Zawartos¢ kondensatu, pojemnos$ciowe Ok. 10% Cisnienie pary VP do 8 baréw
Cisnienie dynamiczne Ok. 5% 800 do 1250 mbar (btad <2%)
Nasycenie 02 Ok. 10% 500 do 1500 mbar

powodowac btedy pomiarowe

Jak wida¢, jest zasadng kompensacja ci$nienia atmosferycznego, zwtaszcza przy pomiarach wykony-
wanych na znacznej wysokos$ci nad poziomem morza. Nalezy pamietac, ze spadek ci$nienia na kaz-
de 100 m npm wynosi —11 mbar. Kompensacja moze by¢ zaprogramowana (Patrz: 10.5.6) lub moze
by¢ mierzone rzeczywiste cisnienie uwzgledniane w pomiarze wielkosci mierzonej (Patrz: ALMEMO
Manual, 6.7.2).

Funkcja AtmosPheric Pressure (cisnienie atmosferyczne) moze by¢ zintegrowana z kazdym me-
nu uzytkownika lub uwzgledniona w menu standardowym Device Configuration (konfiguracja

Whprowadz cisnienie atmosferyczne w funkgiji AtmosPh. Pressure CP 1013 mbar

urzadzenia).

Cisnienie atmosferyczne powraca do 1013 mbar po kazdym resecie urzgdzenia. Kazdorazowo moz-
na wprowadzi¢ warto$¢ aktualnego cisnienia stosujgc zwyczajne metody wprowadzania danych
(Patrz 8.5). Jezeli cis$nienie atmosferyczne jest uwzgledniane w kompensacji w menu pomiarowym
wyswietlany jest symbol CP; jezeli cis$nienie atmosferyczne jest mierzone, wyswietlana jest wartosé
mierzona i po symbolu CP miga kropka.
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9.2.7 Kompensacja zimnego zlacza

Kompensacja zimnego ztgcza (CJ) termopar dokonywana jest zazwyczaj catkowicie automatycznie.
W urzadzeniu dla zapewnienia najwyzszej mozliwej doktadno$ci pomiarowej nawet w trudnych wa-
runkach termicznych (np. promieniowanie cieplne) temperatura gniazda mierzona jest przy uzyciu
dwoch precyzyjnych czujnikow termistorowych w gniazdach pomiarowych MO i M8 a nastepnie obli-
czana jako liniowa interpolacja. Srednia temperatura zimnego ztacza wyswietlana jest jako jeden z
parametréw operacyjnych w konfiguracji urzadzenia (Patrz: 10.5.8). Wielko$¢ ta moze by¢ wigczo-
na — w razie potrzeby — do przetwarzanych danych pomiarowych jako temperatura urzgdzenia w ka-
nale funkcyjnym CJ (Patrz: 10.3.10).

Zamiast stosowania opisanego powyzej sposobu pomiaru temperatury zimnego ztgcza, istnieje moz-
liwos¢ uzycia zewnetrznego czujnika pomiarowego (Pt100 lub NTC) w izotermicznym bloku (patrz:
ALMEMO Manual 6.7.3). Czujnik ten musi by¢ ulokowany przed termoparami a w nazwie (Patrz: 10-
.3.2) pierwsze dwie pozycje musza by¢ zaprogramowane jako “J’. W tym trybie urzadzenie przeta-
czone jest automatycznie na ‘ciggte skanowanie punktu pomiarowego”.

W wypadku, gdy potrzebna jest najwyzsza doktadno$é pomiaréw (np. w wypadku duzych réznic tem-
peratur wywotanych promieniowaniem cieplnym) mozna zastosowac¢ specjalne ztagcza wyposazone
we wihasne zintegrowane czujniki (typ ZA-9400-FSx) przeznaczone do kompensacji zimnego ztacza.
Zigcza te mozna zastosowac do wszystkich rodzajow termopar pamietajac przy tym, ze ztacze takie
wykorzystuje dwa kanaty pomiarowe. Programujac na pierwszych dwoch pozycjach nazwy ‘#J’ za-
pewniamy, ze temperatura mierzona zintegrowanym ze ztgczem czujnikiem jest uzywana do kom-
pensacji zimnego ztacza.
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9.3 Skanowanie punktéw pomiarowych i transmisja da-
nych

W celu otrzymania wielkosci pomiarowych ze wszystkich punk- | ¢ REC COM [¢ Bl ROl * mce

tow pomiarowych nalezy je skanowac recznie — dla otrzymania | ==

pomiaréw z konkretnej chwili — lub cyklicznie z zadana czesto- | Maas. points list: Comment
tliwoscig. Wartosci te moga by¢ zapamietane w komputerze Time: 12:34:56 Date:01.01.04
lub wyprowadzone na drukarke (Patrz ALMEMO Manual 6.6). Cucle=timer: 00:00:30 ns

00: 2312 °C TemPeratur

Moze to bys wykonane np.: w menu Data logger: 01: 11.37 mis Uelocity
02: 1234 ml U2

9.3.1 Pojedynczy zrzut / zachowanie wszystkich punktow 10 536 %H r.Humidity

pomiarowych 20: 152 °C Dew Point
30 11.2 9k a.Humidity

Pojedyncze reczne skanowanie punktu pomiarowego ktérego
celem jest otrzymanie aktualnych danych pomiarowych ze

wszystkich aktywnych punktéw pomiarowych (Patrz ALMEMO START MANU F PRINT ESC

Manual 6.5.1.1) inicjujemy przyciskajac <MANU>. Jezeli wyma-
gane jest wyswietlenie na wyswietlaczu czasu — musi on by¢
wstepnie wprowadzony (Patrz 10.1.1). Format zrzutu danych
wprowadzany jest w funkciji Cycle time (czas cyklu) (Patrz:
9.3.2)

Pojedyncze reczne skanowanie punktu pomiarowego: <MANU>

Jako potwierdzenie zachodzgcego procesu, w pasku stanu bedg krotko wyswietlane nastepujace
symbole:

Strzatka startu zapali sie krétko i zgasnie >
Przy zrzucaniu danych przez interfejs zapali sie ‘CoM’
Przy zapamietywaniu wartosci pomiaru zapali sie ‘REC’

Kazdorazowo po przyci$nieciu klawisza nastapi przetworzenie danych z powigzanym z nimi czasem
pomiaru.

9.3.2 Zrzut cykliczny / zachowanie wszystkich punktéw pomiarowych

W celu cyklicznego zapamietania i zrzucenia wielko$ci mierzonych (Patrz Manual 6.5.2.1), zaprogra-
mowac nalezy cykl i format zrzutu. Pomiar rozpoczynamy przyciskajagc <START> i kohczymy przyci-
$nieciem <STOP>. Kazdorazowo po rozpoczeciu operacji, jezeli urzadzenie zostato tak skonfiguro-
wane, wartos¢ maksymalna, minimalna i srednia wszystkich punktow pomiarowych zostaje wyczysz-
czona (ustawienia — Patrz: 10.5.8).

Tak dtugo jak pomiar nie jest rozpoczety Cycle timer function [Funkcja timera cyklu] wyswietla
cykl. Kiedy funkcja zostanie wybrana (Patrz 8.4)- cykl moze zosta¢ wprowadzony bezposrednio
(Patrz 8.5). Po starcie timer rozpoczyna odliczanie kolejnego cyklu.

Funkcja Cycle timer : Cycle timer 00:02:00 S

Cykl (hh:mm:ss), Saving ON (zapamietywanie wtaczone), List format (format listy)
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Najszybciej mozna ustawi¢ potrzebny format wyjscia naciskajgc <FORM>:
((aby zobaczy¢ dostepne formy wydruku zob. Manual 6.6.1)

Zmiana formatu <FORM>

Format, kolumny “n“: Cycle timer 00:02:00 Sn
Zmiana formatu <FORM>

Format — tabela “t~”: Cycle timer: 00:02:00 St

Aby rozpoczaé cykliczne skanowanie punktéw pomiarowych nalezy nacisngé <START>
Na wyswietlaczu jako weryfikacja pojawig sie w sposéb ciggly (czyli tak dtugo jak trwa tryb pomiaro-
wy) na pasku stanu nastepujace symbole

Strzatka startu jest zapalona )

Podczas zrzutu danych poprzez interfejs zapala sie COM

wartosci mierzone sg zapamietywane zapala sie (zob. 10.1.2) REC

Aby zatrzymac cykliczne skanowanie punktéw pomiarowych nalezy nacisna¢ <STOP>

9.3.3 Pamie¢, zrzut pamieci, czyszczenie pamieci

W czasie gdy wartosci mierzone sg zapamietywane funkcja Memory capacity free w sposob
ciagty wyswietla ilos¢ dostepnej pamieci. Wybor tej funkcji uaktywnia dwa klawisze, jeden do bezpo-

Sredniego zrzutu danych z pamieci, drugi do czyszczenia pamieci. Format wyjscia jest ustawiany przy

ustawianiu cyklu (zob. 9.3.210.1.2)

Funkcja memory free np. Memory free 0378.4 KB
Aby zrzuci¢ dane z pamieci (zob. 10.2.6) <PRINT>
Aby wyczysci¢ pamiec <CMEM>

9.3.4 Funkcje menu wyjscia

Kazde menu pomiarowe razem z wyswietlanymi funkcjami moze by¢ przekazane poprzez interfejs to
drukarki lub komputera (podtaczenie urzadzenh peryferyjnych zob. Manual 5.2). Jesli zostat wybrany
standardowy display naciskajgc klawisz <PRINT> powodujemy wydruk nastepujacego protokotu

Menu wydruku warto$ci mierzonych <PRINT>

Punkt pomiarowy, warto$¢ mierzona, opis 01: +0023.5 °C Temperature
MAXIMUM VALUE: 01: +0020.0 °C
MINIMUM VALUE: 01: -0010.0 °C
PRINT TIMER:  00:01:23

Pojemnos$¢ pamieci — petna / wolna MEMORY: S0512.1 F0324.4 A

Protokoty dla pojedynczych funkcji s przedstawione w Rozdz. 6.6.1.
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9.3.5 Wyswietlanie wynikow w postaci grafu

W menu Line graph warto$¢ pomiarowa na wybranym ka-
nale jest wyswietlana w postaci wykresu 100 x 200 pikseli
jak tylko rozpocznie sie pomiar. Krzywa jest aktualizowana
od strony prawej do lewej zgodnie z krokiem czasowym
zdefiniowanym jako cykl. Kazdy pomiar powoduje przyrost
o jeden piksel. Wyniki dla catej osi czasowej sa wyswietla-
ne jako (dni) godziny:minuty w dolnym prawym rogu. W
gérnym prawym rogu wyswietlany jest aktualny czas.
Krzywa jest uzupetniana poprzez aktywny pomiar — nawet
jesli uzytkownik wyjdzie z menu (jak dtugo wybrany punkt
pomiarowy nie jest zmieniony).

Wartosci graniczne sg wyswietlane przy uzyciu linii przery-
wane;j.

C» REC COM I =
40.0°C NiCr 16:33

Aby wybra¢ wyswietlanie po osi y nalezy wybra¢ funkcje
Analog start i Analog end w funkcjach specjal- 20.0°0 MO0 00:02
nych (Special functions). Funkcje te moga by¢ row-
niez wprowadzone bezposrednio na osi po nacisnieciu

PROG.

Wyswietlanie wartosci mierzonych w postaci grafu

W menu Times — cycles wprowadz wartos¢ cyklu Cycle: 00:00:05

Os czasowa 120 x 5 s = 10 min 00:10
Aby wybraé kanat pomiarowy nacisnij “u ¥
Aby wyskalowac os y nacisnij PROG
Wartos¢ analogowa na koncu 40.0% H

Aby zmieni¢ wartos¢ (zob. 8.5)

PROG, ~/ Y ..”

Start analogowy na dole, podobnie Y 20.0%H
Zatrzymanie wejscia <ESC>
Rozpoczecie pomiaréw <START> 4
Zakonczenie pomiaréw <STOP> ||

Podczas pomiarow przetgczanie kanatéw jest zablokowane. Za kazdym razem gdy rozpoczynamy

pomiary lub przetagczamy kanat wykres jest czyszczony.
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9.4 Usrednianie

Wartos¢ srednia (average value) jest potrzebna do réznych zastosowan, np. przy wygtadzaniu oscy-

lujgcej wartosci mierzonej (cisnienie, predkos¢ wiatru itp.)

Wartos¢ srednig M dla mierzonej zmiennej otrzymuje sie sumujac catg serie pomiaréw Mi i potem

dzielgc tg sume przez ilos¢ pomiaréw N.

Wartos$¢ sredniaM = (X Mi)/N

ALMEMO 5690-2M umozliwia kilka trybow usredniania.

Mozliwe jest na przyktad wygtadzanie dla wybrane-
go kanatu z przesuwnym okienkiem usredniania,
usrednianie dla pojedynczej operacji pomiarowej
wybranej dla miejsca lub czasu (réwniez przy po-
miarach w sieci jak dla VDE), usrednianie po pet-
nym czasie pomiarowym, po cyklach lub po wybra-
nych specjalnych punktach pomiarowych.

Dla wszystkich tych trybdw mozna uruchomié menu
Averaging pomocne przy wyborze odpowiednich
parametréw z okienkiem podpowiedzi uczacym jak
nallepiej postapi¢ w tym przypadku.

Menu pomiarowe Average value

Wiekszos¢ funkciji usredniania mozna udostepnic
bezposrednio z menu pomiarowego np. menu uzyt-
kownika U2 Average value. Okienka pomocy
wyjasniajgce rozne tryby usredniania sg dostepne w
trybie programowania:

Averaging: CONT

over the whole measuring operation by
pressing START/STOP (dla catej operacji pomia-
rowej po nacisnieciu START/STOP)

over individual manual measuring operations by
pressing MANU (dla pojedynczych pomiaréw po
naci$nieciu MANU)

Aby wyliczy¢ Srednig wartos¢ objetosci przeptywu
ze Sredniej predkosci i przekroju kanatu mozna
uzy¢ albo ‘User measuring menu’ V3 Volume
flow lub trybu Volume flow.

#* ALMEMO 5630-2 *
AVERAGING:

damPind by a slidind window k
over sindle manual scans
Net measurement n Points
over the measuring time
over the cycle

over measuring Points

C » REC COM Ik M ROL ¢ mcw

B

01: 254,5°C

NiCr temPerature
DamPing: 20

Maximum walue: 255.0 °C
Minimum walue: v 2241 °C
Hverade wvalue: 245.7 °C

Hverading mode: CONT

CYcle-timer: 00:00:30 Sn
Conwrate: 10M-s Cont: -
Measuring time: 00:01:23.45

START MANU M PRINT ESC
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9.4.1 Wygtadzanie wartosci mierzonych przy pomocy przesuwanej sredniej

Pierwsza metoda usredniania odnosi sie wytgcznie do warto$ci mierzonej z wybranego kanatu. Uzy-
wana jest do wygtadzania wartosci mierzonych posiadajgcych nature niestabilng np. dla przeptywow
turbulentnych, i polega na usrednianiu po wybranym przedziale czasowym. Poziom wygtadzania
mozna ustawi¢ przy pomocy funkcji Smoothing. Nalezy wybrac ilos¢ wartosci pomiarowych ktére be-
da brane do usredniania (dostepna ilos¢ od 1 do 99). Wygtadzona warto$¢ mierzona uzywana jest
wtedy dla odpowiednich funkgcji obliczeniowych. Wygtadzanie moze by¢ wtedy dokonywane w pota-
czeniu z usrednianiem po pojedynczych warto$ciach zmierzonych (zob. 9.4.3) lub dla pomiaréw w
sieci (zob. 9.4.4).

m1 m15
NN NN NN =
; - > > M= m)N
- Zeitfenster > i
Wygtadzanie po np. 15 wartosciach Smoothing 15

Gdy uzywa sie duzej ilosci punktéw pomiarowych ciagte skanowanie punktéw pomiarowych zostaje
wylaczone. Czestotliwos¢ pomiarowa moze by¢ istotnie zredukowana.

Mesuring rate: 10 meas. op. / second Cont: -

Stata czasowa (s) = wygtadzanie / (czestotliwo$¢ pomiarowa — ilos¢ punktéw pomiarowych +1) jest
wyznaczana i wyswietlana w trybie usredniania.

9.4.2 Tryb usredniania

Szczegotowy opis usredniania po skanowanych punktach pomiarowych jest opisany w Manual 6.7.4.

Metoda usredniania jest zdefiniowana dla kazdego kanatu dla funkcji Averaging mode. Ponizej
podane sg dostepne metody i operacje:

Funkcja — bez usredniania Averaging mode: —
Usrednianie po pojedynczych pomiarach MANU

Usrednianie po wszystkich pomiarach od START do STOP CONT

Usrednianie wszystkich wartosci w cyklu CYCL

W czasie gdy aktywne jest usrednianie jest zapalony znacznik M
Wyswietlanie wartosci $redniej Average value: 12.34 mls

W celu zapamietania wartosci usrednionej potrzebny jest kanat funkcyjny z zakresem M(t) (zob.
10.3.9/10) lub odpowiednia funkcja wyjscia M(t) zamiast wartosci mierzonej (zob. 10.4.5)

9.4.3 Usrednianie po pojedynczych recznych pomiarach
W celu uzyskania sredniej dla pojedynczych pomiaréw w odpowiedniej lokalizacji lub czasie nalezy

dokonac¢ pojedynczych recznych pomiarow Ei. Dla wszystkich punktoéw pomiarowych dla ktérych
wartosci bedg usredniane nalezy wtaczyc¢ tryb CONT.
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5

m1 m1
L e e

ol - > M= > m)/N
- Zeitfenster > i

1. Jesli pomiary sg uruchomione nalezy je zatrzymac naciskajac STOP
2. Nalezy ustawi¢ tryb usredniania Averaging mode CONT
Jesli chcemy dokonywaé wygtadzenia nalezy wybra¢ Smoothing 20
Jesli nalezy wylaczy¢ pomiar cigagty nalezy Meas rate: 10 meas./s Cont: -
3. Po dokonaniu wyboru (zob. 8.4) aby wyzerowac¢ warto$¢ srednig nalezy nacisngé CLR
Funkcja usredniania pokazuje teraz Average value: — mls
Funkcja ilosci wynikow pokazuje Number: 00000
4. Nalezy zapamietaé pojedyncza warto$¢ zmierzong recznie MANU
Funkcja usredniania wskaze Average value: 12.34 mls
Funkcja ilosci wartosci usrednianych Number: 00001
5. nalezy powtérzy¢ krok 4 dla kazdego punktu pomiarowego
6. Aby zrzuci¢ wartosci nalezy nacisngé <PRINT>

9.4.4 pomiary sieciowe Net measurement Points: 5
Srednia predkos$¢ przeptywu w kanale jest wyliczana 01: 11.43 mis

zgodnie z VDI/VDE 2640, w szczegoélnosci dokonujac 02: 1251 mis

pomiaréw w szczegolnych punktach sieci na przekroju 03 19.71 mis

prostopadtym do osi kanatu (zob. Manual 3.5.5). Aby EEI 1251 mis

zapamieta¢ pojedyncze warto$ci lub w celu umozliwie- 3 .

nia powtdrzenia btednych pomiaréw dostepne jest 05: —-—-- mis
specjalne menu dla pomiaréw sieciowych. Jest ono
dostepne poprzez funkcje usredniania naciskajgc AR-
RAY. Menu to moze byé uzywane oczywiscie dla in-
nych pomiaréw.

Averade walue : 14 S1imis

STOP CLERR F ESC
1. Jesli tryb usredniania nie jest potrzebny: Averaging mode: - - - -
Jesli potrzebne jest wygtadzanie nalezy wybra¢ Smoothing 20
2. Wybo6r wartosci Sredniej Average value - - -
3. Aby wybrac¢ usrednianie sieciowe ARRAY
W celu zapamietania wynikow nalezy nacisna¢ PROG
5. Wprowadzanie ilosci punktow Net measuring Points 5
Pojawi sie usunieta macierz Y 01:--,---mis
6. Aby wybrac¢ punkt pomiarowy 01:--, --
7. Aby rozpocza¢ pomiar nalezy nacisnaé START 01: 11.22 mls
8. Aby zatrzymac¢ pomiar nalezy nacisng¢ STOP 01: 11.43 mis
9. Nalezy zapamieta¢ wszystkie punkty jak w krokach 6 do 8
10. Aby usuna¢ macierz i rozpocza¢ nowe pomiary CLEAR

11. Aby powrdci¢ do menu pomiarowego nalezy nacisng¢ ESC

Strona 36



9.4.5 Usrednianie po czasie

Aby wyznaczy¢ warto$¢ srednig dla wszystkich wartosci pomiarowych ktére zostaty zapamietane w
okreslonym czasie nalezy wybrac tryb usredniania CONT dla kanatu pomiarowego. Usrednianie mo-
ze by¢ prowadzone albo dla albo bez okreslonego cyklu. Skanowanie punktéw pomiarowych jest wy-
konywane po rozpoczeciu i jest zatrzymywane w celu zapamietania wartosci poczatkowej i koncowej
dla odpowiedniego czasu. W celu zapamietania wartosci usrednionej potrzebne jest zdefiniowanie
kanatu funkcyjnego M (zob. 10.3.10)

Measuring rate M
LI > W=(X mN
[
Star Stop
Wybor trybu usredniania Averaging mode CONT
Wyczys¢ warto$¢ srednig automatycznie po rozpoczeciu
lub po iu wartosci $redniej i nacisnieciu CLR
Aby rozpoczaé usrednianie START » M
Odczyta czas pomiaru (zob. 9.4.6) Meas time: 00:01:23,40
Aby zatrzymacé usrednianie STOP ||
Dla ustalonego czasu usredniania nalezy uzy¢ funkcji Meas. duration 00:02:00
Odczyt wartosci sredniej Average value: 3.24 mis
Aby zrzuci¢ wartosci nalezy nacisngé PRINT

9.4.6 Czas pomiaru, dtugosé, zegar

Do usredniania po czasie a takze dla wielu innych operaciji jest potrzebny aktualny czas pomiaru od
rozpoczecia do zakohczenia. Do monitorowania ciggtego czas pomiaru — bez czyszczenia czasu rze-
czywistego — uzywana jest funkcja Mesuring Time. Posiada ona format hh:mm:ss.xx z rozdzielczo-
$cig 0.1 s. Jesli aktywna jest funkcja Clear measured values at start of measuring operation (wyczys¢
wartosci zmierzone po rozpoczeciu pomiaréw) czas pomiaru réwniez bedzie zerowany automatycznie
po rozpoczeciu.

Funkcja Measuring time Measuring time 00:00:00.00
Aby wyzerowac¢ czas pomiaru nalezy nacisngé CLEAR

Dtugo$¢ czasu pomiaru

Jesli chcemy zatrzymac pomiary lub proces usredniania po pewnym okresie mozna zaprogramowac
dtugosc¢ czasu pomiaru w menu Time — Cycles (zob. 10.1.4) lub w menu uzytkownika (funkcja ta jest

wyswietlana na pasku stanu jako 4 |
Funkcja dlugosci czasu pomiaru Measuring duration 00:00:00

Jesli zapamietujemy w pamieci nalezy uzywac zaprogramowanego czasu trwania pomiaréw aby nie
spowodowac przedwczesnie przerwania.
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Zegar jako kanat funcyjny

Czas pomiaru moze by¢ zapamietany i przekazany na wyjscie poprzez kanat funkcyjny Time w for-
macie sssss lub ssss.s (zob. 10.3.9). Drugi zegar z rozdzielczo$cig 0.1 s moze by¢ otrzymany po za-
programowaniu eksponenty —1. Po dojsciu do 60.000 zegar jest resetowany i zaczyna od 0. Mozna
uzywac funkgciji start/stop. Dodatkowo start, stop, wyjscie i zerowanie drugiego zegara moze by¢ wy-
zwalane przez akcje w przypadku przekroczenia wartosci granicznych (zob. 10.4.3).

9.4.7 Usrednianie po cyklu
Aby uzyskaé¢ wartosci srednie po okresach cyklicznych nalezy uzyc¢ trybu usredniania CYCL. Zapew-

nia to, ze wartos¢ srednia, wartosci maksymalne i minimalne sg czyszczone po kazdym cyklu lecz
pojawiajg sie na wyswietlaczu w nastepnych cyklach.

Measuring rate

m=(> m,)/N
— [
Cycle = Display m, o
Ustaw usredniania po cyklu Averaging mode CYCL
Aby zaprogramowac cykl (zob. 10.1.2) Cycle 00:15:00
Po rozpoczeciu pomiardw, rozpoczyna sie usrednianie START > M
Koniec pomiaréw STOP ||
Odczyt wartosci sredniej Average value 13.24 ms
Aby zrzuci¢ wartosci PRINT

Wartos¢ srednia po recznie ustawionym okresie czasu:

Uzywajac tego samego trybu usredniania lecz bez ustawienia cyklu wartosc srednia moze by¢ réw-
niez osiggnieta po okresie czasu od jednego recznego skanowania punktéw pomiarowych do nastep-
nego.

Ustaw usrednianie po cyklu Averaging mode CYCL
Wybierz cykl i wyczysc CLR

Cycle timer: 00:00:00
Rozpocznij pomiary START » M
Reczne skanowanie punktow pomiarowych MANU ...

Wartos¢ srednia po czasie od jednego do drugiego skanowania punktéw pomiarowych
Average value 12.34 ms

W celu zapamietania wartosci Sredniej nalezy uzy¢ dodatkowego kanatu funkcyjnego z zakresem M
(t) lub odpowiedniej funkcji wyjscia M(t) zamiast mierzonej wartosci.
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9.4.8 Usrednianie po punktach pomiarowych

Przy kazdym skanowaniu punktéw pomiarowych
mozna réwniez wyznaczy¢ warto$¢ srednig po okre-
Slonej ilosci odpowiednich punktéw pomiarowych.
Jednakze dla tej wartosci Sredniej potrzebny jest ka-
nat funkcyjny z zakresem pomiarowym M(n) (zob.
10.3.9). Jesli nie chcemy programowac kanatu od-
niesienia a usredniane punkty pomiarowe sg usred-
niane od MO, wystarczy zaprogramowa¢ kanat funk-
cyjny M(n) dla drugiego kanatu ostatniego wtyku (np.
M13). Zostanie to wowczas odniesione automatycz-
nie do szeregu od kanatu odniesienia 2 (M0) do ka-
natu odniesienia 1 (M# = pierwszy kanat). Inne za-
kresy punktéw pomiarowych mozna uaktywni¢ pro-
gramujac kanaty odniesienia odpowiednio (zob.
10.4.6). Kanat funkcyjny mozna skonfigurowac¢ szyb-
ko i fatwo przy pomocy menu Averaging.

AVERAGING
over rande of meas. Points:

From meas. channel :
00: 2345 °C HNiCr

to meas. channel :
03: 189.7 °C NiCr

Program function channel
to channel:
13: 2137 °C Mim

Rande: M2

START MANU M ESC

Jesli czujniki majg pozostaé nieuwzglednione kanat funkcyjny mozna zaprogramowac na wewnetrz-
nych kanatach urzadzenia (np. M19) (zob. 10.3.10). Poczatkowe kanaty referencyjne to MO do M1

Sensor channels

110011

Device internal
channels

2. Chan.
1.Chan.| 00| |01|| 02| 03

Avg. value M(n)

o n=Bk1
M=( > M,)/N

i=Bk2

Example:
n=M3

M13=( >, M,)/N

i=MO0

( ™Mo m1 m2 m3

M13= M from MO to M3

A\
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9.5 Wyswietlanie wartosci kilku punktéw pomiarowych

Opisane dotad menu uzywane sg do wyboru i wyswietlania jednego punktu. W tym rozdziale zostanie
wyjasnione jak mozna wyswietla¢ kilka punktéw pomiarowych w tym samym czasie wtgczajac w to w
funkcje wybrane przez uzytkownika.

9.5.1 menu wyswietlania wielu kanatéw i wykresy stupkowe

Menu Multi-channel display na poczatku
pokazuje wartosci mierzone pierwszych trzech
aktywnych kanatéw w wymiarze srednim. Mozna
to dalej zaprogramowaé w rézny sposob.

W menu Bar charts pierwsze cztery aktywne
kanaty sg wyswietlane z wynikiem i odpowied-
nim stupkiem.

Ck REC COM Ik ¥l RO1 # mce

Time: 12:34:56 Date:01.01.04

C # REC COM v M RO1 = mw

—

Time: 12:34:56 Date:01.01.04

01: 25,45 °C

NTC temPerature

K 545 %H

HerH r. Humidity

21 -12.5 °C

HDOT Dew Point
(M Mw F  ESC

01: 21.67 °C TemPeLatur
Ntc °C 30.0

10.00
11: 7.8 %H r.Humidity
e e v v I
0.0 % rH *%H 20.0
21: -142 °C Dew Point
v W N T
=-20.0 HDT °C 0.0
a1: 1.2 49k aHumidity
" T O
0.0 H AH alk 10.0

START MANU M PRINT ESC

Wybér punktéw pomiarowych

Pierwszy kanat pomiarowy jest zawsze wybranym punktem pomiarowym

Mozna go wybraé bezposrednio przy uzyciu klawiszy “uY

Aby zmieni¢ inne kanaty punkt pomiarowy musi by¢

wybrany jako funkcja naciskajac PROG oraz
“ubY

Mozna zmieni¢ teraz punkt pomiarowy przy pomocy M* MY

Aby zakonczy¢ wybdr kanatéw pomiarowych nalezy nacisng¢ ESC
9.5.2 Pomiary réznicowe

Jesli mamy do czynienia z dwoma czujnikami o tych samych jednostkach i tym samym miejscu dzie-
sietnym i gdy sg one podtaczone do punktéw pomiarowych MO i M1, na wyswietlaczu pojawi sie auto-
matycznie wewnetrzny punkt pomiarowy M9 (7.2). Jesli kanat réznicowy nie jest potrzebny powinien
by¢ usuniety (zob. 10.3.9). Jesli potrzebne sg dalsze kanaty ré6znicowe mozna je utworzy¢ postugujac
sie odpowiednim kanatem odniesienia (zob. 10.4.6).
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9.5.3 Menu listu punktéw pomiarowych

C » REC COM Ik M RO1 s me

Najlepszy przeglad systemu pomiarowego ze e
yvszlzllstkimi V\_/artoéqiami rpierzonymi, datq’\,/lczasem M_E&S.POiI‘I‘tS list: Comment
e s, | [IMe: 1203456 Datei1 0104
niez przej$¢ do Sensor Programming dla EEGIEEEITE'LC T uuuua;:u ns
punktéw pomiarowych. IJl 113? | UE{HPE{; ur
: : mis “elogl

Menu to nie moze by¢ konfigurowane przez uzyt- 02: 1234 I;I'IU 2.4 L
kownika a jedynie moze by¢ potaczone z pewnymi 10: 53.6 %H i".HLIITIId!'t':'
wybranymi funkcjami. 20: 152 °C Dew Point

30: 11249k  aHumidity

START MANU F PRINT ESC

Na poczatek pojawia sie lista z maksymalnie 20 pomiarami Measuring Piints list: 20 wartosci
mierzonych

Aby wybraé nastepne punkty pomiarowe nalezy nacisngé PROGM“ MY

Wartosé mierzona zostanie powigzana do szeregu funkcji naciskajac “uwY

Redukuje to maksymalng liczbe kanatéw do 10

Aby przejs¢ do nastepnej funkcji nalezy przycisng¢ -~

Wartosé mierzona z komentarzem Measuring points list Comment
00: 23.12°C temperature

Wartos¢é mierzona z wartoscig maksymalng Measuring points list Comment
00: 23.12°C temperature

Wartos¢ mierzona z wartoscig minimalng Measuring points list Comment
00: 23.12°C temperature

Warto$¢ mierzona z wartoscig srednig Measuring points list Comment
00: 23.12°C temperature

Warto$¢ mierzona z warto$cig graniczng max Measuring points list Comment
00: 23.12°C temperature

Wartos¢é mierzona z wartoscig graniczng min Measuring points list Comment
00: 23.12°C temperature

Tylko Zakres pomiarowy Measuring points list Range
00: NTC °C

Mozna wybra¢ funkcje do programowania PROG “~, ¥

Strona 41



9.7 Menu uzytkownika

Patrzac na standardowe menu pomiarowe mozna odnies¢ wrazenie, ze wyswietlanie warto$ci mie-
rzonej i kombinacja funkcji nie zawsze pasuje do zastosowan uzytkownika. W zwigzku z tym dostep-
ne sg poza menu standardowym réwniez trzy inne menu U1 do U3, ktére mozna konfigurowaé przy
pomocy oprogramowania AMR-Control. Mozliwy jest wybor potrzebnych funkgji z listy i zorganizowa-
nie wyswietlacza wedtug zyczenia uzytkownika. Jedynym ograniczeniem jest dostepna przestrzen a
doktadnie 13 wierszy. Mozliwe jest nie tylko uzycie réoznych opisanych funkcji pomiarowych lecz réw-
niez zegaréw do okreslenia ciggdéw czasowych i wiekszosci funkcji programowania czujnikéw.

9.7.1 Funkcje

Funkcja Wyswietlacz Klawisze Inst_ruk-
cja
Warto$¢ mierzona mata 00: 234.5°C temperature ZERO |ADJ 015
Wartos¢ mierzona $rednia, 3 wier- |00: 1234.5°C ZERO |ADJ 016
sze
Wartos¢ mierzona duza — 7 wier- | 00: Temperature °C ZERO |ADJ o017
szy 1234.5
Wartos¢ mierzona wykres stupko- 034
wy 2 wiersze
Wartos¢ graniczna — max Limit max 1234.5°C OFF ON 000
Wartos¢ graniczna — min Limit min -0.123.4°C OFF ON 0 01
Wartos$¢ podstawy Basevalue  ------- °C OFF ON 002
Wspotczynnik Factor 1.12345 OFF ON 003
Wyktadnik Exponent 0 OFF ON 048
Korekta zera Zero-Point  ------ °C OFF ON 004
Wspdtczynnik wzmochienia Gain ------- OFF ON 005
Start analogowy Analog start 0.0 °C OFF ON o 06
Koniec analogowy Analog end 100.0 °C OFF ON o 07
Zakres Range NiCr CLR 008
Warto$¢ maksymalna Maximum 1122.3 °C CLR CLRA 009
Warto$¢ minimalna Minimum 19.3°C CLR CLRA 010
Wartos¢ srednia Average ------ CLR CLRA |o11
Cykl Cycle 00:00:00 Un CLR FORM |012
Czas i data Time:12:34:56 Date:01.02.00 CLR 014
Tryb usredniania Averaging mode CONT CLR 018
Czestotliwos¢ pomiarowa Meas. rate 10 M/s Cont: - OFF ON 019
Zegar cyklu Cycle timer: 00:00:00 Un CLR FORM |020
Liczba wartosci usrednianych Number 00000 022
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Liczba (zob. 10.2.3) Number 123-56 OFF ON 023
Zakres, opis NiCr Temperature M H 024
Srednica, mm Diameter 0000 mm CLR 025
Przekréj cm2 Diameter 0000 cm2 CLR 026
Max czas — data Max time 12:34 01.02 028
Min czas — data Min time 13:45 01.02 029
Pusta linia 030
Linia 031
Wygtadzanie Smoothing 10 OFF 032
Pojemnos¢ pamieci Memory capacity free CMEM | PRINT |033
Opis urzadzenia Company name — A Specimen CLR 036
Tekst 1 1. Designation line CLR o037
Tekst 2 2. Designation line CLR 038
Tekst 3 Menu title U1 CLR 039
Tekst 4 Menu title U2 CLR 040
Tekst 5 Menu Title U3 CLR o041
Zabezpieczenie Locking level 5 CLR 042
Cisnienie atmosferyczne Atm. Pressure 1013 mbar OFF 043
Kompensacja temperatury Temp. Comp CT 25.0°C CLR 044
Nastawa SetPoint  1100.0 °C OFF ADJ 045
Czas pomiaru Meas. Time 00:00:00,00 CLR 046
Dtugos¢ pomiaru Meas.duration 00:00:00 CLR 047
Koniec menu 099

9.7.2 Konfiguracja menu
Sposrdd menu pomiarowych nalezy wybraé menu uzytkownika Measuring menus

U1, U2 lub U3 ktére w danej chwili nie jest potrzebne av)

Aby dokonac¢ konfiguracji nalezy podtaczy¢ urzadzenie do komputera i uruchomi¢ oprogramowanie
AMR-Control.

Search the network
Device list
Program user menu

Nalezy klikng¢ myszka na
Pojawi sie wtedy
Nalezy wybra¢ urzadzenie i nacisngé

Nalezy wybrac¢ potrzebng funkcje po lewej stronie i przeciggna¢ do okienka menu po prawej stronie
Dla wszystkich funkcji dotyczacych wartosci pomiaréw (np. maksimum, warto$¢ srednia, wykres stup-
kowy) nalezy w kazdym wypadku wprowadzi¢ najpierw warto$¢ mierzong punktu pomiarowego a do-
piero wtedy funkcje z tym zwigzana.

Zaleca sie uzy¢ tytutu menu User menu title

Po skompletowaniu nalezy zapamieta¢ menu w urzadzeniu jako Ux: Save menu, Ux, OK.
Mozna takze zapamieta¢ wszystkie menu w komputerze i przetadowac je jesli bedzie to potrzebne.
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10. Programowanie przy uzyciu menu * ALMEMO 5630-2 .

Patrzac do tej pory na menu pomiarowe uzytkownik po- PROGRAMMING-Menus:

. . . A ) Times, cYoles
znat nie tylko funkcje pomiarowe lecz réwniez serie funk Recording to memory b

cji do kontroli procesu i programowania czujnikow. OutPut from memory
Sensor Prodramming
Zwarta i systematyczna lista wszystkich funkgcji progra- ...5Pecial functions
mowania jest przedstawiona w tym rozdziale w opisie Device confiduration
PROGRAMMING menus. QutPut modules

Power suPPly

Menu wyboru jest dostepne z menu pomiarowego po na-

ci$nieciu MENU1. Menul ASSISTANT-Menus
Menu2 MEASURING-Manus

Dla niektorych funkciji programowania sg dostepne menu POFF +=DON F MENU1 MEMU2

opisowe.

10.1 Czas i cykle

Wszystkie funkcje czasowe uzywane do pomiaréw, kon- * TIME CYCLES *
troli procesu i zapamietywania moga by¢ wybrane i za- = -
programowane w menu Times-cycles. E&?&_lz'au‘“ Date: 3&3&3&"
. ) Storing: ¥  Sleep: -
10.1.1 Data i godzina Output form: Columns
ALMEMO 5690-2M posiada zegar czasu rzeczywistego z Eg{:‘ihm:te: illflr's Cont: v
datag i czasem. Storing: o
Zegar podtrzymywany jest baterig litowg w zwigzku z tym Iéite:rstui‘m?rlt: 07:00:00
czas i data jest aktualna nawet po wymianie akumulato- Start date: 01.01.0%
row. W pierwszej linii mamy czas po lewej stronie i date End time: 17:00:00
po prawej. Po wyborze tej funkcji mozna je zaprogramo- End date: 01.01.0%
wacé we wskazanym formacie. PRINT ESC
Funkcja Date and time of-day Time:12:34:56 Date:01.05.00
Format czasu i daty hh:mm:ss dd.mm.yy

10.1.2 Cykle z aktywacjq pamieci i formatem wyjscia

W celu cyklicznego zapamietania i zrzutu poprzez interfejs mierzonych wartosci nalezy uzy¢ funkgcji
Cycle. Cykliczne zapamietywanie uruchamiane jest automatycznie po kazdym zainicjowaniu i mozna
go w dowolnej chwili przerwad.

Output format definiuje format wydruku dla odczytywanych wartosci i dla zapamietywania w pa-
mieci. Format ten mozna zaprogramowac poprzez funkcje Output Form. Podstawowym formatem
jest List (lista) gdzie wartosci pomiarowe sg podawane jedna po drugiej w wierszach. Format Co-
lumns zapamietuje wartosci w wierszu jedna po drugiej. Umozliwia to przejrzysty, tatwy do zrozumie-
nia i oszczedzajgcy miejsce wydruk. jednoczesnie, drukarka jest ustawiana na skompresowane zna-
ki. Dostepny jest réwniez format Table (tabela) wygodny do przetwarzania przy pomocy arkuszy kal-
kulacyjnych.
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Cycle function (format hh:mm:ss) Cycle: 00:15:00

Wyzerowanie cyklu, koniec aktualnego skanowania CLR

Aktywacja pamieci cyklu saving: - Sleep: -
Aktywacja zapamietywania ON
Zakohczenie zapamietywania OFF

Aktywacja zapamietywania w trybie uspionym ON Sleep: v

Format wydruku lista (wartosci jedna pod druga) Output form: List

Format wydruku kolumny (wartosci jedna koto drugiej)  Output form: Columns

Format wydruku tabela (tabele z oddzieleniem $Srednikami) Output form: Table

W menu pomiarowym po aktywacji cyklu zapamietywania na wyswietlaczu pojawia sie ‘S’ a po wylg-
czeniu cyklu ‘U’
Format wydruku jest sygnalizowany odpowiednio przez ‘n’ lub ‘t’. Na przyktad
Cycle: 00:15:00 Sn
oznacza zapamietywanie zatgczone z krokiem 15 s w formacie kolumn.

10.1.3 Czestotliwos¢é pomiarowa, ciagte skanowanie punktéw pomiarowych

Jesli jest to potrzebne czestotliwos¢ pomiarow moze by¢ zwiekszona w menu Measuring rate z
2.5do 10, 50 lub 100 pomiaréw na sekunde.

Semi-ciggte skanowanie punktéw pomiarowych

Nie jest przewidziana funkcja skanowania jedynie wybranych punktéw pomiarowych gdyz moze to
prowadzi¢ do pojawienia sie btedéw. Jednakze moze byc¢ to uzyteczne, w szczegdlnosci gdy uzywane
sg rézne czujniki, aby przypisa¢ odpowiednie priorytety do wybranych punktéw i odczytywaé z nich
wartosci czesciej niz dla innych na przyktad gdy na wyjsciu analogowym wykonywane jest wygtadza-
nie. Z tego powodu zamiast podstawowego ciagtego skanowania uzywane jest semi-ciggte skanowa-
nie polegajace na tym, ze wszystkie punkty pomiarowe sg skanowane w sposob ciggty ale wybrane
punkty sg skanowane co drugi raz.

oOomM“1T M2 M3 M4 M5 M0 M2 M|3 M

\

Ciagle skanowanie punktéw pomiarowych

Jesli ustawione jest ciggte skanowanie punktéw pomiarowych to wszystkie aktywne kanaty pomiaro-
we sg odczytywane z identyczng czestotliwo$cig jeden po drugim. Powoduje to podwojenie tacznej
czestotliwosci probkowania.

W obu przypadkach wszystkie wartosci mierzone mogg by¢ zapamietywane i zrzucane w dowolnym
czasie. Mozliwe jest ciggte zapamietywanie lub ciggte zrzucanie wartosci przy wybranej predkosci po-
miarowe;.

Strona 45



Funkcja czestosci pomiaréw Measuring rate: 10 M/s
Semi-ciagte skanowanie punktéw pomiarowych (standardowo) OFF Cont: -

Ciagte skanowanie punktéw pomiarowych ON Cont: v
Ciagte zapamietywanie do pamieci wytgczone Saving: -
Ciagte zapamietywanie do pamieci, aktywacja ON v
Ciagte zrzucanie wynikdéw wytgczone Output: -
Ciagty zrzut wynikéw, aktywacja ON v

Przy predkosci pomiarowej 10 operacji na sekunde mozliwe jest zmniejszenie doktadnosci poprzez
interferencije z liniami przytaczy (gdzie jest to mozliwe nalezy uzywaé przewoddw skrecanych).
Zapamietywanie z predkoscig 100 operacji na sekunde jest mozliwe jedynie z kartg multimediéw a
nie z pamiecig wewnetrzng EEPROM.

10.1.4 Czas i dzien startu, czas i dzien zakonczenia

Cigg pomiarowy moze by¢ uruchomiony i zatrzymany automatycznie dla ustalonego czasu. Mozliwe
jest zaprogramowanie dnia i godziny dla startu i zakonczenia. Jesli nie jest konieczne programowanie
dnia pomiary bedg wykonywane codziennie w ustalonych godzinach. Nastepuje to przy zatozeniu, ze
zaprogramowany jest przedziat godzinowy. Mozliwe jest takze zaprogramowanie dtugosci czasu po-
miaru.

Funkcja diugosci czasu pomiaru Measuring duration: 00:00:00
Funkcja czasu startu Start time: 07:00:00

Funkcja czasu zakonczenia End time: - -:- -:- -

Funkcja daty startu Start date: 01.05.00

Funkcja daty zakonczenia End date: - -.- -.- -

Wartosci te mozna wyczysci¢ po wybraniu funkcji i nacisnieciu OFF.

Jesli czas startu zostat zaprogramowany dla operacji pomiarowych na wyswietlaczu w linii stanu poja-
wisie |

Jesli czas zakonczenia lub czas trwania dla operacji pomiarowych zostat zaprogramowany na wy-
Swietlaczu w linii stanu pojawi sie | >
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10.2 Pamie¢

ALMEMO 5690-2M (opcja S) posiada wewnetrzng pamie¢ EEPROM o pojemnosci 512 KB (od 64000
do 100000 wartosci mierzonych, zaleznie od liczby kanatéw). W przypadku przerwy w zasilaniu zapa-
mietane warto$ci pozostajg nie naruszone. Pamie¢ EEPROM mozna skonfigurowaé jako pamiec li-
niowa lub jako pamiec kotowa. Alternatywnie mozliwe jest uzycie karty multimediow.

10.2.1 Pamieé na karcie multimediéw

Konwencjonalna pamie¢ multimedialna typu flash moze by¢ uzywana jako pamie¢ zewnetrzna. Po-
zwala to praktycznie na nieograniczony zasdb pamieci do wykorzystania gdziekolwiek i kiedykolwiek.
zaleca sie stosowanie karty pamieci typu RS (reduced size), rozmiar potéwkowy, 32 do 512 MB.
Wartosci pomiaréw sg zapisywane w postaci tabeli w standardzie FAT16. Karta MM moze by¢ sfor-
matowana a jej zawarto$¢ odczytana i usunieta poprzez czytnik kart w komputerze. Wyniki moga by¢
wyeksportowane do MS-Excel lub do oprogramowania Win-Control (odpowiednie oprogramowanie
pomiarowe).

Karte pamieci nalezy umiesci¢ w gniezdzie (4) na ptycie czotowej. Jest ona rozpoznawana automa-
tycznie. Mozna to zweryfikowa¢ w menu Recording to memory przy pomocy funkcji External
memory poprzez zwiekszenie pojemnosci pamieci oraz w nazwie pliku dla funkcji File name. Jedli
podtaczona jest pamie¢ zewnetrzna na poczatku operacji pomiarowych to jest ona dostepna. Jednak-
ze w czasie pomiaréw nie nalezy karty usuwaé. Moze to spowodowac utrate buforowanych wartosci.

Dostepna pojemnosé pamieci zewnetrznej External memory: 64.00 MB
Wolna pamig¢ Memory capacity free: 21.76 MB
Nazwa pliku (maksymalnie 8 znakow) File name: ALMEMO.001

Przed rozpoczeciem pomiaréw mozna przy uzyciu funkcji File name wprowadzi¢ 8-znakowg nazwe.

Jesli nie zostanie ona wprowadzona, zostanie uzyta nazwa ALMEMO.001 lub zostanie zasugerowa-
na nazwa uzywana ostatnio. Tak dtugo jak nie zmieniona jest konfiguracja ztgcza mozliwe jest zapa-
mietanie wielu operacji pomiarowych albo recznie albo cyklicznie réwniez z przypisaniem numerycz-
nym w tym samym pliku.

Jesli natomiast zostanie zmieniona konfiguracja ztgcza od ostatniej operacji pomiarowej oraz gdy nie
zaprogramujemy nowej nazwy pliku to tworzony jest zawsze nowy plik a jego nazwa bedzie zawierata
rozszerzenie z przyrostem o 1 np. ALMEMO.002. Podobnie, jesli wprowadzona nazwa pliku juz ist-
nieje, zostanie utworzony nowy plik z przyrostem w rozszerzeniu o 1.

W przypadku uzywania zewnetrznej karty pamieci nie jest dostepna funkcja pamieci kotowe;.
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10.2.2 Zapamietywanie wynikow pomiaréw

Wiekszos$¢ parametréw potrzebnych do zapa-
mietania warto$ci mierzonych jest opisana w
menu Times — cycles.

1. Data i godzina

2. Cykl, aktywacja pamieci. tryb uspiony

3. Predkos¢ pomiardow z aktywacjg pamieci

4. Czas startu i zakonczenia dla operacji pomia-
rowej

Przygotowanie do zapamietywania mozna wyko-
nac najtatwiej uzywajac menu Recording to
memory.

Dostepne sa rozne metody do rozpoczecia i za-
konczenia operacji pomiarowych.

* RECORDING TO MEMORY *

Memord internal:  512.0 kB
Memory free: 125.8 kB
Rind memory:

Meas.channels: 24 active: 05

Cyole: 00:01:00.00
Storing: ¥ Sleap: -
Storing time: 24d 13h
Meas. duration: 00:01:00
Humber: 01-001 A
CLR HMIN F ESC

UWAGA. Przy pierwszym uruchomieniu urzgdzenia zapamietywana jest jedna konfiguracja czujnikéw
do pamieci wewnetrznej. Mozna jg uzupetié przy nastepnych uruchomieniach dodatkowymi czujni-
kami. Jednakze, jesli inne czujniki sg podigczone, pamieé¢ musi zostaé odczytana i wyczyszczona

przed nastepna sesjg zapamietywania.

Menu Recording to memory
Wolna pamieé

Dostepna pamie¢ zewnetrzna
Pamie¢ liniowa bez nadpisywania
Pamie¢ kotowa z nadpisywaniem

Aktywne kanaty dla minimalnego cyklu i dostepnego czasu pamieci

Cykl

Minimalny cykl z 50 pomiarami na sekunde

Cykl bez zapamietywania i bez trybu uspionego
Aby wybraé i uruchomic¢ zapamietywanie

Aby uaktywnié¢ tryb uspiony

Dostepny czas pamieci dla cyklu i numeru kanatu
Czas pomiaru, po starcie automatyczny stop po
Nazwa pliku ze ztaczem pamieci (max 8 znakdow)
Numer np. pokdj 12, punkt pomiarowy 1

Internal memory: 512.0 KB
Memory free: 217.5 KB
External memory: 64.01 MB
Ring memory -

ON

Meas.chan.: 24 active: 05
Cycle: 00:01:00.00

MIN  00:00:00.12
Saving: - Sleep: -

ON v Sleep: -

ON Sleep: v

Memory time: 24d 13h
Meas.duration: 00:15:00
File name: ALMEMO.001
Number: 12-001 A
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10.2.3 Numerowanie operacji pomiarowych

Aby zidentyfikowa¢ pomiary lub ciggi pomiaréw mozna je ponumerowac przed rozpoczeciem. Numer
ten mozna przekazac¢ na wyjscie lub zapamietac przy starcie nowego cyklu skanowania. W ten spo-
séb pojedyncze operacje pomiarowe moga by¢ przypisane do pewnych typéw pomiaréw lub pewnych
punktéw pomiarowych.

Po wybraniu funkcji Number mozliwe jest wprowadzenie 6-znakowego ciggu znakéw. Mozna uzywaé
cyfr od 0 do 9 oraz znakdéw A, F, N, P, mysinika lub spacji. Numer staje sie aktywny po wprowadze-
niu. Dopisane jest do niego A do chwili gdy zostanie zapamietana nastepna cykliczna lub reczna ope-
racja.

Funkcja number (np. pokdj 12, punkt 1) NUMBER: 12-001 A
Aby wyzerowac i dezaktywowac CLR

Aby uaktywni¢ lub zaniechac¢ ON lub OFF

Aby zwiekszy¢ o 1 +1

10,2.4 Rozpoczecie i zakonczenie operacji pomiarowych

Operacja pomiarowa moze byc¢ rozpoczeta i zakon- -
czona nie tylko poprzez nacisniecie odpowiednich kla- . ALMEMO 5630-2 *
wiszy lecz takze przy pomocy innych metod dostep- MERSURING START - STOP

nych w menu START-STOP. MozZliwe jest takze dzia-
tanie poprzez interfejs.

Funkcja uzywajaca czasu startu i czasu trwania jest
opisana w rozdziale 10.4.3 oraz poprzez zewnetrzny
start.

by pPressind: START-STOP key
by interface comand: S2-¥

Y limit values
by trigder cable

10.2.5 Tryb uspiony

Do dtugoterminowego monitorowania i duzych cykli pomiarowych system moze pracowac w trybie
uspionym. Jest to tryb oszczedzajacy energie zasilania pomiary sg wytaczane po kazdym skanowa-
niu punktéw pomiarowych (nalezy wzig¢ pod uwage czujniki zasilane) i zatgczane automatycznie po
uptywie odpowiedniego czasu. Przy tym trybie jeden zestaw akumulatoréw lub jedno tadowanie aku-
mulatoréw pozwala na dokonanie do 15000 skanowan punktéw pomiarowych. Dla cyklu trwajacego
10 minut odpowiada to pracy przez 100 dni.

Strona 49



W celu zataczenia zapamietywania w trybie uspionym nalezy wybraé menu Recording to memory i
wykona¢ nastepujace operaciji

1. Wprowadzi¢ cykl trwajgcy co najmniej 2 minuty Cycle: 00:05:00 s

2. Aktywowac¢ zapamietywanie w takim cyklu Saving: v Sleep: -

3. Wybrac tryb uspiony Saving:V  Sleep: -

4. Zatgczy€ tryb uspiony ON Sleep: v

5. W menu pomiarowym rozpocza¢ operacje pomiarowg naciskajgc START
Na wyswietlaczu pojawi sie Sleep On

Wyswietlacz zostaje wytaczony, a kontrolka SLEEP (2) miga réwnomiernie.

6. W ustalonym cyklu urzgdzenie wigcza sie i wytgcza automatycznie wykonujac jedno skanowanie
punktéw pomiarowych i nastepnie wylgcza sie.

7. Aby zakonczy¢ tryb uspiony nalezy nacisna¢ ON

8. Aby zakonczy¢ operacje pomiarowe nalezy nacisngé STOP.

Start i stop z podaniem czasu rozpoczecia i zakoriczenia lub poprzez podanie wartosci granicznych
nie jest dostepny w trybie uspionym i musi by¢ wytgczony.

10.2.6 Odczyt z pamieci
Zawartos¢ wewnetrznej pamieci mozna przetrans-
mitowac¢ w catosci lub we fragmentach poprzez zig- # OUTPUT FROM MEMORY #
cze szeregowe. Mozliwe jest uzywanie jednego ze
znanych formatéw listy, kolumn lub tabeli. Memory Internal: 6512.0 kB
Memory free: 125.8 kB
Opcja wyspecyfikowania odczytéw czesciowych E ;
mozliwa jest do wyspecyfikowania poprzez wybor Residual outPut: 125 kB
czasu startu i zakonczenia lub ilo$ci przekazywa- Output form: Columns
nych wynikow.
Number: 01-001 A
Przy pamieci zewnetrznej MMC dostepna jest tylko Time: 12:34:66 Date: 01.01.0%
jedna opcja, a mianowicie transmisja w postaci ta- I i :
beli wszystkich danych zapamietanych w ostatnio g{l‘;ﬁl;ltrﬁ;uah 07:00:00
uzywanym pliku. W tym celu nalezy nacisna¢ % o
PRINT w opcji Memory capacity free w menu Me- E:ﬁl"%i-d:‘t& ?%g]ﬁglﬂl‘
mory output lub w niektérych menu pomiarowych. End daté‘ '-_-;1 u'l 0%

Najlepiej jest wyjac karte pamieci i skopiowac pliki ALL NR F TIME ESC
poprzez USB i czytnik kart do komputera. Mozna to
wtedy importowac albo do MS-Excel albo do opro-
gramowania Win_Control.
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Menu Memory output

Nalezy ustawi¢ format transmisji Output format:  list
Aby wybraé ponumerowang operacje pomiarowg Number: 12-001
Wybdr odpowiedniego numeru nastepuje po nacisnieciu FIRST, NEXT, ..., LAST
Aby wybraé przedziat czasowy

Trzeba wprowadzi¢ czas startu Start time: 07:00:00
Trzeba wprowadzi¢ czas zakohczenia END time: 17:00:00
Trzeba wprowadzi¢ dzieh startu Start date; 01.05.00
Trzeba wprowadzi¢ dzien zakonczenia End date: 01.05.00
Aby przetransmitowac¢ wszystkie wyniki ALL

Aby przetransmitowa¢ wyniki z danego numeru NR

Aby przetransmitowaé ramy czasowe od poczatku do kohca TIME

Aby zastopowaé przekazywanie STOP

Zawartos¢ wewnetrznej pamieci jest transmitowane z tym samym uktadem druku jak na drukarke.
Odnosi sie to réwniez do wielu wyjs¢ w réznych formatach (nie dotyczy to zewnetrznej karty pamieci.

Podczas transmisji pamieci przy funkcji Remeining output function objeto$¢ pozostata do przekaza-
nia jest aktualizowana na biezaco i pokazywana w KB. Biezace wartosci czasu i daty oraz numeru sg
réwniez wskazane.

Czyszczenie pamieci

Nalezy wybra¢ menu Memory capacity free Memory capacity free:  384.5 KB
Aby wyczysci¢ pamiec nalezy nacisngé CMEM

Jesli uzywana jest zewnetrzna karta pamieci zostanie ona sformatowana i wszystkie pliki usuniete.

Petna pojemnosc¢ zostanie pokazana jako dostepna Memory capacity free: 512.0 KB
Aby zaniecha¢ nalezy nacisng¢ ESC
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10.3 Programowanie czujnikow

Poniewaz dla urzadzen ALMEMO wszystkie dane dotyczace czujnika sga zapamietane w pamieci wty-
ku uzytkownik nie potrzebuje na ogét dokonywac przeprogramowania. Jest to konieczne na przyktad
jesli wprowadzane sg poprawki btedéw lub gdy trzeba przeprowadzi¢ skalowanie wtasnych czujnikow

czy tez potrzebne jest wprowadzenie pewnych wartosci granicznych.. W tych przypadkach dostepne
sg zwarte funkcje programowania.

W menu SENSOR PROGRAMMING mozliwe jest

wprowadzenie wszystkich parametréw dla kanatu, * SENSOR PROGRAMMING =*

ich przeglad, sprawdzenie i modyfikacja przy po- ot e o e
mocy klawiatury, zaktadajac, ze czujnik jest pod- Connector: 0 Channel: 00
taczony. Nalezy zauwazy¢, ze dostarczane czujni- Comment: TemPeratur
ki z wtykami sg zabezpieczone przed modyfikacjg Averading mode: CONT
i poziom zabezpieczenia musi by¢ odpowiednio Locking mode: c
zmniejszony. Dostepne sg tylko funkcje niezabez- 7 Limit mas: A6 0 °C
pieczone. Wszystkie pozostate sg zaznaczone Frh s '
szarym kolorem. E IE?.Ign:I'I;'-t miR- - 77T

) -

% Factor: e
L ExPonent: [

4 Fero correct: o =—————

4 SloPe correct.: S—

2 Dimension: or
1 Eande: MiCr
MALL M PRINT ESC

Aby przetransmitowac¢ programowanie czujnikéw dla wszystkich punktéw pomiarowych nalezy naci-
sna¢ PRINT.

10.3.1 Wybor kanatu wejsciowego

Aby obejrze¢ lub wyedytowaé parametry czujnika nalezy najpierw wejs¢ do Menu SENSOR PRO-
GRAMMING i wtedy wybra¢ potrzebny kanat przy pomocy klawiszy géra/dét. Mozna to zrobic¢ tylko
dla czujnikéw aktualnie podtagczonych do urzadzenia. Aby uaktywni¢ nowe kanaty nalezy nacisng¢
MALL. Nacisniecie MACT redukuje wybdr jedynie do kanatéw aktywnych. Dla kazdego kanatu wej-
sciowego jest wyswietlany odpowiedni numer wtyku.

Menu SENSOR PROGRAMMING

Wyswietlenie numeru ztgcza i kanatu Connector: 0 Channel: 00
Aby wybraé nastepny numer i kanat -~

Aby wybraé poprzedni numer i kanat v

Aby zakceptowaé wybdér wszystkich mozliwych kanatéw MALL

Aby zredukowac¢ wybér do kanatéw aktywnych MACT
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10.3.2 Opis punktéw pomiarowych

Kazdemu punktowi pomiarowemu mozna przyporzadkowa¢ 10 znakowy opis alfanumeryczny (znaki
ASCII) aby opisac¢ typ czujnika, miejsce pomiarowe i/lub cel. Opis ten bedzie widoczny przy wyswie-
tlaniu wszystkich wartosci mierzonych. Przy transmisji przez interfejs opis punktu pojawi sie w na-
gtéwku jako DESIGNATION a takze na licie mierzonych wartosci.

Wprowadzanie w funkcji opisu Designation: Temperature

Mozliwe jest przy pomocy komentarza *J zdefiniowanie czujnikéw temperatury (NTC, Pt100) jako
czujnikéw do zewnetrznej kompensacji zimnego ztacza. Mozliwe jest rowniez (nowa funkcja) przy po-
mocy #J zdefiniowanie poprzez kanat referencyjny specjalnego czujnika dla zimnego ztgcza (np.
ZA9400-FSx z czujnikiem NTC) do skojarzenia z jedng termopara.

Wykrzyknik na koncu wskazuje specjalng linearyzacje lub kalibracje. Nie mozna tego nadpisaé.

10.3.3 Tryb usredniania

Mozliwe sg do wyboru rézne tryby usredniania poprzez funkcje AVERAGING MODE. Sa one opisane
w rozdziale 9.4.2.

Funkcja — bez usrednienia Averaging mode: - - - - -
Usrednianie po wszystkich aktywnych punktach ~ CONT
Usrednianie po wszystkich punktach w cyklu CYCL.

10.3.4 Zabezpieczenia programowania czujnikéw

Parametry funkcyjne dla kazdego punktu pomiarowego sg zabezpieczone przed niepowotanym do-
stepem. Przed programowaniem nalezy obnizy¢ tryb zabezpieczenia do odpowiedniego poziomu. Je-
sli po trybie zabezpieczenia wyswietlona jest kropka, nie moze ono byé zmodyfikowane.

Poziom zabezpieczenia Zabezpieczone funkcje
0 brak
1 zakres pomiarowy + flagi elementéw + wspoétczynnik wzmocnienia
3 + jednostka
4 + korekta zera + korekta wzmocnienia
5 + warto$¢ podstawy + wspotczynnik + wyktadnik
6 + wyjscie analogowe, start i koniec
+ dopasowanie zera, chwilowo
7 + warto$ci graniczne, maksimum i minimum
Funkcja Locking mode Locking level: 5

W menu SENSOR PROGRAMMING funkcje sg wypisywane od gory do dotu w ten sposéb, ze zablo-
kowane funkcje nie sg dostepne.
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10.3.5 Wartosci graniczne

Dwie warto$ci graniczne (max i min) mogg by¢ zaprogramowane dla kazdego kanatu. Przekroczenie
tych wartosci jest traktowane jako btad (w ten sam sposdb jak przekroczenie zakresu pomiarowego
lub uszkodzenie czujnika). Na wyswietlaczu przed wartoscig mierzong pojawiajq sie strzatki géra lub
dét, uruchamiany jest sygnat alarmowy i uruchamiany jest przekaznik na podtgczonym kablu przekaz-
nikowym. Wartosciom granicznym mozna réwniez przyporzadkowac przekazniki. Stan alarmowy jest
uruchomiony dopdki wartos¢ mierzona nie powrdci do wartosci lezgcej w poza warto$ciami granicz-
nymi. Histereza jest ustawiona na 10 cyfr lecz mozna jg ustawi¢ pomiedzy 0 a 99. Fakt przekroczenia
wartosci granicznych mozna wykorzysta¢ do rozpoczecia lub zakonczenia operacji pomiarowe;.

Funkcja

Wprowadz gérng wartos¢ graniczng 7 Limit max: 123.4°C
Wprowadz dolng warto$¢ graniczna; 7 Limit min: ---- °C
Aby wylaczy¢ wartosci graniczne OFF

Aby wigczy¢ wartosci graniczne ON

10.3.6 Skalowanie, ustawianie kropki dziesietnej

Aby przetworzy¢ sygnat elektryczny na wielkos¢ fizyczng trzeba prawie zawsze dokonac ustawienia
zera i wprowadzi¢ odpowiedni wspotczynnik. Aby to wykonacé trzeba uruchomi¢ funkcje BASE i FAC-
TOR. Szczegdbtowy opis skalowania z przyktadem jest podany w Manual 6.3.11.

Wartos¢ wyswietlana = (poprawiona wartos¢ mierzona — BASE) x FACTOR

Wspoétczynnik FACTOR moze by¢ zaprogramowany w zakresie od —2.0000 do +2.0000. Dla wspot-
czynnikéw powyzej 2 lub ponizej 0.2 mozliwe jest ustawienie kropki dziesietnej w eksponencie. Uzy-
wajac eksponenty mozna przesung¢ w lewo lub w prawo tak daleko jak to umozliwia wyswietlacz.
Wyktadnicza posta¢ mierzonej wartosci nie jest mozliwa.

Aby wyznaczy¢ automatycznie wartosci skalowania:

5 Base value: - - - -
5 Factor: .- #* SCALING *
5E t o---- e e
xponen Connector: 0 Channel: 00
z aktualnych warto$ci i ustawien mozna uzyé menu Actual value 1: 4.000 mA
Scaling. Jak tylko wartosci skalowania zostang za- Actual value 2: 20.000 mA
programowane i aktualna warto$¢ mierzona zosta- .
nie przez to zmodyfikowana na wyswietlaczu poja- DEE":II'I'I-E' ElEGES:
wi sie strzatka wskazujaca, Zze korekta jest aktyw- 2 Dimension: or
na. setPoint 1: -100.0 °C
SetPoint 2: | 4000w
5 Base: 720.0 °C
5 Factor: 0.3125%
5 ExPonent: 2
4 SloPe correct:  —-—-=---
no: 27.0 °C
CLR F 0K ESC
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10.3.7 Wartosci korekty
Czujniki mozna skorygowac przy pomocy wartosci ZERO-POINT i GAIN (wzmocnienie).

Skorygowana warto$¢ = (wartos¢ zmierzona — ZERO POINT) * GAIN

Funkcja

Korekta zera 4 Zero-Point: --- °C
Korekta wzmocnienia 4 Gain: ----°C

Aby wtgczy¢ lub wytgczy¢ trzeba nacisnac ON lub OFF

Jesli zostang wprowadzone wartosci korekty na wyswietlaczu pojawi sie strzatka potwierdzajaca od-
czyty skorygowane.

Aby osiggna¢ maksymalng doktadnos$¢ mozliwa jest teraz kalibracja wielopunktowa czujnikéw przy
uzyciu wtykéw z opcjg KL.

10.3.8 Zmiana jednostki

Dla kazdego kanatu pomiarowego przypisana jest jednostka dla zakresu pomiarowego. Moze by¢
ona zastgpiona nowg dwuznakowg jednostka. Wszystkie duze litery i mate litery, znaki specjalne jak
W, %, 1, [, 1, % - =, i spacja moga by¢ tutaj uzyte, Jednostka jest wyswietlana w postaci dwoch zna-
kow po warto$ci odczytowe;.

Aby zmieni¢ jednostke nalezy uzy¢ funkcji 2 Units:  °C

Jesli zostanie wprowadzone °F jako jednostka, temperatura bedzie wyswietlana nie w Celsjuszach a
w Fahrenheitach. Je$li wprowadzimy !C, nie bedzie brana pod uwage temperatura zimnego ztgcza.
Jesli wprowadzimy dwa odpowiednie znaki nastepujgce jednostki beda generowane automatycznie:
dla mls — ms, dla m3lh — mh, dla WIim2 — Wm, dla glk — gk.

10.3.9 Wybor zakresu pomiarowego

Jesli chcemy samodzielnie zaprogramowac wtyk lub jesli czesto zmieniamy zakres pomiarowy nalezy
poziom zabezpieczenia wtyku ustawi¢ na zero. Nalezy rowniez zauwazy¢, ze dla pewnych przetworni-
kow potrzebne sg odpowiednie wtyki (np. termiczne, bocznik, dzielnik itp.). Aby uaktywni¢ nowy kanat
pomiarowy nalezy najpierw nacisngé MALL aby uaktywni¢ wszystkie kanaty a nastepnie wybra¢ poza-
dany kanat. Dopiero wtedy nalezy wprowadzi¢ zakres pomiarowy. Gdy potwierdzimy nowy zakres po-
miarowy wszystkie zaprogramowane wartosci dla tego wejscia bedg usuniete.

Funkcje — wybor zakresu pomiarowego 1 RANGE: NiCr
Aby zaakceptowaé wybor wszystkich dostepnych kanatéw nalezy nacisngé MALL
Aby zdezaktywowac¢ kanat nalezy nacisngé CLR

Aby zreaktywowac¢ kanat nalezy nacisng¢ PROG, PROG

Programowanie zakresu wykonuje sie jak dla danych wejsciowych PROG, “ ,....PROG

W okienku wejsciowym wszystkie wylistowane skréty w ponizszej tabeli pojawiajg sie jedna za drugg
1 RANGE FECO

a odpowiednie okienko pomocy pojawia sie celem identyfikacji czujnika
Connector ZA 9021FSL
Thermocouple type L
-200.0 ... 900.0 °C.

Strona 55



Typ czujnika

Pt100-1 ITS90
Pt100-2 ITS90
Pt1000-1 ITS90
Pt1000-2 ITS90
Pt100-3 ITS90

Ni100

NiCr-Ni (K) ITS90
NiCr-Ni (K) ITS90""
NiCroSil-Nisil (N) ITS90
Fe-CuNi (L)

Fe-CuNi (J) ITS90
Cu-CuNi (U)

Cu-CuNi (T) ITS90
PtRh10-Pt (S) ITS90
PtRh13-Pt (R) ITS90
PtRh30-PtRh6 (B) ITS90
AuFe-Cr
W5Re-W26Re (C)™*
NTC typ N

NTCtyp N ™

PTC typ Kty84 **
Miliwolt 1

Miliwolt

Miliwolt 2

Wolt

Réznicowo — miliwolt 1
Roéznicowo — miliwolt
Réznicowo — miliwolt 2
Réznicowo — wolt
Napiecie DC

Napiecie DC

Napiecie roznicowe DC U+=5V (np)
Napiecie roznicowe DC U+=5V
Napiecie AC (50Hz ...2kHz)(przykt.)
Napiecie AC (11Hz ...250Hz)(przykt.)
Prad AC (11Hz ...250Hz)(przykt.)

Typ ztacza

ZA 9000-FS
ZA 9000-FS
ZA 9000-FS
ZA 9000-FS
ZA 9000-FS
ZA 9000-FS

ZA 9020-FS
ZA 9020-SS2
ZA 9020-FS
ZA 9021-FSL
ZA 9021-FSJ
ZA 9000-FS
ZA 9021-FST
ZA 9000-FS
ZA 9000-FS
ZA 9000-FS
ZA 9000-FS
ZA 9000-SSC

ZA 9000-FS
ZA 9040-SS3
ZA 9040-SS4

ZA 9000-FS

ZA 9000-FS

ZA 9000-FS
ZA 9000-FS
ZA 9000-FS
ZA 9000-FS
ZA 9000-FS
ZA 9000-FS
ZA 9000-FS3
ZA 9602-FS
ZA 9050-FS0O

ZA 9050-FS3
ZA 9603-AK3
ZA 9903-AB5
ZA 9904-AB2

Zakres

—200.0 ...+850.0
—-200.00 ...+400.0
—200.0 ...+850.0
—200.00 ...+400.0
0.000 ...+65.000
—60.0 ...+240.0

—200.0 ...+1370.0
—-100.00 ...+500.00
—200.0 ...+1300.0
—200.0 ...+900.0
—200.0 ...+1000.0
—200.0 ...+600.0
—-200.0 ...+400.0
0.0...+1760.0
0.0 ...+1760.0
+400.0 ...+1800.0
—-270.0 ...+60.0
0.0...+2320.0

—-30.00 ...+125.00
0.000 ...+45.000
0.0 ...+200.0
—26.000 ...+26.000
—-10.000 ...+55.000

—260.00 ...+260.00
—2.6000 ...+2.6000
—26.000 ...+26.000
—-10.000 ...+55.000
—260.00 ...+260.00
—2.6000 ...+2.6000
-2.6...+2.6
—26 ...+26
-10.0 ...+55.0

-2.6...42.6
0..+26
0 ...+400

0...+10.00

Jed-

°C
°C
°C
°C
°C
°C
°C
°C
°C
°C
°C
°C
°C
°C
°C
°C
°C
°C
°C
°C

mV
mV
mV

mV
mV
mV

Wyswie-

P104
P204
P104
P204
P304
N104
NiCr
NiC2
NiSi
FeCo
IrCo
CuCo
CoCo
Pt10
Pt13
EL18
AuFe
WR26
NTC
NTC3
KTY
mV 1
mV
mV 2
Volts
D 26
D 55
D260
D26
0.1mVv
1mV
1uVv
0.1mV
0.1V
1V

0.01 A
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Typ czujnika

Czujnik napiecia
Miliamperowy
Procentowy (4 do 20 mA)
Rezystancja

Rezystancja™*

Czestotliwosé

Pulsacja

Wejscie cyfrowe

Interfejs cyfrowy

Podczerwien 1

Podczerwienh 4

Podczerwien 6

Przeptywu, $migto obrotowe, zwykty 20
Przeptywu, $migto obrotowe, zwykty 40
Przeptywu, $migto obrotowe, mikro 20
Przeptywu, $migto obrotowe, mikro 40
Przeptywu, $migto obrotowe, makro
Turbina wodna

Czujnik cisnienia dyn. z TC i PC
Czujnik ci$nienia dyn. z TC i PC
Czujnik przeptywu SS20**

Wilgotno$¢ wzgledna, pojemnosciowy
Wilgotnos$¢ wzgledna, pojemnosciowy z TC
Wilgotno$¢ wzgledna, pojemnosciowy z TC
Temperatura wilgotna HT
Przewodnos¢ z TC

Czujnik CO,

Nasycenie O,

Koncentracja O,

Kanaty funkcyjne (Patrz: 10.3.10)

* Zawarto$¢ kondensatu

* Temperatura punktu rosy

* Cisnienie pary wodnej

* Entalpia

* Wilgotnos¢ wzgledna, psychr., z PC
* Zawarto$¢ kondensatu z PC

* Temperatura punktu rosy, z PC

* Cisnienie pary wodnej, z PC

* Entalpia z PC

Typ ztacza

kazde
ZA 9601-FS
ZA 9601-FS
ZA 9000-FS

ZA 9003-SS3
ZA 9909-AK
ZA 9909-AK

ZA 9000-EK2

ZA 9919-AKxx
FI A628-1/5

FI A628-4
FI A628-6

FV A915-S120

FV A915-S140

FV A915-S220

FV A915-S240

FV A915-MA1

FV A915-WMH1
FD A612-M1
FD A612-M6
ZA9602-SSS

FH A646
FH A646-C
FH A646-R

FN A846
FY A641-LF

FY A600-CO2
FY A640-02
FY A640-02

FH A646
FH A646
FH A646
FH A646
FH A646
FH A646
FH A646
FH A646
FH A646

Zakres
0.00 ... 20.00
-32.0...+32.00
0...100
0.00 ... 400.00
0.000 ... 50.00
0 ... 25000
0 ... 65000
0.0...100.0

-65000 ... +65000

0.0...+200.0
-30.0 ...+100.0
0.0...+500.0
0.30 ...20.00
0.40 ...40.00
0.50 ...20.00
0.60 ...40.00
0.10 ...20.00
0.00 ...5.00
0.50 ...40.00
1.00...90.00
0,50 ... 20,00
0.0...100.0
0.0...100.0
0.0...100.0

-30.00 ... +125.00

0.0...20.000
0.0...2,500
0...260
0...40.0

0.0 ... 500.0
-25.0 ... +100.0
0.0 ... 1050
0.0 ...400.0
0.0...100.0
0.0 ...500.0
-25.0 ... +100.0
0.0 ... 1050
0.0 ... 400.0

Jed-

\%
mA
%

Hz

%

°C
°C
°C
m/s
m/s
m/s
m/s
m/s
m/s
m/s
m/s
m/s
%H
%H
%H
°C
mS
%
%
mg/l

g/kg
°C
mbar
kJ/kg
%H
g/kg
°C
mbar

kJ/kg

Wyswie-

Battery
mA
%
Ohms
Ohm1
Freq
pulses
Input
DIGI
IR1
IR4
IR6
S120
S140
S220
S240
L420
L605
L840
L890
L920
Y%rH
HerH
HrH
P HT
LF
Cco2
02-S
02-C

H AH
HDT
H VP
HEn
P RH
P AH
P DT
P VP
P En
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Wartosci funkcyjne

Warto$¢ Pomiaru (Mb1)

Roéznica (Mb1 — Mb2)

Warto$¢ max (Mb1)

Warto$¢ min (Mb1)

Srednia w czasie (Mb1)

llosc wynikow do usrednienia (Mb1)
Srednia w punktach (Mb2, ..., Mb1)
Suma wartosci punktéw (Mb2, ..., Mb1)
llo$¢ pulséw (Mb1)

Cykle/cykl zrzutu (Mb1)

Wartosci alarmowe

Wspoicz. termiczny

Temperatura ,wet bulb globe”
Temperatura zimnego zlacza
Przeptyw objetosci Mb1 x Q
Zegar

Temperatura dla chtodziwa R22°
Temperatura dla chtodziwa R23°
Temperatura dla chtodziwa R134a°
Temperatura dla chtodziwa R404a°
Temperatura dla chtodziwa R407c®
Temperatura dla chtodziwa R410°
Temperatura dla chtodziwa R417a°

Temperatura dla chtodziwa R507°

Typ zlacza

kazde
kazde
kazde

kazde
kazde
kazde
kazde
kazde
ZA 9909-AK
ZA 9909-AK
kazde
ZA 9000-FS
ZA 9000-FS
kazde
kazde
kazde
FDAB02Lx
FDAB02Lx
FDAB02Lx
FDAB02Lx
FDAB02Lx
FDAB02Lx
FDAB02Lx
FDAB02Lx

Zakres
0 ... 65000
0 ... 65000

(patrz 10.4.5) 0/100
(patrz 9.6.1)
(patrz 9.6.2)
(patrz 9.2.7)
(patrz 9.4.9)

(patrz 9.4.6) 0 ... 65000

-90.0 ... +79,0
-100.0 ... +26.0
-75.0 ... +101,0
-60.0 ... +65,0
-50.0 ... +86,0
-70.0 ... +70,0
-50.0 ... +70,0
-70.0 ... +70,0

TK — kompensacja temperaturowa, PC — kompensacja ci$nienia atmosferycznego, Mbx — kanat odniesienia

* zmienne wilgotnosciowe (Mb1 — temperatura, Mb2 — wilgotno$¢ / temperatura wilgotna)

** tylko przy zastosowaniu specjalnych ztacz z charakterystyka wewnetrzng (patrz 10.3.11, inne na zaméwienie)
° 8 zakreséw pomiarowych dla chtodziw, tylko w urzadzeniach typu R (Mb1 — ci$nienie w milibarach)

Jed-

f(Mb1)
f(Mb1)
f(Mb1)
f(Mb1)
f(Mb1)

f(Mb1)
f(Mb1)

%
W/m?K
°C

Wyswie-

Meas
Diff
Max
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10.3.10 Kanaty funkcyjne

Na koncu tabeli zakreséw pomiarowych i jednostek (zob. powyzej) pod nagtéwkiem Kanaty funkcyjne
znajduje sie grupa reprezentujgca parametry funkcyjne opracowywane lub wyliczane poprzez odnie-
sienie pewnych wartosci mierzonych na kanatach pomiarowych. Odniesienie do aktualnie mierzonych
kanatéw nastepuje poprzez jeden lub dwa kanaty pomiarowe. Dla wszystkich kanatéw funkcyjnych sg
kanaty preferowane dla odpowiednich wtykéw. Programowanie kanatéw odniesienia nie jest potrzeb-
ne poniewaz warto$ci te sg odnoszone poprzez standardowe kanaty odniesienia Mb1 i Mb2.

Funkcja Kanat funkcyjny Kanat odniesienia 1 Kanat odniesienia 2

*Wilgotnos¢, pojemno- | na kanale 3 lub 4 Mb1 — temperatura Mb2 = wilgotnos¢

Sciowy

*Wilgotnosé, psychro- | na kanale 2, 3 lub 4 Mb1 - DT Mb2 = HT

metr

Parametr funkcyjny na kanale 2, 3 lub 4 Mb1 = kanat 1

Mb1 (Mb1)

Réznica (Mb1 — Mb20 | na kanale 2, 3 lub 4 Mb1 = kanat 1 Mb2 = MO0
(Mb1)

Wartos¢ srednia po na kanale 2, 3 lub 4 Mb1 = kanat 1 Mb2 = MO0

Mb2 ... Mb1 (Mb1)

taczna wartos¢ Mb2 ... |na kanale 2, 3 lub 4 Mb1 = kanat 1 Mb2 = MO0

Mb1

g/(M01-M00) na kanale 2, 3 lub 4 Mb1 = kanat 1 Mb2 = MO0

WBGT na kanale 2 Mb1 = kanat 1 Mb2 = MO0

Uktad kanatéw we wtykach:
Po zaprogramowaniu zakresu mozna uzywac¢ standardowych kanatéw odniesienia (zob. powyzej).
Ustawienia kanatu referencyjnego sg opisane w rozdz. 10.4.6. Najlepiej uzy¢ funkcji Function chan-

RETITIIIIT]

4. Chan. | 30||31]||32||33||34|/35/||36|/37|| 38/ 39
3.Chan. | 20||21]|22||23||24||25||26||27||28|| 29
2.Chan. |10 (11|12 |[13||14|[15||16||17 || 18|19
1.Chan. |00(|01/|02||03||04| 05|/ 06| 07 || 08| 09| Rbéznica MOO —MO1

Kanaty wewnetrzne

/ MO0 M1 M2 M3 M4 M5 M6 M7 M8 Y

Nowa wiasciwos¢ przy obecnosci 4 wewnetrznych kanatow. M9 jest zaprogramowany jako kanat r6z-
nicowy M1-MO0. Odnosi sie to do sytuacji gdy na kanatach tych sg podtaczone dwa czujniki z tymi sa-
mymi jednostkami i tg samg kropka dziesietng. Jednakze, wszystkie 4 kanaty mogg by¢ uzywane w
potaczeniu z dowolnym kanatem funkcyjnym ze standardowymi kanatami odniesienia Mb1 = M1 oraz
Mb2 = MO czyli jesli chcemy zaprogramowac¢ parametr funkcyjny bez kanatu odniesienia na we-
wnetrznej bazie urzadzenia, czujnik musi byé podtagczony do M1.

Zaleta wewnetrznych kanatéw urzgdzenia

Jesli uzywanych jest wiele czujnikéw do tej samej aplikacji nie muszg by¢ one przeprogramowane i
moga by¢ zamieniane bez utraty przyporzadkowania wlasnosci kanatéw. Jednakze, jesli cata aplika-
cja dziata z jednym czujnikiem wtedy programowanie czujnika ma sens.
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10.3.11 Specjalne zakresy pomiarowe, linearyzacja, kalibracja wielopunktowa

Dzieki nowym specjalnym ztgczom ALMEMO z dodatkowa pamiecig dla danych dodatkowych
(wiekszy EEPROM, kod E4) mozna wykona¢ nastepujace zadania w fatwy sposob:

1. Udostepnienie specjalnych zakreséw pomiarowych z wewnetrzng charakterystyka

2. Linearyzacja sygnatu dla napiecia, pradu, rezystancji lub czestotliwosci ustawiana przez uzytkowni-
ka

3. Wielopunktowa kalibracja wszystkich czujnikéw

4. Numer seryjny i dane kalibracyjne we wtyku.

System 5690-2M standardowo ocenia wszystkie podpiete wtyki lecz tylko na ptycie gtéwnej karty ba-
zowej. Specjalne zakresy pomiarowe mogg by¢ uzywane na kartach przetaczajacych tak dtugo jak
majg tg sama charakterystyke jak kanat M8. Przy opcji KL mozna samodzielnie przy uzyciu oprogra-
mowania AMR-Control zaprogramowac do 35 wartosci wspomagajacych w EEPROMIE ztgcza AL-
MEMO. Podczas operacji pomiarowych wartosci mierzone pomiedzy nimi sg interpolowane liniowo.
Jesli dokonujemy korekty czujnikéw nieliniowych (np. Pt100 lub termopary) na poczatku rozwazana
jest charakterystyka podstawowa. Potem dopiero nastepuje interpolowanie liniowe.

Kod dla linearyzacji zdefiniowanej przez uzytkownika
Opis z ! Temperatu!

Jesli jest wytaczony kanat z charakterystyka lub jest zaprogramowany z innym zakresem charaktery-
styka moze odpowiednio by¢ reaktywowana poprzez zaprogramowanie specjalnego zakresu Lin uzy-
wajac klawiatury lub instrukcji B99.

Inne informacje ktére mozna wprowadzi¢ w rozszerzonym wtyku zawierajg numer zamdwienia, nu-

mer seryjny, date nastepnej kalibracji i okres kalibracji. W systemach komunikujacych sie przez inter-
net umozliwia to automatyczne monitorowanie okreséw kalibracji.

10.4 Funkcje specjalne

W systemie akwizycji danych 5690-2M wszystkie * SPEEIHL FUHCTIDHE "

specjalne funkcje ALMEMO sa dostepne poprzez et et S
specjalne menu. Te funkcje specjalne mogg byé Connector: 1 Channel: 11
potrzebne okazjonalnie w dziataniach rutynowych - E
lecz mogg by¢ bardzo uzyteczne w wielu zasto- P”"t GHGIE f-?l:"-tl:il"- ni
sowaniach. Niektére z tych funkcji sg bardzo U'SEI‘]SDI" mirn- 120 U
skomplikowane i powinny by¢ uzywane jedynie T Action max: Start R1
wtedy jesli w petni zdajemy sobie sprawe jak T Action min: Ende B2
dziatajq i jakie przynoszg efekty. E Flﬂalu'El-Start: |:||:| ':Il[‘_'
& Analod-end: 200.0 =C

OutPut function: MESS
1 Reference ch. 1: {01
1 Multiplexer: CB-A>
Element flags: IR
Calibration offset: -12345
Calibration faktor: 43210

M PRINT ESC
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10.4.1 Wspotczynnik cyklu wydruku

Aby adoptowaé zapamietywania wynikéw do predkosci zmiany pojedynczego punktu pomiarowego
mozna zaprogramowac wspotczynnik cyklu wydruku pomiedzy 00 a 99. Prowadzi to do tego, Ze nie-
ktore punkty pomiarowe bedg zapamietywane z mniejszg czestoscig lub wecale. Wspédtczynnik cyklu
wydruku jest poczatkowo wytgczony lub ustawiony na 01 dla wszystkich punktéw pomiarowych.
Oznacza to, ze wszystkie aktywne punkty pomiarowe sg zapamietywane w kazdym cyklu. Jesli usta-
wimy inny wspétczynnik np. 10 punkt wybrany bedzie zapamietywany co 10 cykl. Jesli wspotczynnik
jest 00 warto$ci nie sg przekazywane w ogole. Przy zapamietywaniu wynikéw mozliwa jest podobna
sytuacja, gdzie niektére kanaty nie beda zapamietywane celem zaoszczedzenia miejsca w pamieci.

Wprowadz wspétczynnik cyklu wydruku Print cycle factor: 01
Aby usunaé wspétczynnik cyklu wydruku nalezy nacisngé CLR

10.4.2 Minimalne zasilanie czujnika

Jak dla wszystkich urzadzen ALMEMO monitorowane jest napiecie zasilania czujnika. Napiecie zasi-
lania jest wyswietlane w menu Power supply (zob. 10.7). Dla niektérych czujnikéw aby dziataty po-
prawnie potrzebujg wlasnego zasilania i muszg posiada¢ akumulator lub wtasny zasilacz sieciowy.
Aby unikng¢ btedéw pomiarowych minimalne napiecie zasilania czujnika potrzebne do jego prawidto-
wego dziatania moze by¢ wprowadzone w menu Special functions. Jesli napiecie spadnie ponizej
wprowadzonej wartosci nastapi zadziatanie takie jak przy uszkodzeniu czujnika (na wyswietlaczu mi-
gal).

Aby wprowadzi¢ minimalne napiecie zasilania czujnika  Sensor voltage, minimum: 12.0 V
Aby zaniecha¢ monitorowania napiecia zasilania nalezy nacisng¢ CLR
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10.4.3 Reakcje na wartosci graniczne

Przydziat przekaznikéw

Sygnalizacja pozioméw alarmowych poczatkowo uzywa dwoéch wartosci dla wszystkich punktéw po-
miarowych. Oznacza to, ze jak tylko w dowolnym punkcie pomiarowym zostanie przekroczona cho¢-
by jedna wartos¢ graniczna uruchamia to przekaznik 0 na kablu przekaznika lub na odpowiednim ad-
apterze. Alarm ten pozostaje pod napieciem do chwili gdy wartosci pomiarowe powrécg do zadanych
granic z uwzglednieniem histerezy. Jesli nie sg ustawione zadne wartosci graniczne przyjete sg war-
tosci graniczne zakresu pomiarowego. Uszkodzenie czujnika zawsze powoduje pojawienie sie stanu
alarmowego.

Aby rozrézni¢ przekroczenie maksimum i minimum urzadzenia alarmowe moga by¢ przeprogramo-
wane do wariantu 1.

Aby zapewnic realistycznie pojawienie sie zaktécen i LIMITS, ALARM
ocenic¢ je selektywnie mozliwe jest przy pomocy funkcji Z -
Action, maksimum i Action, minimum lub przy pomocy Select measuring channel:

menu LIMIT VALUE, ALARM przydzieli¢ poszczegdl- MO: 2167 °C

nym przekaznikom specjalne wartosci graniczne. W G . o
tym celu dostepne sg przekazniki 0 i 1. Mozliwe jest E IT"!":II_t Max: 300.0 °C
uzycie adaptera ZA 8000-RTA z 4 przekaznikami (0 elaz:

do 3). Tryb ten musi by¢ ustawiony w module wyjscia T Limit min: 100.0 =C
jako wariant 2. Belay: 1

QutPut socket: A2
Use alarm cable; set variant
ER Tri99er-RAlarm
2: Rx int. assi9ned
Relay: 0] -===—-

M PRINT ESC

Aby przestawi¢ modut przekaznikow na wariant 2: EA Trigger alarm
(przekaznik przydzielony wewnetrznie) 2: Rx assigned internally
Aby uaktywnié¢ alarm ,x” w przypadku przekroczenia warto$ci maksymalnej

7 Action, maximum: ---- RX
Aby uaktywni¢ alarm ,y” w przypadku przejscia przez wartosc minimalng

7 Action, minimum: - - - - Ry
Aby wyczysci¢ przydziat alarmow nalezy nacisngé CLR

Kontrola operacji pomiarowych

Przekroczenie pozioméw alarmowych moze by¢ wykorzystane nie tylko do raportowania alarméw
lecz takze do kontroli operacji pomiarowych. Mozliwe jest przypisanie instrukcji do warto$ci granicz-
nej przy pomocy funkgciji:

Action, maximum oraz Action, minimum Rxx kod

Start pomiaréw po osiggnieciu wartosci granicznej max 7 Action, max: Start --S
Koniec pomiaréw po osiggnieciu wartosci granicznej min 7 Action, min: Stop --E
Reczne pomiary dla wartosci granicznej max 7 Action, max: Manu --M
Wyzerowanie timera 0.1 s dla wartosci max 7 Action, max: Tzero --T
wykonanie makra 5 ... 9 dla wartosci granicznej max 7 Action, max: Mak 5 --5
Aby zaniecha¢ wykonaniu akcji nalezy nacisng¢ CLR

Wydruk przypisanych przekaznikoéw x i akcji Y jak i przydzielonych kodow jest opisany w programo-
waniu czujnikéw (zob. Manual 6.10.1).
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10.4.4 Start i zakonczenie analogowe

Analogowe wyjscie wartosci mierzonych do modutéw wyjs¢ analogowych lub na wyswietlacz jak wy-
kres stupkowy lub liniowy musi by¢ w wiekszosci wypadkéw przeskalowany do szczegdlnego zakre-
su. Mozna to zrobi¢ wybierajac warto$¢ startu i wartos¢ konca w zakresie ktory chcemy wy$wietlic.
Zakres ten moze by¢ dalej zmapowany do zakresu analogowego 2V, 10V, 20 mA lub na wyswietla-
czu do 100 pikseli.

Programowanie startu dla wyjscia analogowego 6 Analog start: 0.0°C
Programowanie konca dla wyjscia analogowego 6 Analog end: 100.0 °C

Oba te parametry sg zapamietane w EEPROMie czujnika i moga by¢ indywidualnie zaprogramowane
dla kazdego kanatu. Oznacza to, ze gdy przetaczmy kanaty recznie, kazda mierzona zmienna bedzie
indywidualnie przeskalowana.

Flaga do przetaczenia z 0..20 mA na 4...20 mA jest programowana poprzez flagi elementéw (zob. 10-
4.8).

W celu zaprogramowania wszystkich parametréw wyjscia analogowego mozna uzy¢ menu Analog
output (10.6.3).

10.4.5 Funkcje wyjscia

Jesli aktualnie mierzona wartosc¢ nie jest potrzebna a jedynie maksimum, minimum, $rednia lub war-
tos¢ alarmowa mozna to zaprogramowac jako funkcje wyjscia. Przy zapamietywaniu, wyjscie analo-

gowe i wyjscie cyfrowe bedg obstugiwaty wyspecyfikowang wartos¢ funkcyjng. Jesli nastgpita zmiana
funkcji wyjscia w celu weryfikacji warto$¢ mierzona jest wyswietlana z symbolem pokazanym ponizej
(zob. 8.3).

Przyktady

1. Jesli mierzone wartosci sg usredniane po cyklu jedyng interesujaca nas wartoscia jest sama $red-
nia a nie ostatnio zmierzona wartos¢. Przy zapamietywaniu pozwala to na zaoszczedzenie pamieci

2. Warto$¢ mierzona z czujnika wilgotnosci FHA 949-1 nie jest w rzeczywistosci istotna. Jesli ustawi-
my wartos$¢ graniczng maksymalng na ok. 0.5 V i zaprogramujemy wartos$¢ funkcji alarmu mozemy
wtedy tylko dostac¢ warto$¢ 0.0% dla srodowiska suchego i 100% dla mokrego.

Funkcja wyjscia Symbol weryfikujacy menu

Wartosé mierzona Output function: meas
Réznica D Output function: Diff
Wartos¢ maksymalna H Output function: Max
Warto$¢ minimalna L Output function: Min
Wartos¢ srednia M Output function: M(t)
Wartosé alarmowa A Output function: Alrm
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10.4.6 Kanat odniesienia 1

Funkcje przeliczeniowe dla kanatéw funkcyjnych odnosza sie do jednego (lub dwdch) szczegoinych
kanatéw pomiarowych. Przy programowaniu kanatu funkcyjnego kanat Mb1 jest automatycznie prze-
widywany w punkcie pomiarowym MO0O. Dla funkcji Measuring channel 1 mozna ustawi¢ inny punkt
pomiarowy jako kanat odniesienia — albo jeden wyspecyfikowany punkt pomiarowy lub niewyspecyfi-
kowany punkt wybrany zgodnie z odlegtoscig wzgledem kanatu funkcyjnego (gdzie —01 jest kanatem
przed kanatem funkcyjnym).

Programowanie kanatu odniesienia 1, absolutny 1 Reference channel 1: 01
Programowanie kanatu odniesienia 1, relatywne 1 Reference channel 1: -10

10.4.7 Kanat odniesienia 2 lub multiplekser

Dla tej funkcji kanaty dla ktérych jest potrzebny drugi kanat odniesienia (zob. powyzej) po funkcji Re-
ference channel 1 nastepuje automatycznie funkcja Reference channel 2. W kazdym innym przypad-
ku funkcja Multiplexer moze by¢ uzywana do zmiany wejscia multipleksera a zatem do zmiany przy-
dziatu ndzek w ztaczu.

Programowanie kanatu odniesienia 2, absolutny 1 Reference channel 2: 00
Programowanie kanatu odniesienia 2, relatywne 1 Reference channel 2: -01

Wejscia B+ i A-, odniesione do GND 1 Reference channel 1: B-A
Wejscia C+ i A-, odniesione do GND 1 Reference channel 1: C-A
Wejscia D+ i A-, odniesione do GND 1 Reference channel 1: D-A
Wejscia do pomiaréw réznicowych C+ i B- 1 Reference channel 1: C-B
Wejscia do pomiaréw réznicowych D+ i B- 1 Reference channel 1: D-B

10.4.8 Flagi elementow

Flagi elementéw moga by¢ uaktywnione dla kanatu pomiarowego aby zaimplementowaé dodatkowe
funkcje specyficzne dla danego czujnika

Prad pomiarowy 1/10 dla Pt1000, 5000W Element flags: 11/10
Emisyjnos¢ i temperatura podioza dla czujnika IR Element flags: IR
Mostek pomiarowy z przetgcznikiem do symulaciji wartosci koncowej Element flags: Bridge

(Aktywacja, warto$¢ podstawowa:)* Element flags: flag 4
Dezaktywacja izolacji elektrycznej Element flags: Iso Off
(Flag 6:)* Element flags: Flag 6

Dezaktywacja sygnalizacji uszkodzenia czujnika  Element flags: Br Off
Zmiana wejscia analogowego z 0...20mA na 4...20mA  Element flags: A 4-20

(*) Dla ALMEMO 5690-2M flagi te nie majg znaczenia
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10.5 Konfiguracja urzadzenia

W menu DEVICE CONFIGURATION mozna doko- | s DEUICE CONFIGURATION =

na¢ pewnych podstawowych ustawien. Mozna uzyc¢ - - -
opisu urzadzenia jako nagtéwek wydruku lub do roz- Device designation:
poznania w sieci. Przy pracy w sieci trzeba ustawi¢ Ahlborn: Holzkirchen

odpowiedni ac!res. Predkos¢ traqsm[sji moze by¢ dlo- Device: 00 J: 6.05 XY
Jasnosé podéutetionia mose byt mybrana va jedmym | E2ud rate: sl L
z 3 pozioméw. Wartosc¢ cisnienia atmosferycznego tﬁg"hgt';l:;?eu al: DELItSEhl
moze by¢ ustawiona do kompensacji pewnych czuj- Lighti d '|: . 2]
nikbéw na ré6znych wysokosciach. Rézne poziomy hi- 19nting duration: .5
sterezy alarmu dla przekaznikéw moga by¢ zmodyfi- I:PI"I'tI"-ES't: &0 X
kowane. Liczba kanatéw i kompensacja zimnego ztg- Rir. Pressure: 1013 mb
cza moga by¢ wyswietlane w celu monitorowania Huysteresis: i0
urzadzenia. Confiquration: FCR-----

Meas.channels: 40 Active: 05
Cl-TemPerature: 25.4 °C

PRINT ESC

10.5.1 Opis urzadzenia

Dla funkcji opisu urzadzenia (Device designation) mozna wprowadzi¢ tekst do 40 znakow. tekst ten
pojawi sie potem w gtéwnym menu, w nagtdwku wydruku dla operacji pomiarowych i na liscie urza-
dzen w oprogramowaniu.

Funkcja opis urzadzenia Device designation: Ahlborn, Holzkirchen

10.5.2 Adres urzadzenia i sieciowanie

Wszystkie urzadzenia ALMEMO mozna zsieciowa¢ umozliwiajac uzytkownikowi centralng akwizycje
danych z wielu urzadzen nawet jesli sg od siebie oddalone. Do komunikacji absolutnie niezbedne jest
by wszystkie urzadzenia miaty ustawiong predkos¢ transmisji i jednoznacznie przydzielony adres.
Jest tak dlatego, ze urzadzenia sa odpytywane pojedynczo. Przed rozpoczeciem pracy w sieci nalezy
upewnic sie, ze wszystkie urzadzenia posiadajg inne adresy. ustawienie adresu odbywa sie przy po-
mocy przetacznika kodu (6d) na tylnej ptycie obudowy.

Funkcja Device w menu DEVICE CONFIGURATION wyswietla adres urzadzenia, typ urzadzenia i
numer wersji a takze jesli jest to potrzebne kod opc;ji.

Adres urzadzenia z typem, wersjq i opcja: Device 00 5690-2M V:6.05XY
Przyktad: Adres 00, Typ 5690-2, Wersja 6.05, Opcja XY

Przy pracy w sieci mozliwe jest uzywanie numerdéw pomiedzy 01 a 99. Zapewnia to, ze urzadzenie 00
nie jest adresowane niepotrzebnie w wypadku wystgpienia braku zasilania.
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10.5.3 Predkos$¢ transmisji, format danych

Predkos¢ transmisji jest fabrycznie ustawiana na 9600 baud. W przypadku pracy w sieci zaleca sie
nie dokonywanie zmian tej predkosci celem unikniecia klopotéw komunikacyjnych. Jesli jest to ko-
nieczne, nalezy ustawi¢ predkos¢ transmisji wybierajac wartosci pomiedzy 1200, 2400, 4800 lub 57-
4, 115,2 kBaud (nalezy zwrdci¢ uwage na maksymalng predkos¢ interfejsu). Predkos¢ transmisiji jest
zapamietana w pamieci EEPROM modutu interfejsu i dlatego stosuje sie dla dowolnych innych urza-
dzen ALMEMO.

Funkcja predkosci transmis;ji Baud rate: 9600 baud
Format danych (nie moze by¢ zmieniona) 8 bitdw danych, 1 bit stopu, brak parzystosci.

10.5.4 Jezyk

Uzytkownik moze wybiera¢ pomiedzy jezykiem angielskim, niemieckim i francuskim. W wybranym je-
zyku beda wyswietlane napisy na wyswietlaczu. Klawisze sg opisane w sposéb miedzynarodowy, nie
mozna tego zmienic. Jesli jako jezyk wyjscia nie jest ustawiony jezyk niemiecki, na interfejsie pojawig
sie napisy angielskie.

Aby wybrac¢ jezyk nalezy przejs¢ do funkcji Language: German.
10.5.5 Podswietlenie i kontrast

Podswietlenie wyswietlacza wigcza sie w menu wyboru naciskajgc <*ON>. Mozna to wytaczy¢ lub
wybraé jeden z 3 pozioméw w menu Backlight. Nalezy zauwazy¢, Ze jesli ustawimy poziom na 3 po-
wodujemy podwojenie zuzycia pradu. Jesli podswietlanie jest wigczone ale nie jest podtgczony zasi-
lacz sieciowy podswietlanie wylgczy sie samoczynnie po ustawionym czasie po ostatnim dotknieciu
klawisza i wtgczy sie po nastepnym nacisnieciu klawisza. Kontrast moze by¢ ustawiony przy pomocy
funkcji Contrast umozliwiajac wybér jednego z 10 poziomow.

Wiaczenie podswietlenia na poziomie 1 do 3 Backlight level: 2
Wytaczenie podswietlenia (level 0) Backlight level: 0
Czas podswietlenia 20s do 10 min Backlight duration: 20 s

Jesli podswietlenie jest wigczone,

na lini stanu pojawi sie symbol podswietlenie wigczone
Jesli podswietlenie jest wytaczone czasowo pojawi sie  * w inwersie - pauza

Aby wigczy¢ podswietlenie ponownie bez funkgciji ESC

Ustawianie kontrastu (10 do 100%) Contrast: 50%

*

Strona 66



10.5.6 Cisnienie atmosferyczne

Mozliwe jest ustawienie cisnienia atmosferycznego w celu kompensac;ji niektorych czujnikéw. Jesli ci-

$nienie atmosferyczne jest mierzone pojawi sie ono dla tej funkcji.

Wprowadzanie cisnienia atmosferycznego

10.5.7 Histereza

Mozliwe jest ustawienie histerezy alarmow przy przekroczeniu wartosci granicznych. Mozna jg ustawic

Atm Pressure: 1013 mbar

dla wszystkich czujnikéw od 0 do 99 cyfr (fabrycznie 10 cyfr).

Aby zmodyfikowa¢ wartos¢ histerezy

10.5.8 Parametry operacyjne

Pewne parametry operacyjne moga by¢ skonfigurowane przez uzytkownika jako opcja oprogramowa-

nia w funkcji Configuration.

Zmiana czestotliwosci szumu z 50 do 60 Hz

Wyczyszczenie wartosci mierzonych po starcie operacji pomiarowej
Pamie¢ kotowa (wartosci sg nadpisywane po zapetnieniu pamieci)

Bezposrednia transmisja na interfejs
Wytaczenie sygnatu przekaznika

Hysteresis: 10

Configuration: F — - - - -
Configuration: - C — - - -
Configuration: - - R — - -
Configuration: - - - A — -
Configuration: - --- S —

Do sprawdzenia prawidtowego dziatania urzadzenia mozna wybraé¢ nastepujace parametry

Jesli z 60 kanatéw 25 jest aktywnych

Measuring channels: 60 Active: 25

Napiecie zasilania czujnikow 11.7 V = praca z zasilacza Sensor voltage: 11.7 V

Temperatura zimnego ztgcza = temperatura gniazda

10.6 Moduty wyjs¢

Urzadzenie rejestrujgce ALMEMO 5690-2M po-
siada dwa gniazda wyjs¢ a1 i a2. Moga by¢ one
uzyte do transmisji mierzonych wartosci albo w
sposob cyfrowy albo analogowy jako wartosci
alarmowe. Mozliwe jest rowniez inicjowanie roz-
nych funkcji przy pomocy sygnatéw wyzwalaja-
cych. Aby pokry¢ wszystkie mozliwosci a jedno-
czesnie nie powiekszaé hardware’u wszystkie po-
trzebne interfejsy zostaty zintegrowane we wty-
kach wyjsciowych ALMEMO.

Te moduty wyjsciowe tak jak czujniki sg automa-
tycznie rozpoznawane i pokazywane w menu
OUTPUT MODULES i normalnie nie wymagaja
dodatkowego programowania.

Ponizej podana jest lista mozliwych podtaczen. W
celu szczegoétowego opisu nalezy zobaczy¢ Ma-
nual rozdziat 5.

CJTemperature: 25.4°C

#  OUTPUT MODULES *

OutpPut socket Al:
DK Data cable
0: RS232

Baudrate:

57.6 kBd

QutPut socket A2:

ER Tridder-Alarm

2: Rx int. assigned
Relay:

Analoque channel: o0
Analoque value: +32500

PRINT ESC
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10.6.1 Kable danych

Poprzez ztagcze szeregowe mozliwa jest transmisja wszystkich potrzebnych wartosci z menu pomiaro-
wych a takze wszystkich szczegdtéw programowania dla urzgdzenia i czujnikdw na drukarke lub
komputer. Wszystkie kable transmisji danych ALMEMO (np. RS232, RS422, swiatlowody, USB, Et-
hernet, Bluetooth itd.) oraz rézne potaczenia urzadzen sg opisane szczegdétowo w Manualu rozdz.
5.2. Inne moduty do zsieciowania urzadzen sa opisane w rozdz. 5.3. Wszystkie dostepne moduty in-
terfejsow sg podigczane do gniazda A1 (6f). Jedynym wyjatkiem jest kabel ZA 1999-NK ktory jest
uzywany do sieciowania nastepnych urzadzeh. Musi by¢ on podtagczony do gniazda A2.

W menu pod gniazdem podane sag nastepujace informacije Output socket A1

DK Data cable
Wariant 0 — standardowe urzgdzenia szeregowe zawsze aktywne 0: RS232
Predko$¢ transmisji jest rowniez zapamietana we wtyku Baud rate: 9600 baud

10.6.2 Kabel wyzwalania przekaznikéw

Kombinowane kable wejscia /wyjscia (ZA 1000-EAK) i adapter do analogowego wyzwalacza przekaz-
nikéw ZA 800x-RTA dopuszczajg do maksimum 4 kontaktdéw do obstugi urzadzeh zewnetrznych i
wejs¢ wyzwalajacych. Sg one podtaczane do gniazda A2. Ich funkcje mozna programowac.

Modut Typ Numer Skrét Komentarz
Kable wyzwalajace EK 0 EKO Start/stop na dodatnim zboczu/kontakcie
EK 1 EK1 Skanowanie punktéw pomiarowych, pojedyncze
EK 2 EK2 Czyszczenie wartosci min/max
EK 3 EK3 Drukowanie funkgciji
EK 4 EK4 Start/stop, wyzwalanie od osiggniecia poziomu
NK 8 EK8 Zerowanie wartosci mierzonej
Kable alarmowe GK 0 AKO Przekaznik R) - alarm z wszystkich kanatéw
GK2 1 AK1 Przekaznik RO — alarm max, przekaznik R1 —
alarm min
GK3 2 AK2 Przekaznik Rx — obstugiwany wewnetrznie
(10.4.3)
AK 8 AK8 Przekaznik Rx — obstugiwany zewnetrznie
Wyzwalanie alarméw EGK 0 EAQ Start/stop, przekaznik RO — alarm z wszystkich
kanatéw
EGK 1 EA1 Start/stop, przekaznik RO — alarm max,
przekaznik R1 — alarm min
EGK 2 EA2 Start/stop, przekaznik Rx przyporzgdkowany
wewnetrznie
EAK 8 EA8 Start/stop, przekaznik Rx obstugiwany

zewnetrznie
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Dla gniazda A2
kabel wyzwalajacy alarmu jest podtaczony
zaprogramowany dla wariantu 2
przekaznik R1 aktywny

Output socket A2:

EA trigger alarm

2: Rx-internally assigned
Relay:-1—----

Po wyborze funkcji wariant x moze by¢ zaprogramowany.
Wariant alarmu nr 2 ‘relay internally assigned’ rowniez wymaga przypisania przekaznikom pewnych

wartosci granicznych

Wariant nr 8 ,Relay — driven externally’ dopuszcza reczng kontrole przekaznikéw poprzez klawiature

lub poprzez interfejs.
Kabel wyzwalania alarmu
zaprogramowany na wariant 8
Programowanie stanéw przekaznikéw

10.6.3 Wyjscie analogowe

Jesli chcemy rejestrowac analogowo z wybranego
punktu pomiarowego mozna do gniazda A1 lub
A2 podtaczy¢ albo kabel wyjscia analogowego ZA
1601-RK bez galwanicznej izolacji lub analogowy
adapter wyzwalania ZA 8000-RTA z galwanicznie
izolowanym wyjsciem analogowym. Wszystkie
parametry do skonfigurowania wyjscia analogo-
wego moze by¢ dostepne przez menu Analog
output.

Funkcje Analog start oraz Analog end uzywane
do skalowania zostato wyjasnione w rozdziale

Wybierz gniazdo wejscia A1 lub A2

Output socket: A2
Wybierz punkt pomiarowy
ktéry ma by¢ transmitowany naciskajac
Skalowanie wyjscia analogowego:
Programowanie wyjscia startu analogowego
Programowanie wyj$cia stopu analogowego
Dla wyj$cia analogowego 20 mA tylko
Wybieranie pomiedzy 0-20 lub 4-20 mA

EA trigger alarm
8: Rx — obstugiwany zewnetrznie
Relay:0 —-------

ANALOG OUTPUT

OutPut socket: A2
RK Recording cable 20mA

Select measuring channel:
00: 216.7 °C

Scaling:

Analog-start: 0.0 °C
Analog-end: 300.0 °C
Current outpPut: =20 mA
Analogue value: 15557

M PRINT ESC

00: 216.7 °C

Analog start: 0.0°C
Analog end: 100.0°C

Current output: 4-20 mA
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Kanat analogowy

W menu Output modules punkt pomiarowy, ktéry ma by¢ transmitowany przez wyjscie analogowe
gniazdo A2 jest wyswietlany jako kanat analogowy. Jesli nie zaprogramowano dodatkowych parame-
trow jest to wybrany kanat Mxx. ustawienie tacznie z semi-ciggtg predkoscig pomiarowa jest najbar-
dziej odpowiednie poniewaz wyjscie analogowe bedzie wtedy uzywane najczesciej. Jednakze mozli-
we jest zaprogramowanie dowolnego punktu pomiarowego jako wyjscia analogowego.

Analogowe wyjscie wybranego kanatu pomiarowego Mxx
Analogowe wyjscie wybranego punktu pomiarowego yy
Programowane wyjscie analogowe

Analog channel: Mxx
Analog channel: yy
Analog channel: M- -

Programowanie wyjscia analogowego

Wartos¢ analogowa (wyjscie na A1 moze by¢ zaprogramowane recznie lub poprzez interfejs w zakre-
sie od —12000 do 20000 cyfr. Daje to, w zaleznosci od wyjscia analogowego nastepujacy poziom sy-
gnatu

Wyjscie napieciowe -1.2..20V 0.1 mV / cyfre
Woyjscie napieciowe -6.0...10.0V 0.5 mV / cyfre
Wyjscie pradowe 0..20mA 1 uA / cyfre

Wyjscie 2.5 V na wyjsciu 10V = 5000 standéw
Aby przetaczy¢ z powrotem na kanat pomiarowy
Aby przetgczyé na ostatnio programowang warto$¢

10.7 Menu zasilania

Zasilanie dla urzadzenia pomiarowego jest na
0got dostarczane przez zasilacz sieciowy ZB
1212-NA3 (12V/2A). Jako opcje mozna uzy¢ mo-
dutu ES 5690-AP z 8 akumulatorami AA NiMH.
Menu zasilania wySwietla aktualny stan natadowa-
nia akumulatoréw aby oceni¢ pozostaty czas pracy
akumulatoréw. Przy napieciu 10.4V w pasku stanu
pojawia sie symbol baterii i zaczyna migaé¢. Gdy
napiecie spadnie do 8.8 V urzadzenie wytacza sie
automatycznie. Biezacy stan natadowania nie mo-
ze by¢ wyswietlany doktadniej z powodu réznych
typow obcigzenia.

Wyswietlanie napiecia zasilania/akumulatora

Wyswietlanie aktualnego napiecia zasilania czujnika

Analog channel: M —- -
Analog value: +05000
OFF

On

#  POWER SUPPLY  *

Battery voltage
Sensar voltage

e e
=]
o 00
—

Battery voltage: 10.8 V
Sensor voltage: 11.6 V
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11. Rozwigzywanie probleméw

ALMEMO 5690-2M moze by¢ skonfigurowane i zaprogramowane na wiele sposobéw. Moze ono od-
czytywac wiele réznych typow czujnikéw, dodatkowych urzadzen pomiarowych, urzadzen do sygnali-
zowania alarmow i urzadzen peryferyjnych. Przy tak wielu mozliwo$ciach urzadzenie w pewnych wa-
runkach moze zachowywac sie nie tak jak tego oczekujemy. Powodem tego nieoczekiwanego zacho-
wania jest bardzo rzadko jest uszkodzenie samego urzadzenia. Czesciej jest to spowodowane nie-
prawidtowym dziataniem uzytkownika, indywidualnymi ustawieniami lub nieodpowiednim okablowa-
niem. W takich przypadkach mozna sprobowac rozwigzaé problem przy pomocy nastepujgcych te-
stow.

Btad

Pusty wyswietlacz, btedy na wyswietlaczu, klawisze nie reagujg

Powdd

Sprawdz zasilanie, nataduj akumulator, wytacz i wkacz urzadzenie. Jesli to konieczne dokonaj reini-
cjalizacji (zob. 6.5)

Btad

Nieprawidtowe wartosci odczytéw

Powdd

Sprawdz uwaznie programowanie kanatéw a w szczegoélnosci warto$¢ podstawowa i punkt zerowy
(programowanie czujnikéw i funkcje specjalne)

Biad

Plywajace wartosci odczytowe lub system zawiesza sie w potowie dziatania

Powad

SprawdzZ okablowanie. Podigcz sztuczne czujniki (zewrzyj wejscie termoparowe, podtacz opornik 100
om itp.) i dokonaj sprawdzenia. Podtacz czujniki ponownie jeden po drugim i sprawdz po kolei. Jesli
btad nie znika dla dowolnego podigczenia sprawdz okablowanie. Jesli jest to potrzebne zaizoluj czuj-
nik i wyeliminuj interferencje uzywajgc ekranowanych kabli lub skretek

Biad

Nie dziata transmisja danych przez interfejs

Powdd

Sprawdz modut interfejsu, podtgczenia i ustawienia.

Czy oba urzgdzenia majg ustawiong tg samg predkosc¢ transmisji? Czy jest dobrze adresowany port
COMM w komputerze? Czy drukarka jest w trybie ONLINE? Czy linie DTR | DSR sg aktywne?

Btad

Transmisja danych w sieci nie dziata

Powdd

Sprawdz, czy wszystkie urzagdzenia majg réozne adresy. Poadresuj urzadzenia poprzez terminal przy
pomocy instrukcji ‘Gxy’. Adresowane urzadzenie dziata jesli jako echo otrzymuje sie przynajmniej ‘y

CR LF'. Jesli dalej nie ma transmisji poroztgczaj urzadzenia. Sprawdz kazde urzadzenie indywidual-
nie na kablu danych bezposrednio z komputera. Sprawdz czy nie ma zwarc¢ lub przeplotow. Czy dys-
trybutory sieci majg zasilanie? Podtgcz urzadzenia z powrotem i sprawdzaj kolejno.

Jesli po wykonaniu powyzej wymienionych czynnosci urzgdzenia dalej nie funkcjonujg prawidtowo na-
lezy wystaé je do serwisu producenta. Kazda wysytka powinna zawiera¢ note wyjasniajgcq opisany
przypadek btedu.
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12. Zgodnos¢ elektromagnetyczna (EMC)

Urzadzenie pomiarowe ALMEMO 5690-2M spetnia catkowicie wymagania dotyczace bezpieczenstwa
wyspecyfikowane w dyrektywie EU odnoszacej sie do zgodno$ci elektromagnetycznej (EMC)
(89/336/EWG).

Nastepujgce normy zostaty zastosowane w celu oceny produktu

IEC 61326:1997+A1:1998+A2:2000
IEC 61000-6-1:1997 IEC 61000-4-2:1995+A1:1998+A2:2000 8kV
IEC 61000-6-3:1996 IEC 61000-4-4:1995+A1:2000 2kV

IEC 61000-4-3:1995+A1:1998+A2:2000 10V/m

Nalezy zwraca¢ uwage podczas pracy z urzgdzeniem na nastepujace uwagi:

1. Jesli czujnik posiada przewody dtuzsze niz 1.5 m nalezy przeprowadzi¢ je z daleka od kabli wyso-
konapieciowych a jesli jest to konieczne, to przewody powinny by¢ ekranowane

2. Przy uzywaniu urzgdzenia w silnych polach elektromagnetycznych moga pojawi¢ sie btedy (<50 pV
przy 3V/m i czujnikach termoparowych 1.5 m). Po wyniesieniu urzgdzenia z obszaréw o takich wita-
snosciach bedzie ono dalej pracowato w zakresie swoich specyfikacji.
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13. Dodatek

13.1 Dane techniczne

Wejscia pomiarowe

Gtéwna ptyta pomiarowa MM-A9

Kanaty pomiarowe

Przetwornik A/D

Zasilanie czujnikéw

Karta przetaczajaca U-A10

Karta przetaczajagca U-MU

Karta przetaczajgca U-TH

Karta przetaczajgca U-KS

Karta przetaczajgca U-KSUI

Wyjécia

Wyposazenie standardowe
Wyswietlacz

Klawiatura

Pamiec¢

Opcja S

Data i czas
Mikroprocesor
Zasilanie

Zasilacz sieciowy
Modut akumulatoréw
Zuzycie pradu
Podswietlenie 1
Podswietlanie 2
Podswietlenie 3
Tryb uspiony

Karty przetagczajace

9 gniazd ALMEMO do ptaskich ztaczy ALMEMO

9 kanatéw podstawowych, galw. izol., maksymalnie 31 dodatko-
wych kanatéw do czujnikéw podwdjnych i kanatéw funkcyjnych

delta/sigma, 24 bit, 2.4/10/100 operacji na sekunde, ustawiana
od 1 do 100

12V, 400 mA, akumulator, 9 do 11.5V 200 mA

10 gniazd ALMEMO do ptaskich ztgczy ALMEMO
10 kanatéw galw. izol., 30 dodatkowych kanatéw z zasilaniem
czujnikéw, 2 gniazda

10 wejs¢ galw. izol. poprzez ztgcze 10xMU
bez zasilania czujnikéw, 30 dodatkowych kanatéw, 1 gniazdo

10 wejs¢ galw. izol. z gniazdami miniaturowymi do termopar bez
zasilania czujnikéw, 30 dodatkowych kanatéw, 1 lub 2 gniazda
Jesli potgczone szeregowo potrzebny dodatkowy pusty panel,
4DU

10 wejs¢, galw. izol. poprzez ztacze zatrzaskowe
bez zasilania czujnikéw, 30 dodatkowych kanatéw, 1 gniazdo

wszystkie wejscia, 10V, dzialnik 100/1 i wszystkie wejscia 20 mA
z bocznikiem

2 gniazda wyjsciowe ALMEMO do wszystkich modutéw wyjscio-

wych
Wewnetrzny przekaznik alarmowy

Wyswietlacz graficzny 128 x 128 pikseli, 16 wierszy 4 mm
9 klawiszy
Karta multimediéw, naped i czytnik USB

512 KB EEPROM (64000 do 100000 pomiarow)
nie moze by¢ uzywana przy 100 pomiarach/s

Zegar czasu rzeczywistego podtrzymywany baterig litowg
M16C62P

zewnetrzne 10 do 13 VDC

ZA 1212-NA, 230 VAC na 12 VDC, 2A

8 NiMH AA, 9 — 11V, 1600 mAh

ok. 37 mA bez modutéw wejscia i wyjscia
ok. 46 mA

ok. 60 mA

ok. 75 mA

ok. 50 pA

ok. 5 mA
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Obudowa

19” biurkowa 32 DU

19” biurkowa 84 DU

19” sub-rack 84 DU

Warunki srodowiskowe pracy
Temperatura pracy

Wilgotnosé

179 x 158 x 232 mm, polistyren
444 x 158 x 232 mm, polistyren
483 x 132 x 273 mm

-10 do 50°C (sktadowanie —20 do +60°C)

10 do 90% RH nie skondensowane
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