Precyzyjne czujniki kata obrotu

Pojemnosciowe, bezstykowe
Seria 88600

www.burster.com

Zastosowanie

Czujniki serii 88600 facza dokfadnos¢ drogich
czujnikow optycznych z wysoka rozdzielczoscig i
analogowym wyjsciem bez powodujgcych dodat-
kowe tarcie potencjometrycznych czujnikéw kata.
Typowe pola aplikacyjne to:

okreslanie pozycji w serwosystemach
detektory zera

wagi uchylne

zawory boczne i podnosne

pomiary katownikow

aktuatory katowe

optyczne pomiary kata
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¢ regulatory walcarek wahadtowych.

o Zakres pomiarowy do 160 °

« Wysoka liniowos¢ do 0,05 %

o Bezstykowa praca

» Szczelne i nie wymagajace dozoru
o Bardzo niski moment bezwladnosci

Opis

Pojemnosciowe czujniki kata obrotu, z wbudowa-
nym wzmacniaczem, umozliwiajg uzyskanie napie-
cia wyjsciowego proporcjonalnego do kata obrotu
watu. Wat czujnika moze obracac sie z predkoscig
odpowiadajacg 18 000 °/s.

Zasada dziatania czujnika polega na zastosowaniu
sprzezonego z watem precyzyjnego réznicowego
kondensatora obrotowego. Wbudowane ukfady
elektroniczne zawierajg generator, demodulator i
wzmacniacz pomiarowy. Stad tez sygnat pomiaro-
wy moze np. bezposrednio wskazywac¢ parametry
urzadzenia produkcyjnego.

Zasilanie i sygnat pomiarowy podawane sg do
czujnika bezstykowo. Praca czujnika nie wymaga
dozoru. Przy dtugich czasach zycia czujnik zacho-
wuje petna doktadnos¢ pomiarowa.

Wazng cechg czujnika jest tez brak wytwarzania
pasozytniczych sygnatéw elektrycznych i wysoka
odpornosé¢ na korozje.

Uwagi montazowe

Czujnik wyposazono w 3 gwintowane otwory od
strony czolowej, umozliwiajgce mocowanie do
obiektu.

Do doktadnego dostrojenia czujnika przewidziano
otwor referencyjny w tylnej czesci czujnika.
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Dane techniczne

Typ Roboczy zakres Nieliniowos¢ Maksymalny za- | Nieliniowos¢ w Pozycja zera Napiecie wyjscio-
pomiarowy kres maks. zakresie we [mV/°]
88600-000 +30° <+0.05% +40° <10.10% 0°+3° 100
88601-000 +10 ... +70° <+0.05% 0..80° <10.10% +40°+3° 100
88602-000 -10 ... -70° <+0.05% 0..-80° <0.10% -40°13° 100
88603-000 +60° <+0.10% +80° <10.15% 0°+3° 100
88603-001 +60° <+0.05% +80° <10.10% 0°+3° 100
88603-002 +20 ... +140° <+0.10% 0..+160° <10.15% +80°3° 50
88603-003 +20 ... +140° <+0.05% 0..+160° <0.10% +80°+3° 50
88603-004 -20 ... -140° <+0.10% 0..-160° <10.15% -80°+3° 50
88603-005 -20 ... -140° <+0.05% 0...-160° <10.15% -80°+3° 50

Dane elektryczne
Napigcie zasilania:
z zabezpieczeniem przed odwrotnym wigczeniem zasilania
<30 mA
Wyjscie: zabezpieczenie przed zwarciem, najlepsza liniowos¢ przy

Pobor pradu:

obcigzeniu 1 kQ

Poziom przydzwigku:
Impedancja wewnetrzna:
Btad powtarzalnosci:

15V DC (inne napiecia p. opcje)

<0,01 %

Rozdzielczos¢: < 0,01 °

Zakres elektrycznej regulacji zera:
Czestotliwos¢ wewn. fali nosnej:
Warunki srodowiskowe

Zakres temperatur roboczych: 0...+75°C
Zakres temperatur sktadowania:

Termiczny btad wskazan:

Dane mechaniczne
Zakres obrotu: ciagte, rzeczywiste wskazanie, bez potgczenia me-

chanicznego

Moment obrotowy:
Resztkowa warto$¢ momentu
Moment poslizgu:

Moment bezwladnosci: 0,76 gcm?

Maks. obcigzenie osi:

Masa:

[ Wymiary

ok. 400 g.

osiowe: 31 N
Czas zycia tozysk kulkowych:
obcigzeniu osi 44 N
Potozenie robocze:
Maks. predkos¢ katowa:

nieokreslane
1440 °/s, 2 % odchytka

<20 mV/400 kHz
<20

+3%
400 kHz

-55...+125°C

<+ 0,027 % zakresu/K

49 x 10" Ncm
34 x 10° Nem
promieniowe: 44N

ok. 17 000 godz. przy 10 obr./min. i

opcja: 18 000 °/s

Przyktadowe zamoéwienie
Czujnik kata obrotu
Zakres pomiarowy + 30 °, z opcjg V005

Wyposazenie

typ 88600-000-V005

Wtyk pomiarowy (wykonanie kablowe), 5 stykowy, dostarcza-
ny wraz z czujnikiem
Przewdd przytgczeniowy, 3 mb, koniec wolny

typ 99547-000A-0160030

Przewdd przytaczeniowy do stotowych przyrzadéw burstera:

Opcje
V001:

typ 9947

typ 9916

Wartos¢ napiecia zasilania moze by¢ stosowana w

zakresie 12 — 16 V DC, dobrze stabilizowana (warto$¢ typo-
wa 15 V DC), Zadane napiecie zasilania winno byé¢ podane w
zamowieniu.
V005: Maks. predkos¢ katowa 18 000 °/s, z 2 % zakresem

regulacji zera.

Wyjasnienia
1. Wskazania: Kat jest oznaczony "+" gdy o$ obraca sie

zgodnie z ruchem wskazéwek zegara.

Zerowanie: Wartosci wskazane w tabeli podaja kat o mig-
dzy kierunkiem rowka referencyjnego w koncowce watu a
promieniem, przechodzacym przez otwor referencyjny.

Dodatkowo wprowadzono mozliwo$¢ zewnetrznego zerowa-

nia elektrycznego w zakresie + 4,5 ° z obszaru + 9 °.

Rowek odniesienia

Kierunek rowka odniesienia

75°

Otwor referer!cyjny—
25,4

Rowek odniesienia

-0,.013

-0.026

-0,0025 |
6,35 0102 |

Do montazu: 3 gwintowane otwory 8/32, co 120 °, (3 wkrety dostarczane z zamoéwieniem))
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Wszystkie wymiary w

—e—r— 1,52 ‘

57,2

Gniazdko typu 9947
dostarczane wraz z
czujnikiem

Rowek odniesienia
e
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Schemat potaczen o A O.znaczgnial wyjsé:
do zewnetrznego Czujnik B 10 k- A: + zasilanie
zerowania kata obrotu B: masa
C . C: zewnetrzne zerowanie (remote zero)
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D Rezystor szeregowy -+ wyjscie sygnatu
E: masa sygnatowa
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